Right choice for ultimate yield

LSIS esforca-se para maximizar os lucros do cliente em gratidao de nos escolher
para o seu parceiro.

SV-iS7 Manual do usuario
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& Instrucdes de seguranca

= Porfavor, leia este manual de operagéo
cuidadosamente antes da instalago, fiagéo, uso,
antengéo o0 nspegao o produt. ’s

Mantenha este manual em um local de facil acesso
para ser consultado a qualguer momento.







INSTRUGCOES DE SEGURANGA

INSTRUGOES DE SEGURANCA

Obrigado por adquirir Inversor de frequéncia LS

Para evitar ferimentos e danos, siga as instrugdes. Utilizacao incorreta devido ao
ndo cumprimento das instrucdes podera causar danos e projuizos. A gravidade
dos riscos serdo indicadas pelos seguintes simbolos.

PreCuidado ‘ Defini¢do

Este simbolo indica morte instantanea ou ferimentos gréaves se as
PERIGO |; = % .
instrucdes n&o forem seguidas.

A ATENGAO | Este simbolo indica a possibilidade de morte ou fer  imentos graves.

Este simbolo indica a possibilidade de ferimentos o u dano ao
A CUIDADO proprietario

O significado de cada simbolo neste manual e no seu equipamento sé@o os

seguintes.
Simbolo Definicado

Este é o simbolo de alerta de seguranca.

A Leia e siga as instrucdes cuidadosamente para evitar sit  uacgdes
perigosas.
Este simbolo alerta o usudrio quanto a presenca de “tesdo

A perigosa " dentro do equipamento que pode causar fe rimentos ou
choque elétrico.

Depois de ler o manual, mantenha-o em local na qual o usuario possa alcanca-
lo facilmente.

Este manual pode ser fornecido para a pessoa que efetivamente utiliza utiliza o
produto e é responsavel pela sua manutencéo.
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= Na&o remova a capa do produto enquanto 0 mesmo estiv  er energizado ou em
operagéo.
Caso contrario, choque elétrico podera ocorrer.

= Nao utilize o inversor sem a capa frontal do produt  o.

Caso contrério, vocé podera receber choque elétrico devido alta tens&o nos terminais
ou capacitor exposto carregado.

= Na&o remova a capa do produto exceto para inspe¢des periédicas ou instalacéo,
mesmo se Do not remove the cover except for period  ic inspections or wiring,
mesmo se a alimentagéo né&o for aplicada.

Caso contrario, vocé podera acessar os circuitos carregados eletricamente e receber
choque elétrico.

= Instalagdo e inspecdes periédicas devem ser efetuad  as pelo menos 10 minutos
ap6s desconectado a entrada de alimentacéo e apés, utilizando um medidor,
verificar se o barramento Link CC esté descarregado (até 30Vcc).

Caso contrério, vocé podera receber choque elétrico.

* Manuseie as conexfes como as maos secas.
Caso contrério, vocé podera receber choque elétrico.

= Nao utilize cabo quanto o tubo de isolacéo estiver danificado.
Caso contrario, vocé podera receber choque elétrico.

= Na&o exponha os cabos a riscos como, stress excessiv 0, cargas pesadas ou
torgdes.

Caso contrario, vocé podera receber choque elétrico.

A\ cuipabo

= Instale o inversor em superficie ndo inflamavel. N& o coloque material inflaméavel
nas proximidades.

Caso contrario, podera ocorrer incéndio.
= Desconecte a entrada de alimentacéo se inversor est  iver estragado.
Caso contrario, resultara acidente secundario e fogo.

= Na&o toque no inversor enquanto estiver alimentado o u apés remover a energia.
Ele permanecera quente por alguns minutos.

Caso contrario, vocé podera ter lesdes corpordis assim como queimaduras ou danos.

= Na&o aplique energia em inversor danificado ou comp  egas faltando mesmo se a
instalagéo estiver completa.

Caso contrario, vocé podera receber choque elétrico.

= Na&o deixe fiapos, papel, madeira, poeira, cavacos m  etdlicos ou outros materiais
estranhos no inversor.

Caso contrario, incéndio ou acidente podera ocorrer.
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PRECAUGOES DE FUNCIONAMENTO

Manuseio e instalagcao

= Manuseie de acordo com o peso do produto.

= Na&o empilhe a caixa dos inversores acima do nimero recomendado.

= Instale de acordo com as especificacées recomendadas neste manual.

= NA&o abra a tampa durante a entraga.

= NA&o coloque objetos pesados sobre inversor.

= Verifique se a orientacdo de montagem do inversor esté correta.

= NA&o deixe cair o inversor, ou sujeite-o a impactos.

= Utilize aterramento com impedéncia de 1000hm ou menos para classes de
200V Class e 10ohm ou menos para as classes de 400V.

= Tome medidas preventivas contra ESD (Electrostatic Discharge — Discarga
Eletrostatica) antes de tocar a PCI para inspegdes ou instalagéo.

Utilize o inversor nas seguintes condicdes ambientais:

Ambiente

Temp. ambiente

Carga CT: - 10 ~ 50°C (sem congelamento)

Carga VT: -10 ~ 40°C(sem congelamento)

Nota: Utilize até 80% de carga quando utilizar cargas
com torque variavel (VT) a 50°C

Humidade Relativa

90% HR ou menos (sem congelamento)

Tempo de
armazenagem

-20~65 °C

Local

Protegido de gases corrosivos,inflaméveis, vapor de
dleo ou pd. (Grau de poluigdo de ambiente 2)

Altitude, Vibragéo

Méax. 1.000m acima do nivel do mar. Max. 5.9m/sec2
(0.6G) ou menos.

Presséo Atmosférica

70 ~ 106 kPa
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vi

®  Instalagcao

N&o instale capacitores para correcéo de fator de poténcia, supressor de
surto, ou filtro RFI na saida do inversor.

A orientacéo de conexao da saida dos cabos U, V, W para o motor afetaram
o sentido de rotag&o do motor.

Instalacéo de terminais incorretos podera resultar em danos no equipamento.

Inverséo de conexdo dos terminais de entradas/saidas (R,S,T/ U,V,W)
podera causar danos no inversor.

Somente pessoal familiarizado com inversores LS devem executar instalcéo
e inspecdes.

Sempre instale o inversor antes de energiza-lo. Caso contrario, vocé podera
receber choque elétrico or lesdes corporais.

B Teste pratico

Verifique todos os parametros durante operagdo. Modificagdo do valores dos
parametros pode ser requerido dependendo da carga.

Sempre aplique o range de tens&o permitido em cada terminal conforme
indicado neste manual. Caso contrario, isso podera levar a danos no
inversor.

B Precaucgdes de operagcao

| LS1S

Quando a fungéo de Auto restart estiver selecionada, fique longe do
equipamento pois o motor partira derepente ap6s um alarme de Stop.

O tecla Stop do teclado é valida somente quando a fungéo estiver
devidamente configurada. Prepare um botdo de emergéncia separadamente.

Se um reset de alarme for feito com a referéncia de um sinal de preset, uma
partida repentina ocorrera. Verifiqgue com antecedéncia se o singal de
referéncia est4 desligado. Caso contrario, podera ocorrer um acidente.

Né&o modifique ou altere nada dentro do inversor.
O motor ndo pode ser protegido por fungdes térmicas do inversor.

N&o utilize contatoras magnéticas na entrada do inversor para frequéntes
partidas/paradas do inversor.

Utilize filtro contra ruidos para reduzir o efeito de interferéncia
eletromagnética. Caso contrario, equipamentos eletrénicos nas
proximidades poderam ser afetados.

Em caso de instabilidade na tenséo de entrada, instale um reator AC.
Capacitores para correcéo do Fator de Poténcia e geradores podem
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sobreaquecé-lo e danifica-lo devido o ruido de alta frequéncia transmitido

pelo inversor.

Utilize motor com isolamento retificado ou tome medidas para suprimir os

pequenos picos de tenséo quando utilizado motor e inversor com classe de

400V. Constantes picos de tens&o atribuiveis a entrada também seré gerado
nos terminais do motor e podera deteriorar a isolagéo e danificar o motor.

Caso o equipamento ja tenha sido utilizado anteriormente, antes de opera-lo

e configura-lo, reset os parametros de usuario para os originais de fabrica.

O Inversor pode facilmente ser configurado para operacgdes de alta
velocidade, verifique a capacidade do motor ou maquinario antes de opera-

lo.

Torque de parada nédo é produzido quando se utiliza a fungéo de DC-Break.
Instale separadamente um equipamento quando parada de torque for

necessario.

c de pr ao de falh

¢

Proporcionar um backup de seguranga, tais como parada de emergéncia
que previnird a maquina e equipamentos de condi¢fes perigosas em caso

de falha na inversor.

tencao, inspecéo e reposicao de pec

Na&o utilize uma megdmetro para fazer teste de medigao no circuito de

controle do inversor.

Consulte o capitulo 12 para inspecdes periddicas (Reposicéo de pegas)

Eliminagao

Quando for descarté-lo deposite o inversor em local para descarte de

residuos industriais.

Instrucoes Gerais

Diversos diagramas e desenhos neste manual mostram o inversor sem o
circuito de frenagem, sem tampa ou parcialmente aberto. Nunca utilize o
inversor desta forma. Sempre cologue a tampa com os circuitos de frenagem

e siga as instru¢ées do manual quando utilizar o inversor.

LSis |
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Introducao do Manual

viii

Este manual descreve as especificacdes, instalacdo, operacgéo, funcoes e
manutencao da série de inversores SV-iS7 e é para usuarios que possuem
esperiéncia basica quanto a utilizagéo de inversores.

Referéncia a norma |[EC 61800-5-1. N6s temos o documento com
DECLARAGCAO DE CONFORMIDADE EC, que inclui referéncia a IEC
61800-5-1. Este documento devera substituir o que é anexado ao manual.

Recomenda-se a leitura deste manual afim de utilizar a série de inversores
SV-iS7 adequadamente e com seguranca.

O manual é composto da seguinte forma.

lo Contetdo
1 Basicos Descreve as precaucoes e itens basicos que deverdo
ser aprendidos antes de utilizar o inversor.
2 Especificagdes Espe(:lflca(;oes de controle, taxas e tipos de entradas e
saidas.
. Informagdes de ambiente de uso e métodos de
3 Instalagao instalagéo.
4 Ligagdo Informagao ‘de ligac&o da fonte de alimentacéo e sinal
dos terminais.
" . e Dispositivos periféricos que podem ser conectados
5 Dispositivos periféricos L M >
com os terminais de entrada e saida do inversor.
. Descri¢do do display e teclas de operacdo no corpo
6 Como utilizar o teclado principal do inversor.
~ - Descrigéo de fundes basicas incluindo configuragéo de
7 Fungges basicas frequéncia e comando de operagéo.
~ . Descrigédo do requerimento das fungdes para aplicacéo
8 Funcdes aplicadas de sistomas.
9 Fungdes de monitoragdo ]nformagao de status operacional e problemas no
inversor.
10 Fungdes de protecdo pescreve as fungbes de protecdo do motor e do
inversor.
11 Fungdes de comunicagéo | Especificagdo da comunicagdo RS-485.
12 Verificag&o e resolugéo | Desrcrigdo das falhas e anomalias que (podem->41)
de problemas podem ocorrer durante operag&o.
13 Tabela de funcoes Breve resumo das fungdes.
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Conteudos
INSTRUGOES DE SEGURANGA n
PRECAUGOES DE FUNCIONAMENTO \%
INTRODUGAO DO MANUAL .......ooorvirinns Vi
CONTEUDOS IX
1. BASICOS 1-1
1.1 Oque vocé deve saber antes utilizar. 1-1
1.1.1 Verificagdo do produto 1-1
1.1.2 Pegas 1-2
1.1.3 Preparagéo de dispositivos e Pecas de operagéo 1-2
1.1.4 Instalagido 1-2
1.1.5 Distribuicdo 1-2
1.2 Nome e pegas de uso 1-2
1.2.1  Produto final (até 75 kW) 1-2
1.2.2 Quando a tampa frontal for removida (até 75 kW) 1-3
1.2.3  Produto final (acima de 90kW) 1-3
1.2.4 Quando a tampa frontal for removida (acima de 90kW).... .14
2. ESPECIFICAGOES ......ccoovvviviriiiiireininns 2-1
2.1 Taxa de entrada e saida: Tensdo de entrada de classe 200V (0.75~22kW).
2.2 Taxa de entrada e saida: Tensdo de entrada de classe 200V (30~75kW) 2-2
2.3 Taxa de entrada e saida: Tensdo de entrada de classe 400V (0.75~22kW). 2-2
2.4 Taxa de entrada e saida: Tensdo de entrada de classe 400V (30~160kW) ..2-3
2.5 Outro; 2-4
3. INSTALAGAO ... 3-1
3.1 Cuidados antes da instalagéo. 31
3.2 Exterior e Dimenséo (UL Enclausurado Tipo 1, IP21) 3-3
3.2.1 SV0008-0037iS7 (200V/400V) 3-3
3.2.2 SV0055-0075iS7 (200V/400V) 3-4
3.2.3 SV0110-0150iS7 (200V/400V) 3-5
3.2.4  SV0185-0220iS7 (200V/400V) 3-6
3.25 SV0300-iS7 (200V, IPO0) 3-7
3.2.6  SV0370-0450iS7 (200V, IP00) 3-8
3.2.7 SV0300-0450iS7 (400V) 3-9
3.2.8  SV0550-0750iS7 (200V, IP00) 3-10
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3.29 SV0550-0750iS7 (400V) 3-11
3.2.10 SV0900-1100iS7 (400V, IP00) 3-12
3.2.11 SV1320-1600iS7 (400V, IP00) 3-13
3.3 Dimensao externa (UL Typel2 enclausurado, IP54) 3-14
3.3.1 SV0008-0037iS7 (200V/400V) 3-14
3.3.2 SV0055-0075iS7 (200V/400V) 3-15
3.3.3  SV0110-0150iS7 (200V/400V) 3-16
3.3.4 SV0185-0220iS7 (200V/400V) 3-17
3.4 Dimensdes e peso do produto (UL Tipo 1 enclausurado, IP21) 3-18
3.5 Dimensdes e peso do produto (UL Tipo 12 enclausurado, IP54) 3-19
3.6 Guia de instalagédo (UL Tipo 12 enclausurado, IP54) 3-20
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Montando o inversor 3-21
Ligac&o da alimentagdo 3-21
Como recolocar a tampa frontal IP54 3-22
4. LIGAGAO ..., 41
4.1 Como separar a tampa frontal quando instalado 4-1
4.1.1  Como retirar o teclado 4-1
4.1.2 Como montar o plug para conectar o teclado 4-1
4.1.3 Como retirar a tampa frontal 4-2
4.2 Como retirar a tampa frontal quando instalado (90~160 kW 400V, 30~75kW 200V).................. 4-3
4.3 Filtro EMC embarcado 4-4
4.3.1 Como configurar as fun¢des do filtro EMC (Produtos até 7.5kW/
4.3.2  Como retirar o conector do filtro EMC (Produtos até 7.5kW )
4.3.3 Como configurar as fungdes do filtro EMC (Produto de 11~22kwW)
4.4 Precaugdes na ligagédo 4-6
4.5  Aterramento 4-7
4.6  Diagrama de ligagéo do terminal (Terminal de alimentag&o) 4-8
4.6.1 Ligagdo do inversor até 7.5kW 4-8
4.6.2 Ligacédo de produtos de 11~22kW 4-8
4.6.3 Ligacao de produtos de 30~75kW. 4-8
4.6.4 Ligacao de produtos de 90~160kW. 4-8
4.7  Terminais do circuito principal 4-9
4.7.1 0.75~ 22 kW (200V/400V) 4-9
4.7.2 30~ 75Kkw (200V, 400V) 4-10
4.7.3 90 ~ 160 kw (400V), 4-10
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4.8 Especificagdes dos terminais e fusivel externo 4-11

4.9 Diagrama dos terminais de controle (Terminais basicos de I/0, produtos abaixo de 22kW).....4-13

4.9.1 Como parametrizar NPN (Sink)/PNP (Source) 4-13
4.10 9 Diagrama dos terminais de controle (Bloco de terminal de I/O isolado, produtos acima de
30kw) 4-17
4.10.1 Exemplo de distribuicdo 4-17
4.11 Terminal de circuito de controle 4-18
4.11.1 Selacéo de contato para inico de fugdo 4-18
4.12 Especificagdes da distribui¢do do terminal de sinai 4-19
4.13 Vefiricagédo de operacdo 4-20
4.13.1 Easy start 4-20
4.13.2 Operagéo Easy start 4-20
4.13.3 Verificagéo de funcionamento normal 4-21
DISPOSITIVOS PERIFERICOS 5-1
5.1 Composigéo dos dispositivos periféricos 5-1
5.2 Especifagbes da chave de ligagdo, contatora e reator. 5-2
5.2.1 Especifagdes da chave de ligacdo, contatora e reator.
5.2.2 Especificagbes do Reator DC
5.2.3 Especificagdes do Reator AC.
5.3  Unidade de Freio Dinamico (DBU) e Resistores 5-4
5.3.1 Tipo de Unidade de Freio Dinamico. 5-4
5.3.2 Organizagéo do terminais 5-4
5.3.3 Ligacdo da Unidade de Freio Dinamico (DBU) & Resistor de freangem Dinamica........ 5-5
5.3.4 Dimensdes 5-6
5.3.5  Fungdes de exibicao 5-8
5.3.6 Resistor de frenagem 59
COMO UTILIZAR O TECLADO ......cccooviviiriinnns 6-1
6.1  Aparéncia do teclado padrdo e descri¢éo (Teclado Grafico) 6-1
6.1.1 Dimensdes 6-1
6.1.2 Teclas de fung&o. 6-2
6.1.3 Composicéo do Display 6-3
6.1.4 Lista de exibicao de iten: 6-3
6.2 Composicéo do Menu 6-6
6.2.1 Modo de parametro: 6-7
6.2.2  Modo User& Macro 6-8
6.3 Modo shift 6-9

LSis| i




Conteudos

6.4 Mudanga de grupo 6-11
6.4.1 Mudanca de Grupo no Modo de Parametro: 6-11
6.4.2 Mudanca de Grupo no Modo User/Macro 6-12
6.5 Mudanga de cédigo (Funcéo do Item) 6-13
6.5.1 Mudanca de cédigo no modo monitor 6-13
6.5.2 Mudanca de cédigo em outros modos e grupos 6-14
6.5.3 Como modificar um cédigo de salto 6-15
6.6 Ajuste de Parametro: 6-16
6.6.1 Ajuste de parametros no modo monitor. 6-16
6.6.2 Ajuste de parametros em outros modos e grupos 6-17
6.7 Operagdo de monitoracéo de status 6-18
6.7.1  Utilizando modo monitor 6-18
6.7.2 ltens disponiveis para monitoracdo Erro! Indicador n&o definido.
6.7.3 Como utilizar o status do display. 6-20
6.8 Falha no status de monitoramento 6-21
6.8.1 Falha durante operagé&o. 6-21

6.8.2 Mlltiplas falhas simultaneas
6.8.3 Monitoracéo de status de falhas

Erro! Indicador n&o definido.
Erro! Indicador n&o definido.

6.9 Como inicializar parametros 6-23

7.  FUNGOES APLICADAS ......coooooviiiiieisininns 7-1

7.1  Substituir defini¢do de frequéncia utilizando comando auxiliar de frequéncia

Ajuste de frequéncia utilizando Teclado 1: Teclado-1 7-1
Ajuste de frequéncia utilizando Teclado 2: Teclado-2 7-2
Ajuste da frequéncia através da tensdo de entrada (terminal V1) do bloque de terminais:
Vi

Ajuste de frequéncia pela corrente de entrada no bloco de terminais (Terminal 11)....... 7-7
Comando de frequéncia pelo cartdo de expanséo de 1/O avancadas
Ajuste de frequéncia pelo cartdo de Encoder

Ajuste de frequéncia pela porta de comunicacdo RS-485: RS-485 embarcada .......... 7-12
7.2 Comando analdgico para fixagéo de frequéncia 7-13
7.3 Como mudar frequéncia para revolugéao 7-14
7.4 Ajuste de sequéncia de frequéncia 7-14
7.5 Meétodo de ajuste de operagéo de comando 7-17

7.5.1 Comando de operacéo do teclado: Teclado
7.5.2  Operagéo de comando do bloco de terminal 1 : Fx/Rx-1
7.5.3 Operagéo de comando do bloco de terminal 2 : Fx/Rx-2
7.5.4 Operagéo de comando pela porta de comunicacdo RS485: RS485

7.6 Operagdo de by-pass Local/Remote utilizando teclas de multi-fungéo
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79

7.10

711
7.12

7.13

7.14
7.15
7.16
717

7.18

7.19

7.20

721

7.6.1 Definicao do Local: 7-20
7.6.2 Definiagdo do Remoto: 7-20
7.6.3 CNF-42 Sel Multi-Key: 7-20
7.6.4 Mudando do Remoto para o Local 7-21
7.6.5 Mudando do Local para o Remoto 7-21
7.6.6 Terminal de entrada com alimentag&o ligada, 7-21
7.6.7 Quando o motor parar devido falha durante operagé&o. 7-21

Prevencéo de rotagéo de avanco e reverso: Impedir execugéo ....

Partir imediatamente quando energizado: Comando Run 7-22
Restart apos reset de falha: RST Restart. 7-23
Ajuste de tempo de aceleragdo/desaceleracéo e padréo 7-24

7.10.1 Ajuste de tempo de aceleracdo/desaceleracéo baseado na frequéncia méaxima.
7.10.2 Ajuste do tempo de Acel/Desac baseado no tempo da frequéncia de operagéo .
7.10.3 Ajuste do tempo de Acel/Desac utilizando o terminal de Multi-fungéo
7.10.4 Troca do tempo de Acel/Desac pelo tempo de Acel/Desac do chaveamento de ajuste de

frequéncia 7-29
Ajuste padréo de Acel/Desac 7-30
Comando de parada da Acel/Desac 7-31
Controle de tensdo V/F 7-32
7.13.1 Operacéo V/F linear Padrao 7-32

7.13.2 Redugéo dupla de operagéo padréo V/F (Utilizado em ventilagdo, bombeamento)..... 7-32
7.13.3 Operacéo V/F de usuario (Quando vocé necessitar utilizar uma operagao padrao V/F

adaptado) 7-33
Torque boost 7-35
Ajuste da saida de tens&o para motor 7-37
Seleg&o do método de partida (Quando se deseja mudar o método de partida)...................... 7-38

Selec&o de método de parada (Mudando método de parada)

Parada apds frenagem CC 7-40
7.18.1 Como parar utilizando frenagem CC 7-40
7.18.2 Parada por inércia Free Run Stop 7-41
7.18.3 Frenagem de poténcia (Otima desacelerag&o sem Falha se Sobretens&o) ................ 7-42
Limite de frequéncia (Operagéo com limite de frequéncia) 7-43

7.19.1 Limite de frequéncia utilizando frequéncia maxima frequéncia de inicio .
7.19.2 Limite de frequéncia utilizando limite minimo e maxima....
7.19.3 Frequéncia de salto (Evita frequéncia resonante mecanica)

Seleg&o do segundo método de operagéo (Operagéo By-pass)....

Controle do terminal de entrada de multi-funcéo (melhoramento da resposta do terminal de
entrada) 7-47
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8. FUNGCOES APLICADAS.

7.22 Controle de entrada e saida digital através do cartdo de expanséao opcional

8.1  Substituir definicdo de frequéncia utilizando comando auxiliar de frequéncia

8.2 Operagéo Jog 8-5
8.3 Operagédo Up-Down 8-8
8.4 Operagdo 3-Fios (Se vocé necessitar operar utilizando com apenas um pulso no bot&o)........ 8-10
8.5 Modo de operagdo de seguranca (se vocé quizer limitar a operacéo através do terminal de
entrada) 8-11
8.6 Operagédo Dwell 8-13
8.7 Operagédo de compensagcéo de deslizamento 8-15
8.8 Controle PID 8-17
8.9  Auto-tuning 8-25
8.10 Operagao V/F utilizando sensor de velocidade 8-31
8.11 Controle Vetorial Sensorless (1) 8-32
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1. Basicos

1.1 Oque vocé deve saber antes utilizar

1.1.1 Verificagao do produto

Nome

Tenséo de
entrada

Teclado

sV 008
Capacidade de
aplicagéo do motor | da série
0008 | 0.75 [kW]
0015 | 1.5 [kW]
0022 | 2.2 [kW]
0037 | 3.7 [kW]
0055 | 5.5 kW]
0075 | 7.5 kW]
0110 | 11 [kW]
o | 0150 | 15[kw]
é 0185 | 18.5 [kW]
2 0220 | 22 [kwW]
0300 | 30 [kwW]
0370 | 37 [kW]
0450 45 [kw]
0550 | 55 [KW]
0750 | 75 [kW]
0900 | 90 [kW]
1100 | 110 [KW]
1320 | 132 [kW]
1600 | 160 [kW]

Inversor de Uso Geral

2: 3-Fases
200~230[V]

4: 3-Fases
380~480[V]

S: GLCD

(Com
teclado
Graéfico)

O:Aberto

E: UL
enclausu-
rado Tipo 1

nota 1)

P: UL
enclausura-
do Tipo 12

branco:

Sem-
EMC

F:EMC

Branco:

Sem-
DCR

D:DCR

Note 1) UL Enclausurado Tipo 1 tem como opcional conduite para produtos de 0,75 a 75kW.

LSis |

11




Erro! Use a guia Pagina Inicial para aplicar S 1 ao texto que devera aparecer aqui. . Erro! Use a guia

- Pagina Inicial para aplicar  ®S 1 ao texto que devera aparecer aqui.

1.1.2

1.1.3

1.1.4

1.1.5

1.2

1.21

Pecas

Se vocé tem alguma dudvida sobre os produtos ou encontrou algum produto
danificado, entre em contato com nossa central de atendimentos (verifique a
contra capa deste manual)

Preparacao de dispositivos e Pecas de operacao

Preparagéo para operacéo pode variar ligeiramente. Prepare as pecas de
acordo como 0 uso.

Instalacao

Certifique-se de que o equipamento foi instalado corretamente considerando o
local, direcé@o ou superficie afim de previnir a diminuicéo da vida util e
performance do inversor.

Distribuicao

Conecte a fonte de alimentagéo, motor elétrico e sinal de operacéo (controle de

sinais) ao bloco de terminais. Se forem conectados incorretamente, o inversor e
os dispositivos periféricos poderédo ser danificados.

Nome e pecas de uso

Produto final (até 75 kW)

Tampafrontal::
Remova para fazer as ligagoes

Parafuso datampa
frontal para fixagao

Suporte parafiagao

Ventilagaoforcada
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1.2.2 Quando a tampa frontal for removida (até 75 kW)

Slotpara cartdo de
comunicagdo

Terminal de conex&o
doteclado

Barra de exibigdo de
condicao do inversor

Slotparaencoder

Slotpara cartio de CLP,
expansdode /0, e
comunicagao

Terminal de alimentagéo

Suporte para fiagdo

1.2.3 Produto final (acima de 90kW)

Terminale placade I/O

Parafuso para
fixagéo datampa
superior (lado

esquerdo)

Parafuso para fixagdo da
tampa inferior (ado direito)

Tampa frontal
inferior

Entradade

Entrada de sinal
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1.2.4 Quando a tampa frontal for removida (acima de 90kW)

D)

[Circuito SCR snubber N =
T
/ -

[Cartao de comunicagao
(opcional)

Circuiito principal
SMPS circuit

(Cartéo para encoder (opcional) (5D plexbigga g8
condicées do inversor

(Terminal para

lconexé&o do teclado

fTerminais e placa de /O

Cartéo opcional de
seguranga (Fungao

Conexéo para cartéo
de CLP, expansio de
o,

Placablindada

Baramento de alimentagdo
(RISIT, UIVIW, PIN)

Observagéo

Verifique 0 manual de cartdes de expanséo para aplicagdes com este produto.
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2, Especificacoes

21 Taxa de entrada e saida: Tensao de entrada de
classe 200V (0.75~22kW)

Tipo : SV xxx iS7

HP| 1 2 3 5 75 | 10 15 20 | 25 30
YMotor utilizado
[kw]| 075 | 15 | 22 | 37 | 55 | 75 | 11 15 | 185 | 22
2 i
Capacidade | ;4 | 30 | 45 | 61 | 91 | 122 | 175 | 229 | 282 | 335
[kVA]
g | corente |CT| 5 8 12 16 | 24 | 32 | 46 60 | 74 88
ﬁ [A] VT| 8 12 16 24 32 46 60 74 88 124
8
& | Frequéncia de _
ke it 40~ 400 [Hz]
Tensiode |® 3fases 200 ~ 230V
saida [V] (Sensorless-1:0.1~300Hz, Sensorless-2,Vetoria:0.1~120Hz)
Tensdo
£ | disponivel V] 3 fases 200 ~ 230 VAC (-15%,+10%,)
& | Frq. de entrada |50 ~ 60 [Hz] (+5%)
Q
8
g | corente CT| 43 | 69 | 112 | 149 | 221 | 286 | 443 | 559 | 70.8 | 853
= W |vr| 68 | 106 | 149 | 21.3 | 286 | 412 | 547 | 69.7 | 829 | 116.1

* Produtos que ndo sejam DCR, somente possuem servico de garantia quando utilizados em carga CT
(Torque Constante)
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2.2 Taxa de entrada e saida: Tensao de entrada de
classe 200V (30~75kW)

Tipo : SV xx
Y ivaa HP) | 40 50 60 75 | 100 - - - - -
Motorutiizado [™hw) | a0 a7 45 55 5 - - - - -
2 Capacidade [kva] | 46 57 69 84 16 - - - - -
g | comene ler | me | 16 | 180 | 220 | 288 - - - - -
a W | vr | 16 | 180 | 220 | 288 | 345 - - - - -
3
£ | Frequéncia de saida 90400 [HZ]
& 1:0.1-300Hz, Sensorless-2,Vector:0.1-120Hz)
Tensao de saida [V] |9 3-phase 200 ~ 230V
Tensao disponivel [V] [ 3-phase 200 ~ 230 VAC (-15%~+10%)
P
ﬁ 3 Frq. de entrada 50 ~ 60 [Hz] (£5%)
B5 | corent . [er | 121 [ asa [ 191 [ 233 [ 205 | - [ - [ - [ - [ -
orrente
| 152 | 10 | 231 | s02 | se2 | - | - | - | - [ -

* Produtos que néo sejam DCR, somente possuem servigo de garantia quando utilizados em carga CT
(Torque Constante)

2.3 Taxa de entrada e saida: Tensao de entrada de
classe 400V (0.75~22kW)

Tipo : SV xxx iS7 — 4x

0110 ‘ 0150 0185

P i 2 3 5 75 10 15 20 25 30
| [kw] 0.75 15 2.2 37 55 75 11 15 18.5 22
2) capacidade [KVA] 1.9 3.0 45 6.1 9.1 12.2 18.3 22.9 29.7 34.3
2 1 corene " [cr [ 25 4 6 8 12 16 2 30 39 45
¢ [ vr 4 6 8 12 16 24 30 39 15 61
2
£ | Frequéncia desaida | .0~ 4% M2 )
& 1:0.1-300Hz, , Vector: 0.1-120H2)
Tensao de saida V] |3 fases 380 ~ 480V
Tensao disponivel [V] | 3 fases 380 ~ 480 VAC (-15%~+10%)
8| Fadeenrada |50~ 60 [rz] (+5%)
B8 corene " lcr | 22 [ 36 | s5 | 75 | 1o | 144 | 220 | 266 | 356 | 416
[vi | 87 [ 57 | 727 | m1 | 147 | 219 | 264 | 355 | 411 | 857

* Produtos que néo sejam DCR, somente possuem servigo de garantia quando utilizados em carga CT
(Torque Constante)
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2.4 Taxa de entrada e saida: Tensao de entrada de
classe 400V (30~160kW)

Type : SV X 037( 50 0 0 0900
 Motor uilizad P | 40 50 60 75 100 | 120 | 150 | 180 | 225 -
otor utilizado
[ owy | a0 a7 45 55 75 % 10 | 132 | 160 -

¢ kAl | 46 57 69 84 16 | 139 | 170 | 201 | 248 -
i, cr | e 75 o1 10 | 152 | 183 | 228 | 264 | 325 -
E | Pcomene |
3 vi | s 91 10 | 152 | 183 | 228 | 264 | 325 | 370 -
3 Frequéncia de said 40~ 400 [Hz]

requéncia de saida
& a 1: 0~300Hz, , Vector: 0~120Hz)

Tensao de saida [V] | 3 fases 380 ~ 480V
5 | Tenso disponivel [V] |3 fases 380 ~ 480 VAC (-15%, +10%)
E
£ | nputFrequency |50~ 60 [Hz] (+5%)
3
g [er | ss5 | 679 | 824 | 1026 | 1434 | 1747 | 2135 | 2556 | 3163 |
& | corente[al

VT 67.5 81.7 101.8 143.6 173.4 212.9 254.2 315.3 359.3

* Produtos que ndo sejam DCR, somente possuem servico de garantia quando utilizados em carga CT
(Torque Constante)

1. Natabela, motor utilizado indica a maxima capacidade quando utilizado motor de 4 pélos.

2. Capacidade: A capacidade de entrada de classe 200V esta baseado em tensdo de 220V e a classe de
400V esta baseada na tenséo de 440V. A corrente é baseada na corrente CT.

3. Asaida de corrente € limitada de acordo com a configuragéo da frequéncia portadora (CON-04).

4. No caso de Sensorless-1, vocé pode configurar a frequéncia até 300Hz pela selecéo 3, 4 do modo de
controle (Modo de controle DRV-09). Em caso de Sensorless-2, vocé pode configurar a frequéncia até
300Hz pela selegéo 3, 4 do modo de controle (Modo de controle DRV-09).

5. Atensdo maxima de saida ndo sera maior que a tensdo de alimentacdo. Vocé pode selecionar a tenséo
de saida até o valor tensdo méaxima de entrada.
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2.5 Outros

(1) Controle

VIF control, VIF PG, &0 de vetorial , ventorial

, controle vetorial
Comando digital: 0.01Hz
Comando analégico: 0.06Hz (frequénciam maxima: 60Hz)

Meétodo de controle

Ajuste de frequéncia Resolug&o

Operagéo do comando digital: 0.01% da frequéncia maxima
Grau da frequéncia N ° N i
Operagdo do comando analdgico: 0.1% da frequéncia méxima

Padréo VIF Linear, redugao dupla, V/F definido pelo usuario
[Tl Y LY CRe e\t Rl Taxa da corrente CT: 150% por 1 minuto, taxa da corrente VT: 110% por 1 minuto

Torque Boost Torque boost Manual, torque boost Automatico

* Produtos que ndo sejam DCR, somente possuem servigo de garantia quando utilizados em carga CT (Torque
Constante)

(2) Operacao

do de controle electable among keypad/terminal block
Analégico: 0 ~ 10[V], -10 ~ 10[V], 0 ~ 20[mA]
Digital: keypad

mmunication operation

Ajuste de frequ

Controle PIDI, operagao up-down, operagao 3-fios, frenagem CC, limite de
frequéncia, salto de frequéncia, segunda fung&o, compnsagéo de deslizamento,

s de operagéo prevencao de rotagao reversa, auto restart, by-pass do inversor, Auto tuning, Flying
Start, armazenamento de energia, Power breaking, Flux breaking, redugao de
fugas de corrente, MMC, Easy Start.

NPN (Sink) / PNP (Source) selectable

Terminal de Multi- peragéo (farward operation /%), operagao reverse, reset, trip externo,

fungao operagao jog,
multi-nivel de & é , controle CC durante
parada, selagao de segundu motor, incremento de frequéncia, decremento de
P1-~PgY frequéncia, operagéo 3-fios, troca para operagao geral durante operagao PID,
operagao do inversor principal durante operagéo opcional, fixagao da frequéncia

do comando analégico, de de parada.
Terminal de Multi- até 24VCC - 50mA
fungéo de coletor

aberto Saida de falhas e saida de operagéo

do inversor .
EEIGEY Terminal de Multi- até (N.A., N.F. 250VAC - 1A,

fungdo arelé até 30VCC - 1A

Entrada (8 pontos)

0~ 10 VCC (até 20mA) : selecionavel pela frequéncia, corrente, tensao, corrente

Saida analégica "
continua

1) As fungBes para os terminais de Multi-fung&o estéo disponivies de acordo com a configurag&o do parametro IN-65~72.

(3) Funcao de Protecao

Sobretensdo, subtensao, sobrecorrente, deteg@o de corrente de terra,

inversor, do motor, imagem de saida,
protecao de sobrecarga, erro de comunicag&o, perda no comando da frequéncia,
falha de hardware, falha no ventilador de resfriamento, falha no pré-PID, sem
carga no motor, falha na frenagem, etc.

Prevencdo Stall, sobrecarga, carga leve, erro no encoder, falha na ventilagao,

Alarme perda de comando do teclado, perda no comando da velocidade.

Até 15 msec para classe CT (classe VT 8 msec): operagao continua

2) Funcionamento na taxa atual em CT (Sobrecarga pesada)
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(4) Estrutura e ambiente de uso

Jato de ar forgado: 0.75~15kW (classe 200/400V), 22kW (classe 400V)
Inalagao de arrefecimento: 22~75kW (classe 200V), 30~160kW (classe 400V)
Até 75 kW: Tipo aberto (IP 21), UL enclausurado tipo 1 (Opcional) *

Estrutura de protega 30~75kW, acima de 90kW: tipo aberto (IP 20)

Outros (até 22kW): tipo 1P54, UL tipo 12

Carga CT (Sobrecarga pesada): - 10 ~ 50°C (sem congelamento ou formagao de
orvalho)

Carga VT (Sobrecarga normal): - 10~ 40°C(sem congelamento ou formagao de
orvalho)

(Recomeda-se o use de menos de 80% de carga quando utilizado carga VT &
50Q

Meétodo de resti

Temperatura ambiente

Produto IP54: -10 ~ 40 °C (sem congelamento)

Temperatura de preservacio _ [RNgeRges

Até 90% de Humidade Relativa (ou formagéo de orvalho)
Até 1.000m, até 5,9m/sec2 (0.6G)

Nao deve haver gés corrosivo, gas inflamavel, (There should be no corrosive gas
Ambiente flammable gas, %) névoa de 6leo ou po.

(Grau de poluigao ambiente 2)

3) UL Enclausurado tipo 1 com caixa de conduite instalada.
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3.

3.1

Instalacao

Cuidados antes da instalagao

Tome cuidado com as pecas plasticas para que elas ndo sejam danificadas.
N&o manipule o produto segurando somente pela tampa frontal.

N&o instale o produto em local onde haja vibragéo, presséo ou possibilidade
coliséo como o mesmo.

Avida util do inversor serd influenciada pela temperatura ambiente, certifique-se
de que a temperatura ambiente ndo exceda a temperatura permitida (-10 ~

50°C).
h.j

Ser Sem

<Pontos de medicéo da temperatura ambiente >

N&o instale o inversor em superficie inflamavel devido a temperatura de
operagao subir rapidamente.

E requerido espaco suficiente para previnir saturagéo de aquecimento devido o
calor emitido pelo inversor.

E requerido espago suficiente
para que os dutos de
distribuigo néo obstruam a
passagem de .

A: acima de 10cm

B E B
j—>

Ventilador de resfrigeragao

—»| embarcado
acimaj acimay
5cm 5cm (Em caso de resfriamento

de inalacdo de ar)
Inversor

Ventilador de refrigeracéo
embarcado (Em caso de
resfriamento a ar forcado)

A: acima de 10cm
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3-2

Observagéo

Acima de 50cm, B: acima de 20cm sera necessario quando instalado um inversor acima
de 30kw

A cuidado

Evitar raios de luz direto ou locais com aquecimento e umidade.

Instale o inversor em palnel fechado ou em local limpo livre de substancias estranhas, tais
como névoa de 6leo e po de fibras. Caso contrario, podera ocorrer malfuncionamento ou
falha na operacéo..

Se for instalado dois ou mais inversores dentro do mesmo painel, tome cuidado
com a localizacéo do ventilador de resfriamento. Verifique a figura abaixo.

Organize o painel de afim de que o ar quente gerado pelo aquecimento inversor
seja liberado.

Ventilagao Ventilagdo
Inversor v 4
Inversof [Inverso
Inversor Inversor
‘ i Inversor|
Built-
uilt-in cooling far é’ é’
- ﬁ > T
Aceitavel (0) Inaceitavel (X) Aceitavel (0) Inaceitavel (X)
Quando duas ou mais unidades séo instaldas Quanto a instalagéo do ventilador de resfriamento

Instale o inversor na posigéo vertical com parafusos para que o mesmo néo se

mova.

Organize o painel de afim de que o ar quente gerado pelo aquecimento inversor seja
liberado.
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3.2 Exterior e Dimensao (UL Enclausurado Tipo 1,
1P21)

3.2.1 SV0008-0037iS7 (200V/400V)

mm (polegadas)

Capacidade do

inversor

SV0008~0037

7218 150(5.90) | 127(5.00) | 284(11.18) | 252(9.92) | 18(0.70) | 200(7.87) | 5(0.19) | 5(0.19)
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3.2.2 SV0055-0075iS7 (200V/400V)

mm ( polegadass )

Capacidade do

inversor

SV0055~0075

7218 200(7.87) | 176(6.92) |355(13.97) | 327(12.87) | 19(0.74) | 225(8.85) | 5(0.19) | 5(0.19)
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3.2.3 SV0110-0150iS7 (200V/400V)

H3
T:fl)>

H2

.

mm (polegadas)

Capacidade do
inversor

SV0110~0150
iS7- 214

w1

250(9.84) | 214.6(8.44) | 385(15.15) | 355(13.97) | 23.6(0.92 | 284(11.18) | 6.5(0.25) |6.5(0.25)
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3.2.4 SV0185-0220iS7 (200V/400V)

W1

. W2
A
|
° 0 [}
—
T
A ° s

mm (polegadas)

Capacidade do

inversor

SV0185-0220 | 280 2435 4616 298
7214 0 @58 8.17) 65(0.25) | 65 (0.25)
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3.2.5 SV0300-iS7 (200V, 1P00)

W1
W2
2 LA
= ] .
— | N s E
g ]
B —y P
B
B W3 D1

[° IR A )
F T, T T T
Jo OUDHIOUUAOE OO ANATRITAHTIOGICID o
OO ESHODEEDOIOUT BRI
o OO OO RO CRORADLNIG o

mm (polegadas)

Capacidade do

inversor
5V0300 300 190 570 552 10 265.2 10 10
is7-2 (181) | (748) | (22.44) | (21.73) | (039) | (10.44) | (0:39) (0.39)
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3.2.6 SV0370-0450iS7 (200V, IP00)
N
T LA
|
I ]
o
— | 3 o
T T
® L
LT =«
g n|nmulnuumu|munnuumumnnnmuumununnmmlmnnnnnmln N
f LT T T
o CHOOOAOTOT KO OCHOUEDUACKINETOVOUANICD of
T, T
o SO0 o ERBOMEOUMOHCOFOMAOItICG o
mm (polegadas)
Capacidade do
inversor
SV0370~0450 | 370 270 630 609 1 281.2 10 10
is7-2 (14.56) | (10.63) (24.8) (23.97) (043) (11.07) (0.39) (039)
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3.2.7

SV0300-0450iS7 (400V)

Wi
w2
A

H3

|
H2

E
H1

D1 W2

mm (polegadas)

Capacidade do

inversor

SV0300~0450 | 300.1 2428 594.1 562 24.1 3032 10 10
i57-4. (11.81) (9.55) (2338) | (22.12) (099) (11.93) (0:39) (0:39)
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3.2.8

SV0550-0750iS7 (200V, 1P00)

W1
- W2
i
n | _
— | N s o
T |
] g
LT =«

D1

I n|umu|nuumu|uuuuuumumuun|u|uumuuuuumuullmuunnmuln N
LT, T T
Jo OUDCIOUUA ORI TAGHOTINGICIND o
AR EMIDUCAESHIDIUND
o OO0 OO E RO CRORAOEne o

mm (polegadas)

Capacidade do

inversor
SV0550~0750 465 381 750 7235 155 355.6 12 12
iS7-2 (18.3) (15.0) (29.52) (28.48) (0.61) (14.0) (0.47) (0.47)
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3.2.9 SV0550-0750iS7 (400V)

Wi

W2
M
LA
= ) )
—|N
TT |e °
e
/: | T #
B
D1 W2
606666660
=S

JONDGEADIORFDTIID

mm (polegadas)

Capacidade do

inversor

SV0550~0750 | 370.1 3128 6635 6314 24.1 3733 10 10
iS7-4 (1457) | (1231) | (26.12) | (24.85) (099) (14.69) (0.39) (039)
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3.2.10 SV0900-1100iS7 (400V, IP00)

Wi
W2

H3
Tk

o [ e
) )

—|N
T e °

D1 W2

=]
EEES0E668
' ==

U T

[T

mm (polegadas)

Capacidade do

inversor Wi
SV0900~1100 510 381 350 7835 759 155 422.6 11 1
iS7-4 (20.07) (15.0) (13.77) (30.84) (29.88) (0.61) (16.63) (0.43) (0.43)
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3.2.11 SV1320-1600iS7 (400V, IP00)

W1
) W2
T

i . al

o
e

L EETL LR

H1
H2

8§
=
&N

Jg_

[* (R G |
AT UEECONDOOUEN U ORCOINGOAD

Jo OIAXERXROD0ONCHRCONCIMIOHDUATINIEOA o
| T T T

ST A T

mm (polegadas)

Capacidade do

inversor

SV1320~1600 510 381 350 861 838 155 4226 1u 1u
iS7-4 (20.07) (15.0) (13.77) (33.89) (32.99) (0.61) (16.63) (0.43) (0.43)
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3.3 Dimensao externa (UL Type12 enclausurado,
1P54)

3.3.1 SV0008-0037iS7 (200V/400V)

mm (polegadas)

Capacidade do

inversor

SV0008~0037 | 2042 127 419 252 95.1 208 5 5
i57-2/4 (8.03) (5.0) (16.49) (9.92) (3.74) (8.18) (019) (019)
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SV0055-0075iS7 (200V/400V)

|

H1
H2

mm (polegadas)

Capacidade do

inversor

SV0055-0075 | 254 176 460.6 327 88.1 2323 5 5
iS7- 214 (10.0) (6.92) (18.13) (12.87) (3.46) (9.14) (0.19) (0.19)
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3.3.3 SV0110-0150iS7 (200V/400V)

o L]
IB % n\n
T ),
— O\
IIB |

mm (polegadas)

Capacidade do

inversor
SV0110-0150 | 313.1 2146 590.8 355 1017 2944 65 65
i57-2/4 (12.32) (8.44) (23.25) (13.97) (4.0) (1159) | (0.25) (0.25)
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3.34

SV0185-0220iS7 (200V/400V)

mm (polegadas)

Capacidade do

inversor

SV0185-0220 | 3432 2435 7508 445 916 3155 65 65
iS7-2/4 (13.51) (9.58) (29.55) | (17.51) (3.60) (12.42) (0.25) (0.25)
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34 Dimensoes e peso do produto (UL Tipo 1
enclausurado, IP 21)

Capacidade do wimm] | Hmm | Pmm EMC&DCL Com filtro EMC Com DCL Sem EMC&DCL
inversor largura | altura Z;{T:‘a"e peso [Kg] Peso do produto | Peso do produto | pegq 4o produto [Kg]
SV0008iS7-2/4 150 284 200 55 45 5.0 45
SV0015iS7-2/4 150 284 200 55 45 5.0 45
SV0022iS7-2/4. 150 284 200 55 45 5.0 45
SV0037iS7-2/4 150 284 200 55 45 5.0 45
SV0055iS7-2/4. 200 355 225 10 8.4 93 77
SV0075iS7-2/4. 200 355 225 10 8.4 9.3 7.7
SVO0110iS7-2/4 250 385 284 20 17.2 16.8 14
SV0150iS7-2/4. 250 385 284 20 17.2 16.8 14
SV0185iS7-2 280 461.6 298 30 27 25.9 22.9
SV0220iS7-2 280 461.6 298 30 25.8 25.9 22.9
SV0300iS7-2 300 570 265.2 - - - 295
SV0370iS7-2 370 630 281.2 - - - 44
SV0450iS7-2 370 630 281.2 - - - a4
SV0550iS7-2 465 750 355.6 - - - 72.5
SV0750iS7-2 465 750 355.6 - - - 72.5
SV0185iS7-4 280 461.6 298 27.4 235 233 19.7
SV0220iS7-4 280 461.6 298 27.4 235 235 201
SV0300iS7-4 3001 | 5941 | 3032 - - 2 28
SV0370iS7-4 3001 | 5941 | 3032 - - 2 28
SV0450iS7-4 3001 | 5941 | 3032 - - a4 28
SV0550iS7-4 3701 | 6635 | 3733 - - 63 45
SV0750iS7-4 3701 | 6635 | 3733 - - 63 45
SV0900iS7-4 510 7835 | 4226 - - 101 -
SV1100iS7-4 510 7835 | 4226 - - 101 -
SV1320iS7-4 510 861 422.6 - - 14 -
SV1600iS7-4 510 861 4226 - - 14 -
A tabela de pesos acima [Kg] indica o peso total do produto incluindo filtro EMC, DCL. (sem a caixa da
embalagem)
Produto com poténcia de 30~160 kW possuem somente como DCL como opcional.
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3.5 Dimensodes e peso do produto (UL Tipo 12
enclausurado, IP54)

Capacidade do wimm] | Hmm] le[:f‘::\] E”’CfD'CL Cn.n; l':;m C;:nD;L Sem EMC&DCL
inversor largura altura didade produtolKg] | produto [Kg] | Pes© 4o produto [Ka]
SV0008iS7-2/4 204.2 419 208 82 72 7.7 6.7
SV0015iS7-2/4. 204.2 419 208 8.2 7.2 7.7 6.7
SV0022iS7-2/4. 204.2 419 208 8.2 7.2 7.7 6.7
SV0037iS7-2/4 204.2 419 208 8.2 72 7.7 6.7
SV0055iS7-2/4. 254 460.6 2323 128 10.2 121 95
SV0075iS7-2/4. 254 460.6 2323 12.9 10.3 12.2 96
SVO0110iS7-2/4 313.1 590.8 294.4 256 228 224 19.6
SV0150iS7-2/4. 313.1 590.8 294.4 259 231 22.7 19.9
SV0185iS7-2 343.2 750.8 3155 38.3 34.2 34.1 29.9
SV0220iS7-2 343.2 750.8 3155 38.3 34.2 34.1 29.9
SV0185iS7-4 3432 750.8 3155 34.9 31 31 271
SV0220iS7-4 343.2 750.8 3155 34.9 31 31 27.1
A tebela de pesos [Kg] acima indica o peso total do produto. (sem a caixa da embalagem)
Produtos com poténcia de 0.75~22 KW apenas possuem IP54.

LSis | 31




Erro! Use a guia Pagina Inicial para aplicar S 1 ao texto que devera aparecer aqui. . Erro! Use a guia
Pagina Inicial para aplicar S 1 ao texto que devera aparecer aqui.

3.6

3.6.1

3.6.2

Guia de instalagao (UL Tipo 12 enclausurado,
1P54)

Como retirar a tampa do t e teclado para IP54

= Retire o parafuso superior e inferior da tampa transparente do teclado, em
seguida retire a tampa transparente do teclado.

= Retire o teclado do inversor.

Como retirar a tampa frontal de IP54

= Retire os parafusos (nove ou 13, dependera do tamanho do produto) em
volta da tampa do inversor.

* Retire a tampa.
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3.6.3 Montando o inversor

= Retire as quatro embalagens de borrachas do cantos.
= Monte o inversor com furo de fixag&o no painel e aperte os quatro parafusos.

= Coleque de volta as quatro embalagens de borracha em cada canto.

3.6.4 Ligacao da alimentacao

= Conecte as entradas/saidas de alimentagédo de acordo com a figura abaixo.

= Verifique o Capitulo 4 Ligacéo para maiores detalhes.

LSis | 32




Erro! Use a guia Pagina Inicial para aplicar S 1 ao texto que devera aparecer aqui. . Erro! Use a guia
Pagina Inicial para aplicar S 1 ao texto que devera aparecer aqui.

3.6.5 Como recolocar a tampa frontal IP54

* Coloque a tampa frontal alinhando com a furagéo de fixagao.
= Aperte o parafuso nos cantos da tampa.

= Conecte o cabo do teclado, em seguida coleque o restante dos parafusos da
tampa frontal do inversor.

= Coloque a tampa transparente do teclado, logo ap6s aperte os parafusos
superior e inferior.
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4. Ligacao

4.1 Como separar a tampa frontal quando instalado

Remova o teclado do produto, retire o parafuso da extremidade inferior, em
seguida levante a tampa para cima.

4.1.1 Como retirar o teclado

4.1.2 Como montar o plug para conectar o teclado

Como mostra as figuras abaixo, instale o teclado apés conectar o plug.
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4.1.3 Como retirar a tampa frontal

m  Tipo IP21

Separea
tampa frontal
retirando o
parafuso

Terminal de circuito de
controle da placa de /O

®  [Tipo IP54]

Separe a tampa transparente do teclado retirando os parafusos, em seguida
retire o teclado.

Remova a tampa frontal do inversor, retirando os parafusos.

Antes de ligar, produtos com IP54 devem ser instalados em painel.

/ — Tampa de fixagao do teclado
EZ)
Q — Teclado

{ Tampa »
Tampa frontal 4= Orificios de montagem
do fixada por
teclado farafusos

fixado por

<«— Circuito de
parafusos

ventilagéo
embarcado
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4.2 Como retirar a tampa frontal quando instalado
(90~160 kW 400V, 30~75kW 200V)

Retire os parafusos direito e esquerdo da tampa frontal inferior, puxe a tampa
para baixo para abri-la. Agora, pode-se verificar as ligagdes de alimentagéo
(R/SIT, PIN, U/V/W) e os cabos de sinais (bloco de terminais, encoder opcional,
comunicacao opcional, CLP opcional, etc.).

/

TR,
B T
LRI R GRS
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4.3

4.3.1

4.3.2

Filtro EMC embarcado

O inversor iS7 possui filtro EMC embarcado. Atua na reducgéo de de ruido
eletromagnético na entrada do inversor. Sua configuracéo inicial € OFF. Se vocé
liga-lo (ON), coleque o conector do ligagéo do filtro EMC (ON/OFF).

Como configurar as fungdes do filtro EMC (Produtos até
7.5kW)

- Corte a capa pléstica como mostra abaixo.
- Se o conector de curto circuito for conectado com

SW1 que esta dentro, o filtro EMC funcionara

Filtro EMC OFF Filtro EMC ON

Como retirar o conector do filtro EMC (Produtos até 7.5kW )

Filtro EMC ON Filtro EMC OFF

Em 10 minutos, verifique a tenséo utilizando um medidor apés cortar a fonte de
alimentagdo. Em caso de separagéo do conector, puxe enquanto pressionada a
trava. Quando for reinstalar, certifique-se de destravar a trava do conector. (se
for dificil de retira-lo, uma pinga podera ser utilizada).
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4.3.3

Como configurar as fungoes do filtro EMC (Produto de
11~22kW)

O terminal de ligagdo ON/OFF do filtro EMC esté localizado na parte inferior nos
terminais dos inversores de 11~22kW, como mostra a figura abaixo.
Configuragéo inicial ¢ OFF. Quando o fio verde estiver conecatado no terminal
de metal superior, o filtro EMC estar4 em ON e para filtro EMC em OFF devera
estar conectado no terminal de conex&o isolada.

Terminal de

EMC em ON

metal para filtro

5 i.o

EMC filter ON  EMC filter OFF

Terminal isolado para filtro

EMC em OFF

O filtro EMC tem a finalidade de reduzir a emisséo/absorgéo de ondas
eletromagnéticas enquanto estiver em uso, utilizando o método de (de-> 2f &)

aterramento simétrico. Certifique-se de utilizar filtro EMC com métode de
aterramento simétrico, mesmo em conex&o em Y.

A cuibabo

A corrente de fulga aumenta enquanto o filtro EMC estiver ligado. N&o utilize filtro EMC
enquanto a entrada estiverem em modo assimétrico assim como ligagédo em triangulo.
Isto podera causar choque elétrico.

Estrutura de terra assimétrico

R(L1) R(L1)
Aterramento no EOEPN

meio de umafase | P!

S(L2) adhel 5
da ligagdo em S(L2)
) triagulo % T(L3)

1fase esta
aterrada na
ligacéo estrela

o}
\'YY\_;*
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Estrutura de terra assimétrico

| R(L1) .
3 Ry
Aterramento na S(L2) >
- Sem aterramento,
extremidade N P S(L2)
. conexo trifasica | 1 3
monofasica s (L3)
= T(L3)

4.4 Precaucgodes na ligacao

1. Os circuitos do inversor serédo danificados se a alimentagédo de entrada for
conectada a saida dos terminais (U, V, W).

2. Utilize terminais olhal com capa isoladora para ligar (ligar &) a
alimentacédo de entrada e o motor.

3. Nao deixe fragmentos de fios dentro do inversor. Fragmentos de fios podem
causar falhas, quebras e mal funcionamento.

4. Para a entrada e saida, utilize condutores com tamanho suficiénte para
garantir que a queda de tensdo sera menor do que 2%. O torque do motor
podera cair em operagdes com baixa frequéncia e quando utilizado
condutores muito longos entre o motor e o inversor.

5. O comprimento do cabo entre o inversor e o motor devera ser menor do que
150m. Devido a fulga capacitiva entre os cabos, caracteristicas de protecéo
de sobrecorrente poderéo operar. (overcurrent protective feature may
operate or equipment connected to the output side may malfunction> 4fA).

(mas par produtdo monores do que 30kW, o comprimento do cabo devera
ser até 50m)

6. O circuito principal do inversor possui ruidos de alta frequéncia, e pode
projudicar a comunicacéo de equipamentos préximos do inversor. Para
reduzir ruidos, instale fitro contra ruidos na entrada de alimentacéo do
inversor.

7. Nao utilize capacitores para corregéo de fator de poténcia, ou filtros FRI na
saida do inversor. Fazer isso podera danificar os componentes.

8. Sempre verifique se o LCD e a lampada de identificacédo de terminal
energizado esta em OFF antes de ligar os terminais. A carga do capacitor
pode segurar alta tenséo mesmo apoés da alimentagdo desconectada. Tome
cuidado para previnir possibilidade de leséo corporal.

9. Na&o conecte relés (contatoras) na saida do inversor e ndo faca
chaveamentos On/Off durante operacao, isso pode gerar falhas ou danos no
inversor.

10. Isolamento de cabos é recomendado para circuitos de alimentagao principal.
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4.5 Aterramento
1. Oinversor é um equipamento de alta velocidade de chaveamento, e podera
ocorrer correntes de fulga. Aterre o inversor para evitar choques elétricos.

2. Aimpedancia de aterramento para as classes de 220V é 100 ohm ou menos
e para as classes de 400V 10 ohm ou menos.

3. Conecte o aterramento somente nos terminais de aterramento do inversor.
N&o utilize o corpo do inversor ou parafuso de fixagéo para aterramento.

4. No minimo, o aterramento devera atender as especificagdes da lista abaixo.
O condutor de aterramento devera ser o menor possivel e devera ser
conectado ao ponto de aterramento mais préximo possivel do inversor

Bitdla do condutor de aterramento ( mmg?)

Capacidade do inversor

200V class 400V class

0.75 ~ 3.7kW 35 2
5.5~7.5kw 5.5 35

11~ 15 kw 14 8
18.5 ~ 22 kW 22 14
30 ~ 45 kw 22 22
55 ~ 75 kW 38 38
90 ~ 110 kw - 60
132 ~ 220 kW - 150
280~315kwW - 200
375kwW - 250

LSis | 7




Erro! Use a guia Pagina Inicial para aplicar S 1 ao texto que devera aparecer aqui. . Erro! Use a guia
- Pagina Inicial para aplicar  ®S 1 ao texto que devera aparecer aqui.

4.6 Diagrama de ligacao do terminal (Terminal de
alimentacao)

4.6.1 Ligacao do inversor até 7.5kW

‘R(Ll)‘S(LZ)‘T(LB)
el | \ P B INO[ u [ v [ w]

3Phase
AC Resistor de frenagem Motor

3-phase AC input
power supply

4.6.2 Ligacao de produtos de 11~22kW

‘R(L1)|S(L2)‘T(L3)‘ p(+)| B ‘N(-)| u | v ‘ w |

4.6.3 Ligacao de produtos de 30~75kW

‘ R(L1) | s(L2) ‘ T(L3) ‘ P1(+) | P2(+) ‘ NG | u | v ‘ w |

4.6.4 Ligacao de produtos de 90~160kW

‘ R(L1) | S(L2) | T(L3) | P(+) ‘ N(-) ‘ u ‘ \ |
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Produtos acima de 11kW possuem o bloco de terminais organizados linearmente.
Produtos de 0.75~160kW possuem Reator-DC embarcados, assim nao seré necessario
instalar outro Reator-DC. O terminal de aterramento deve estar aterrado. Para fazer o
aterramento nao utilize maquinas de solda, geradores, etc. O cabo de aterramento deve
ser instaldo o mais curto possivel. Se o terminal de aterramento estiver longe do inversor,
o potencial elétrico do terminal de aterramento do podera ser instavel devido a corrente de
fulga do inversor, que podera ser regenerada pelo mesmo.

4.7 Terminais do circuito principal
4.7.1  0.75 ~ 22 kW (200V/400V)

Unidade de freio dinamico embarcado

Conecte os terminais P(+) e B do inversor a unidade de freio dinamico quando o
mesmo estiver em uso.

|R(Ll) ‘ S(L2) | T(L3) | P(+) ‘ B | NG ‘ u ‘ v | w

DBR
Resistor de frenagem @
N

Entrada
trifasica AC

Simbolo do terminais

R(LL).S(L2).T(L3) Entrada de energia AC Conecte normal AC
P(+) (+) Terminal de tensdo AC (+) Terminal de tensao DC link
NG) (-) Terminal de tens&o CC (-) Terminal de tens&o DC link
P(+).B Resistor de frenagem Conecte o resistor de frenagem
uvw Saida do inversor Conexao das trés fases do motor

(5) Uso opcional da unidade de freio dinamico

|R(L1)‘S(L2)‘T(L3)|P(+)‘ B ‘ N(-)| u ‘ v ‘ w |

Entrada
trifasica AC

Unidade de freio
dinamico

Resistor de
frenagem
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4.7.2

4.7.3

Simbolo do termin: Nom: erminais
R(L1),S(L2).T(L3) Entrada de energia AC Conecte alimentco normal AC
P(+) (+) terminal de tensdo AC (+) Terminal de tensao DC link
NG) () terminal de tenséo CC (-) Terminal de tens&o DC link
P(+).B Resistor de frenagem Conecte o resistor de frenagem
uvw Saida do inversor Conexao das trés fases do motor

30 ~ 75 kW (200V, 400V)

‘R(L1)|S(L2)|T(L3)‘P(+)| B |N(—)‘ u | v | w ‘

Entrada
trifasica AC

Simbolo do terminais Nome dos termir
R(L1),5(L2).T(L3) Entrada de energia AC Conecte do normal AC
(+)Terminal de tens&o DC link
P1(+) (+) Terminal de tens&o CC Esta localizado a frente do terminal
P2NG) Conxéo para Unidade Freio Dinamico, | Terminal de conexao da Unidade Freio
terminal CC comum 1) Dinamico, terminal CC comum
NG) () Terminal de tens&o CC ()Terminal de tens&o DC link
uvw Saida do inversor Conexéo das trés fases do motor

Quando utiliza-se esses terminais com comum CC, algumas consideragdes
especiais sdo requeridas. Certifique-se de entrar em contato com um de nossos
representantes de vendas.

90 ~ 160 kW (400V)

‘ R(L1) | S(L2) | T(L3) ‘ P(+) ‘ N() |

c
<
=

Entrada

Unidade de freio
trifasica AC a

dinamico

Resistor de

frenagem 77—

Entrada de energia AC Conecte aliment
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me dos termi
P(+) (+) Terminal de tensdo AC (+) Terminal de tensao DC link
NG) (-) Terminal de tens&o CC (-) Terminal de tens&o DC link
. ' N Terminal de conexéo da Unidade Freio
P(+), N() Conxdo para Unidade Freio Dinamico oy
uvw Saida do inversor Conexao das trés fases do motor

4.8 Especificagcoes dos terminais e fusivel externo

ama Torque do Cabo2)
Inversor utilizado parafuso d parafusol)

terminal (Kgf-cm) ! Voltage
0.75 kW M4 71~12 25 25 14 14 10A 500V
1.5 kw. M4 7.1-12 25 25 14 14 15A 500V
2.2 kw M4 7.1-12 25 25 14 14 20A 500V
37kwW M4 71~12 4 4 12 12 32A 500V
55 kw M4 71~12 6 6 10 10 50A 500V
7.5 kw M4 7.1-12 10 10 8 8 63A 500V
11 kw M6 30.6-38.2 16 16 6 6 80A 500V
200V 15 kW M6 30.6-38.2 25 22 4 4 100A 500V
18.5 kw mg 61.2-91.8 35 30 2 2 125A 500V
22 kW mg 61.2-91.8 35 30 2 2 160A 500V
30 kW m8 61.2~918 70 70 10 10 2007 500V
37kW m8 61.2~918 95 95 2/0 2/0 250 500V
45 kW mg 61.2-918 9% 9% 2/0 2/0 350A 500V
55 kW M10 89.7~122.0 120 120 300 300 400A 500V
75 kW M10 89.7~122.0 150 150 40 40 450 500V
0.75~1.5kW M4 7.1-12 25 25 14 14 10A 500V
2.2 kW M4 7.1-12 25 25 14 14 15A 500V
37kwW M4 71~12 25 25 14 14 20A 500V
5.5 kW M4 7.1-12 4 25 12 14 32A 500V
7.5 kw M4 7.1-12 4 4 12 12 35A 500V
11 kw M5 24.5-31.8 6 6 10 10 50A 500V
15 kW M5 24.5-31.8 16 10 6 8 63A 500V
18.5 kw M6 30.6-38.2 16 10 6 8 70A 500V
400V 22 kW M6 30.6-38.2 2 16 4 6 100A 500V
30-37 kW m8 61.2-91.8 25 25 4 4 125A 500V
45 kW mg 61.2-91.8 70 70 10 10 160A 500V
55 kw mg 61.2-91.8 70 70 10 10 200A 500V
75 kW m8 61.2-91.8 70 70 10 10 250A 500V
90 kW mM12 182.4~215.0 100 100 40 40 350 500V
110 kW M12 182.4~215.0 100 100 410 410 400A 500V
132 kW M12 182.4~215.0 150 150 300 300 450A 500V
160 kW mM12 182.4~215.0 200 200 400 400 450 500V

1) : Aplique o torque prescrito nos parafuso dos terminais. Se os parafusos estiverem frouxos, isso podera causar falhas.
2) 1 Utiliza cabos de cobre de 600V 75C.
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Todo o comprimento do cabo devera ser até 200m. No caso das conexdes do
motor, o comprimento total ndo devera exceder 200m, porque se 0 motor estiver
instalado em um local remoto a funcéo de protecéo de sobrecorrente podera ser
iniciada pelas harménicas causadas pelo incremento de volume de cabos ou
uma falha no motor poderéa ocorrer. O comprimento total do cabo também
devera ser de até 200m quando for utilizado mais de um motor. (50m quanto for
até 3.7kw)

Em caso de ligagdes longas, utilize condutor grosso afim de reduzir a queda de
tenséo e diminuicéo da frequéncia portadora.

Queda de tensdo da linha[V]=(3 X resisténcia do fio [nQ/m]X comprimento do
cabo[m] X corrente[A])/1000

Distancia entre o motor e inversor até 50 m até 100 m acima 100 m

Frequéncia portadora permitida abaixo 15 kHz abaixo 5 kHz abaixo 2.5 kHz

Adequado para uso de circuitos capaz de fornecer ndo mais do que o valor
especificado na Tabelal RMS Amperes Simétricos, 240V para inversores de
240V e 480 V para inversores de 480V no maximo.

Table 4-1 RMS Amperes Simétricos para series iS7

Modelo ‘ Classificagdo
Todos os modelos, exceto para os modelos especificados a seguir 5,000A
SVO450@S7, SV0550iS7, SV0750iS7, SV0900iS7, SV1100iS7 , 10.000A
SV1320iS7 '
SV1600iS7, SV1850iS7, SV2200iS7, SV2800iS7 18,000A
SV3150iS7, SV3750iS7 30,000A
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4.9 Diagrama dos terminais de controle (Terminais
basicos de 1/0, produtos abaixo de 22kW)

NPN (Sink)
/PNP (Source) terminal

I/ PTC
v terminal

4.9.1 Como parametrizar NPN (Sink)/PNP (Source)

0O iS7 possui 2 sequéncias de terminais de entradas serves do circuito de
controle: Modo NPN (modo Sink) e modo PNP (modo Source). Com isso é
possivel trocar a l6gica dos terminais de entradas com modo NPN (modo Sink) e
modo PNP (modo Source). Cada método de modo de conexao estéo a seguir.

1. Modo NPN (Modo Sink)
Configura NPN (Sink)/PNP (Source) mudando a chave para NPN. CM (24V

GND) é o terminal comum referente ao sinal de entrada. A configuracao inicial
padréo de fabrica € modo NPN (modo Sink).
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Modo NPN (modo Sink)
PNP[CI|NPN
| CM(24G

Fonte interna (24V)

(6) Modo PNP (modo Source) - Quando utilizado fonte interna

Configura NPN (Sink)/PNP (Source) mudando a chave para PNP. 24 (fonte
interna de 24V) é o terminal comum referente ao sinal de entrada. Modo PNP
(modo Source) — configure para NPN (Sink)/PNP (Source) mudando a chave
para PNP quando utiliza fonte externa.

Se vocé quiser utilizar fonte externa de 24V, conecte o menos (-) da fonte
externa no terminal CM (24V GND).
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Modo PNP (modo Source) —Quando utilizar fonte externa

1 Fonte interna (24V)
|

PNP NPN Modo PNP (modo Source) — Quando utilizar fonte externa

\ CM (24G)
A HP .
L [66

External Source !

(24V)
P i@

o P2(RX) :@ @
V—
i
(7) E lo de distribuica
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Fontede ;
Relé2 Saidade  alimentacad PortaRS485
(Normalmente aberto)  coletoraberto 24y
lAZ [cz [NC l Q1 ‘EG ‘24 ‘CM ‘F‘l ‘Pz P3 ‘PA ‘se ‘ s+ s o ‘
‘M ‘Cl ‘Bl ‘PS IPB |P7 IPB ICM VR+ VR- \Z8 ‘Il ISG AO1 AO2 ‘
SRR [H
Relé1 s sg
(Normalmente aberto) 5 &5
N 0 40
Entradaanalogicade | 1 1
- 6 corrente v 22
Entradas digitais tensdo, utilizando (4~20mA) >3
(NPN/PNP, Sink/Source) poten-cidmetro
(entradade -
10V-+10V)

Relé2
(Normalmente aberto)

-

: Fontede L l l l
Saidade alimentagaq { { PortaRS485
PL ‘ P2 ‘ P3

coletoraberto 24y
46 ‘ s L:M

NC ‘ ‘Ql ‘EG

c2 24 oM P4 S+
a |c1 [BL s ‘ 6 ‘ P7 P8 CM LR* VR |vi ‘ 56 |01 ‘AOZ ‘
[ g £
Relé1 5 88
(Normalmente aberto) 2 B
o 40
o 2020
Entradaanalégicade 10
6 corrente < 33
Entradas digitais tensao, utilizando  (4~20mA)
(NPN/PNP, Sink/Source) poten-ciometro
(entradade-
10V—+10V)

O terminal TR localizado abaixo do lado direito do bloco de terminais é para
ligacéo do resistor da porta de comunicagédo RS485 (120 Q).
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4.10 9 Diagrama dos terminais de controle (Bloco de
terminal de 1/O isolado, produtos acima de
30kW)

NPN (Sink)/
PNP (Source)
terminal

1/ PTC
terminal

4.10.1 Exemplo de distribuicao

Saidade Fontede [ I [ l

Relé2 coletor  alimentagéo
(Normalmente aberto) aberto 24V L{ { T/ { Pur:Fi\SAaS

‘AZ [cz [NC ‘ Q1 ‘EG ‘24 [cm [Fl ‘PZ P3 ‘M [cm s+ l FG l
‘Al ‘01 |B1 ‘ PS5 ‘Pa ‘P7 lpa ICM R+ ‘\/R- ‘v1 ‘u ‘CM ‘Am ‘AOZ‘
[—— 00
Relél l KL l l g 28
(Normalmente aberto) 2 s
& 88
o 49
Entrada Entrada 10 2020
Entradas digitais tensao, utilizando analégicade < 33
(NPN/PNP, Sink/Source) poten-ciometro corrente
(entradade - (4~20mA)
10V-+10V)
. saidade Fontede l I I l
Rele2 coletor a PortaRS485
aberto 24V
~
IAZ ‘cz INC ‘ ‘m ‘EG ‘24 ‘CM PL ‘pz P3 ‘P4 ‘CM St ‘s. 56 ‘
|A1 ‘01 |B1 ‘ ‘Ps lPe ‘w ‘PB M R+ lVRr ‘v1 lu |CM ‘AOl ‘AOZ ‘
s £
B2
Relé1 55
(Normalmente aberto) B
Enrad 10
Entrada ntrada
5 2020
Entradas digitais tensao, utilizando zgf::f"f"e 33
NPN/PNP, Sink/Source) poten-ciometro -
( ) (entradade - (4-20mA)
10V~+10V)
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4.11 Terminal de circuito de controle

4.11.1 Selacao de contato para inico de fugao

ne do terminal

Entrada de Multi- . . .
P1-P8 Disponivel pela definigéo das entradas de multi-fungéo
Selagdo de funcao P1-8
contato para Terminal comum para referéncia das entradas digitias
inico de fugéo | cm Terminal comum (nota: No caso das I/O bésicas, este terminal é diferente do terminal
comum 5G)
VR() Terminal p/ ajuste de | Terminal de entrada analogica para ajuste da frequéncia saida maxima
2 frequéncia (+) de +12V, 100mA.
= VRO Terminal p/ ajuste de | Terminal de entrada analogica para ajuste da frequéncia saida maxima
I3 éncia (- de +12V, 100mA.
= vi Ajuste de frequéncia | Ajuste da freq. através da entrada de tenso de -10~10VCC.
s
2 | Frequencia (tens&o) Unipolar 0~+10[V]), Biopolar(-10[v] ~10[V]) resisténcia de entrada 20kQ
analogica 0 Ajuste de frequéncia | Ajuste da freq. através da entrada de corrente de 0~20mA
(corrente) resisténcia de entrada 2490
Terminal comum para ajuste de frequéncia analogica e terminal de
. Terminal comum para | referéncia para tensao e corrente
ajuste de frequéncia | (nota: No caso de /0 basico, este terminal ¢ diferente do terminal
comum CM)
Selecione um ajuste de frequéncia, corrente de saida, tenszo de saida.
Aot fTE"“j"a‘ de '“‘{';" saida de tensao: 0~10V
uncao para saida
anaiogica Tensao méxima de safda: 10V
Analégico Corrente méxima de saida: 10mA
Terminal de multi- Selecione um ajuste de frequéncia, corrente de saida, tensao de saida
A02 fungao de séida Corrente de saida: 4~20mA (0~20mA)
analégica de corrente | corrente maxima de saida: 20mA
Terminal de multi-
Q1 fungéo DC 26V, abaixo100mA
® (coletor aberto)
i
3 Terminal comum para .
Y EG Coletor aberts Terminal comum para ligag&o de fonte externa com coletor aberto
£ 24 Saida de 24V Corrente méxima de saida: 150mA
® Fungéo de protecdo ativada para atuar a saida.
Saida de sinal de (até AC250V 1A, 30VCC 1A)
Al B1C1
Contatos falha Sinal de falha: AL-C1 energizado (B1-C1 desenergizado)
Sinal normal: B1-C1 jizado (A1-C1
i . |sinal de saida enquanto estiver em funcionamento. Terminal de saida de
Relé de multi-fungdo 2 | myri-fungéo definida pelo usuério.
A2,C2 Saidapara o contato | 250yAC, até 5A
Apoint .
30VCC, até 5A
Porta de comunicagdo RS-485
S+S-CM  |RS-485 ) . - -
(Verifique capitulo 11 Manual das fungde de do)
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4.12 Especificacoes da distribuicdo do terminal de

Terminal

Tamanho do cabo
AW

P1-P8 Terminal de multi-funco -
Terminal comum (No caso das 1/0
o™ basicas, o terminal CM 6 diferente do Aterramento comum para os terminais de entrada
de multi-fungéo
terminal comum 5G)
VR Terminal pf ajuste de frequéncia (+) Tensdo de saida : +12V
erminal p/ ajuste de frequéncia
pral q 033-1.25 1622 Corrente méaxima de saida : 100mA
VR Terminal pf ajuste de frequéncia () Tensdo de saida: -12V
- erminal p/ ajuste de frequéncia (-
P i Corrente méxima de saida: 100mA
Vi Ajuste de frequéncia (tenséo) Tensdo de entrada: 0~12V or -12~12V.
i Auste de frequéncia e) Entrada de 0~20mA
juste de frequéncia (corrente
’ a éncia interna: 2490
0L Terminal de multi-funco para saida Tens&o maxima de saida : 10V
naldgica Corrente méxima de saida: 10mA
Terminal de multi-fungao de séida . .
A2 nalogica de corente Corrente maxima de saida: 20mA
Terminal comum para ajuste de 033-2.0 14-22
. frequéncia No caso de I/0 basico, Terminal comum da entrada analgica para ajuste
este terminal & diferente do terminal da frequéncia
comum CM)
Terminal de multi-funga
Q1 erminal de mult-fungao DC26V, até 100mA
(coletor aberto)
EG Terminal comum para coletor aberto
o 033-1.25 16~22 Maximum output current : 150mA
24 Saida de 24V
AL Relé 1 de multi-fung&o contato A de AC250V, até 5A
saida DC30V, até 5A
BL Relé 1 de multi-funco contato B de AC250V, até 5A
saida DC30V, até 5A
Relé 1 de multi-fungéo terminal AC250V, até 5A
c1 0.33-2.0 14~22
comum DC30V, até 5A
a2 Relé 2 de multi-fungéo contato A de AC250V, até 5A
saida DC30V, até 5A
c Relé 2 de multi-fung@o terminal AC250V, até 5A
comum DC30V, até 5A
S+,8- RS-485 Porta de &0 RS485
0.75mm2 (18AWG), Cabo - — -
oM Terminal comum do RS485 com malha e par trangado | Paramultiplas conexdes, terminal comum para

comunicagdo RS485

A\ cuipabo

N&o utilize mais do que 3m de cabos para conectar o teclado. Poderdo ocorrer falhas nos sinal do

teclado.

Para previnir emissdes irradiadas nos sinais analdgicos e digitais, vocé devera colocar ferrite nos
condutores destes sinais.

Ex. Brand Wirth Elektronik ref. 74271132
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4.13

4.13.1

4.13.2

Vefiricacao de operacao

IS7 proporciona modo EASY START com ajuste de parametros basicos
utilizando o teclado pela distribui¢do exibida abaixo quando o equipamento for
energizado pela primeira vez.

Easy start

Easy Start comeca quando a alimentagéo for aplicada pela primeira vez ou
quando os parametros forem inicializados.

= Modo Easy Start inicia mesmo quando houver uma falha no inversor.

= Modo Easy Start durante operagéo do inversor.
Operacao Easy start

Funciona na seguinte sequéncia.

Vocé poderd ir para modo | 1 gejecione a opgo Easy Start
Ajuste Start Easy de monitor se selecinar No | P v ot

¥

2. Selecione o idioma de exibi¢&o do teclado
Capac. do motorDRV-14 3. Ajuste a capacidade do motor. (EX: 0.75kW, 1.5kW)

N°de pélos BAS-11 4. Configure o n° de polos do motor

Valor do tensao BAS15 5. Configure o valor de tensio utlizado.
(Na dos valores, OV & referente a tenséo, igual a tensao de entrada do
’ inversor
Freq. BAS-10 60/50 Hz 6. Ajusto do valor de freq. da saida do motor
V de entrada BAS19 AC 7. Ajuste da tenséo de entrada do inversor
DRV-06 Cmd Source 8. Ajuste do método de comando do inversor.
(EX:KEYPAD, FX/RX-1, FX-RX-2, etc.)

Cmd de freq. DRV-0 9. Ajusto do mandoa da frequéncia. (EX: 50Hz, 60Hz, etc.)

*Vocé podera mudar para o modo de monitoramento pressionando a tecla ESC
a qualquer momento durante o modo Easy Start.
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4.13.3 Verificacao de fi i to normal

Sentido de rotagdo horario/antihorario do motor e verificagao de funcionamento
pelo teclado

Ap6s configurar o método de comando em DRV-06 para 0: Teclado, referéncia
de frequéncia em DRV-07 para 0: Teclado-1 e configurar DRV-01: Comando de
frequéncia para velocidade temporaria, sentido de giro pressionando FWD.
Neste momento, o eixo do motor onde esta posicionado a carga girara no
sentido de rotagdo anti-horario. Caso contrario deveré ser modificado a posigéo
entre duas fases de saida do inversor (U, V, W) para o motor.

Operagdo de sentido
anti-horério
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5. Dispositivos periféricos

5.1 Composicao dos dispositivos periféricos

Ainstalagéo correta do inversor sera feita através da selegdo adequada dos
dispositivos periféricos. Composigao de sistemas incorretos podera
comprometer a operagdo de funcionamento normal ou uma significante perda no
tempo de vida util do inversor. Na pior da hipéteses, o inversor podera ser
danificado, para evitar danos utilize corretamente de acordo como o manual e
devidos cuidados.

Utiize as seguintes especificagdes de fonte
Especificagao da de alimentagao para o inversor.

fonte de alimentagao Classe 200V : 200~230V (-15%~+10%)
Classe 400V: 380~480V (-15%~+10%)

Altas corrente fluem no inversor enquanto a
Disjuntor energia estiver aplicada. Tome cuidado ao
selecionar o disjuntor

Ndo se faz necessdrio a instalgéo deste item
Contatora (opcional), mas se for instaldo, no inicie ou
pare o o inversor frequentemente com a
contatora. Poderé diminuir a vida dtl de
trabalho do inversor.

(Possivel selecionar)

O reator 6 necessario instalar quando for
necessario melhorar o fator de poténcia ou a
Reator AC e DC capacidade da poténcia de entrada é muito
(Possivel selecionar) alta (acima de 1000kVA, distancia de

distribuicao abaixo de 10m). Tome cuidade
quando for utiizar.

Avida dtil de trabalho do inversor & muito
afetada pela temperatura ambiente,
certifique-se de que a temperatura néo
excede o range permitido. Instalagdo
incorreta pode causar danos ao produto,
portanto siga o guia de instrugdes. O
terminal de terra deve ser aterrado.

Local de instalagdo do
inversor de ligagdo

Tema | = 1
{ Néo conectar condensador estatico,
—lp 5 supressor de surto e filtros na saida, pois
Saida do inversor >
podera causar danos ou falhas. O terminal
de terra deve ser aterrado
Temra
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5.2 Especifacoes da chave de ligacao, contatora e
reator.

5.2.1 Especifagcoes da chave de ligacao, contatora e reator

y
Capacidade do Corrente Contatora Corrente Contatora
inversor n ws) inversor ws)

ABS33b/
0008iS7-2 15 GMC-9 0008iS7-4 15 GMC-9
EBS33b EBS33b
0015i57-2 ABS33D | 15 GMC-12 001557-4 ABS33/ 15 GMC-9
! EBS33D ! EBS33D
0022157-2 ABS33/ 20 GMC-18 0022157-4 ABS33/ 15 GMC-12
85330 85330
ABS33b/ ABS33b/
0037i57-2 20 GMC-32 0037i57-4 15 GMC-18
EBS33b EBS33b
0055i57-2 ABSS3D | 50 GMC-40 0055157-4 ABS33/ 30 GMC-22
! EBS53h ! EBS33D
oorsis72 | ABSIO/ 60 GMC-50 0075157-4 ABS330/ 30 GMC-32
! EBS63D ! EBS33b
omois72 | ABS1OR/ 100 GMC-65 0110i57-4 ABSS3/ 50 GMC-40
EBS103b EBS53b
ABS203b/ ABS103b/
01501S7-2 125 GMC-100 0150i57-4 60 GMC-50
EBS203b EBS63b
owgsis2 | ABS200/ 150 GMe-125 owgsis7a | MBS0/ 80 GMC-65
! EBS203b ! EBS103b
o220is72 | ABS2080/ 175 GMC-150 0220174 | ABS10%0/ 100 GMC-65
EBS203b EBS103b
ABS203b/ ABS203b
03001S7-2 GMC-150 0300iS7-4 125 GMC-100
EBS203b EBS203b
osrois7p | MBS0 GMC-220 oarois7a | ABS20%0! 150 GMC-125
" EBS403b ! EBS203b
oasois72 | ABSA0SH GMC-300 04501S7-4 ABS2030/ 175 GMC-150
" EBS403b ! EBS203b
ossois72 | ABSE03 GMC-400 0550157-4 ABS2030/ 225 GMC-180
EBS603b EBS203b
orsois72 | ABSE0% GMC-600 orsois7a | ABSA03! 300 GMC-220
" EBS603b ! EBS403b
oooois7-a | ABSA0SL 400 GMC-300
! EBS403b
MCCB: Molded Case Circut Breakers oois7.a | ABSB030/ w00 oMC400
(Disjuntor para caixa moldada) EBS603b
ELCB: Earth Leakage Circuit Breakers ABS603b
- 1320174 600 GMC-400
(Disjuntor para corrente de fulga para terra) EBS603b
1600is7-4 | ABSE030/ 600 GMC-600
! EBS603b
1) O disjuntor para caixa moldada deve ser 1.5 ~ 2 maior do que o valor de saida da corrente do inversor.
2) Proteja o inversor contra falhas de corrente utilizando MCCE ao vez de dispositivos de protegao contra sobrecargas.
- Aplique 150% do valor de saida de corrente por um minuto.
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5.2.2 Especificagdes do Reator DC

do Reator DC
0300iS7-2 0.24 200
0370iS7-2 0.2 240
0450iS7-2 0.17 280
0550iS7-2 0.12 360
0750iS7-2 0.1 500

5.2.3 Especificagoes do Reator AC

Especificagdes do Reator AC Especificagdes do Reator AC
INVERSOR INVERSOR
0008iS7-2 1.20 10 0008iS7-4 481 48
0015iS7-2 0.88 14 0015iS7-4. 3.23 75
0022iS7-2 056 20 0022iS7-4. 234 10
0037iS7-2 0.39 30 0037iS7-4 122 15
0055iS7-2 0.28 40 0055iS7-4 114 20
0075iS57-2 0.20 59 0075iS7-4. 081 30
0110i87-2 0.15 75 0110iS7-4 061 38
0150iS7-2 0.12 % 0150iS7-4. 045 50
0185iS7-2 0.10 12 0185iS7-4. 0.39 58
0220iS7-2 0.07 160 0220iS7-4 0.287 80
0300iS7-2 0.05 200 0300iS7-4 0.232 98
0370iS7-2 0.044 240 0370iS7-4 0.195 118
0450iS7-2 0.038 280 0450iS7-4. 0.157 142
0550iS7-2 0.026 360 0550iS7-4 0122 196
0750iS7-2 0.02 500 0750iS7-4 0.096 237
0900iS7-4. 0.081 289
1100iS7-4 0.069 341
1320iS7-4 0.057 420
1600iS7-4 0.042 558

Observagéo

Se vocé necessitar Reator DC, adquira produtos com Reator DC embarcado.
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5.3 Unidade de Freio Dinamico (DBU) e Resistores
5.3.1 Tipo de Unidade de Freio Di i
DBU
30 ~ 37 kw SV370DBU-2U
. Grupo 2.
Classe 200V |  Tipo UL 45 ~ 55 KW SV550DBU-2U B ]
Verifique dimensdes.
75 kW SV370DBU-2U, 2 sets
30 ~ 37 kW SV037DBH-4
. Grupo 1.
Sem tipo UL 45 ~ 55 kw " ) "
SVO75DBH-4 Verifique dimensdes.
75 kW
30 ~ 37 kw SV370DBU-4U
Classe 400 V 45 ~ 55 kW SV550DBU-4U
75 KW SV750DBU-4U Grupo 2.
Tipo UL . . ~
90 kW SVB50DBU-4U, 2 sets | Verifique dimensGes.
110~132kw SV750DBU-4U, 2 sets
162kw SV750DBU-4U, 3 sets
5.3.2 Organizacao do terminais
®  Grupo 2:
‘ G N B2 ‘ P/B1 |
®  Grupo 3:
‘ P N G ‘ B1 | B2
G Terminal de terra
B2 Terminal para conexdo com B2 do DBU
B1 Terminal para conexdo com B1 do DBU
N Terminal para conexao com N do inversor
P Terminal para conexao com P1 do inversor
Nota: Leia 0 manual do usuério do DBU para selecionar corretamente o resistro de frenagem.
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5.3.3 Ligacao da Unidade de Freio Dinamico (DBU) & Resistor de
freangem Dinamica

2 Resistor de
B1 frenagem
P1(+) P2(+) N@)
)
3 —O_O—@R(Y U ¢
Alimentagdo —O__O—® S(L2) \YA
50/60 Hz e T(L3) w ¢
969

Terminais do DBU Descri¢do

Instale correntamente de acordo com o diagrama de ligagdo. O

BLB2 Resistor deve ser conectado em B1, B2 do DBU.
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5.3.4 Dimensoes

®  Gropo 1

2-75.5
[ < o e R -

Dynamic Braking Unit

Sor [¢#|F

LS Industrial systems
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®  Gropo1

4-M5 Mounting

R &

Dynamic Braking Unit

274

285

0
R
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5.3.5 Funcgodes de exibicao

O resistor deve ser conectado nos terminais B1, B2 do DBU. O DBU possui 3
LEDs. O LED vermelho que esté localizado no meio de display mostra que o
equipamento esta energizado, o LED verde que esta localizado no lado direito
demonstra 0 momento da frenagem e outro LED verde que esta no lado
esquerdo exibe (quando ocorer) falha de sobreaquecimento (OHT — Over Heat
Trip).

Displays ‘ Descric: a Funcéo

O LED de alimentacdo estara ligado quando a alimentagdo principal é
Alimentagéo |fornecida

(LED vermelho) | Geralmente, o LED de alimentacdo estara ligado enquanto a alimentagdo
estiver no DBU, pois 0 mesmo esta conectado no inversor.

RUN O LED de RUN estaréa ligado enquanto a energia regenerativa estiver gerado
(LED verde) pelo motor estiver sendo dissipada na resisténcia.

OHT Se a temperatura exceder o valor configurado devido o aquecimento do
dissipador de calor, cortara o sinal de ligado do DBU e o LED de protecéo de
(LED verde) | sobreaquecimento sera ligado.
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5.3.6 Resistor de frenag

(1) Tipo de Unidade de Freio Dinamico opcionais (DBU)

A seguinte tabela posui a referéncia dos resistores de frenagem com a seguinte
configuragdo de troque: 150%, %ED: 5%. Poténcia em Watts do DBU tem que
ser o dobro quando utilizado %ED e 10%.

Nivel tens.
0.75 BR0400W 150 150 TIPO 1
15 BRO400W060J 60 300 TIPO1
22 BRO400W050J 50 400 TIPO 1
37 BROS00W033J 33 600 TIPO 2
55 BROB0OW020J 20 800 TIPO 3
75 BR1200W015J] 15 1200 TIPO 3
1 BR2400W010J 10 2400 TIPO3
Classe 200V 15 BR2400W008J 8 2400 TIPO 3
185 BR3600W005) 5 3600 TIPO3
22 BR3600W005J 5 3600 TIPO 3
3 5 5000
37 - 45 7000 -
45 - 35 10000 -
55 - 30 15000 -
75 - 25 20000 -
0.75 BR0400W600J 600 150 TIPO 1
15 BRO400W300J 300 300 TIPO 1
22 BRO400W200J 200 400 TIPO 1
37 BRO600W 130J 130 600 TIPO 2
55 BR1000W085J 85 1000 TIPO3
75 BR1200W060J 60 1200 TIPO3
u BR2000W040J 40 2000 TIPO 3
15 BR2400W030J 30 2400 TIPO 3
185 BR3600W020J 20 3600 TIPO3
Classe 400V 22 BR3600W020J 20 3600 TIPO 3
30 - 12 5000 -
37 - 12 5000 -
45 - 6 10,000 -
55 - 6 10,000 -
75 - 6 10,000 -
% - 45 15,000 -
110 - 35 17,000 -
132 - 30 20,000 -
160 - 25 25,000 -
A cuipabo
No caso do iS7 90~160kW, Unidade de Freio Dinamico para 220kW (SV2200DB-4) necessario uso
de resistor com capacidade acima dos listados na tabela. Se o DBU (SV075DBH-4) for conectado em
paralelo, utilize os resitores listado acima em paralelo.
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6.

6.1

6.1.1

Como utilizar o teclado

Aparéncia do teclado padrao e descrigcao
(Teclado Grafico)

O teclado é utilizado para parametrizar, monitorar operar o inversor.

LS Industrial Systoms

Dimensoées

a7
‘m‘

1216
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6.1.2 Teclas de funcao

——

LS Industrial Systems

9. LED de operagéo Forward

1. Cancelar (ESC)
2. Mover para esquerda

3. Selecéo de MODO

4.LED de operagdo Reverse

5. Operagéo Reverse

6. LED de indicagdo de Stop

Secdo ‘ Teclas ‘ Nome das teclas ‘

Tecla Mode

14. Mover para cima

[ — 13. Ajustar PROGRAMAGAO
12. Mover para direita
| — 11. Multi-Fung&o

10. Mover para baixo

8. Operagéao Forward
7. STOP/RESET

SCI

da fung;

Mudanga de MODO

Tecla Program

Se a tecla for pressionada uma vez, os parametros
podem ser editados no campo de status do codigo de
parametros editaveis. Se o botdo for pressionado ap6s
modificacéo, os dados modificados seréo salvos.

Tecla Up

Tecla Down

Utilizado para escrever dados ou mover c6digos

Tecla esg/direita

Movement among groups.
Movement of cursor in writing.

Tecla de Multi . -~
Funcéo Registrador Jog ou uso de codigos.
TECLAS

Quando escrito, serd possivel utilizar os dados
anteriomente salvos se pressionar este botdo antes de
acessar a tecla Program.

Oy

@ Tecla cancelar Va para o primeiro cddigo quando um movimentagéo de

codigo for requerida em algum grupo.
Move para o modo monitor quando pressionado.

Tecla Forward

Sentido de rotagéo horario do motor.

Tecla Reverse

Sentido de rotacéo anti-horario do motor..

Tecla Stop/Reset

Tecla para para 0 motor.
Tecla para resetar falhar em caso de ocorréncia.
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6.1.3

(1)

(2)

6.1.4

(1)

Composicao do Display
Modo Monitor

Comando de Chave de Multi-function
Operagzo/Frequéncia ~
Status de operagao do Inversor

Modo Display AN Status de exibigao de tem
MON TK N STP 0.00H

g

] 888 H _ _

8.8 - Exibigao de modo de monitoragéo ltem 2

'E U/ Exibigéio de modo de monitoragao tem 3

I—— Exibiao de modo de monitorago ftem 1

Cursor

Exibicao de troca de parametro

Exibicao de Grupo Status de operag&o do inversor

Ajuste de Multi-funcao

Modo de exibicéo Status de exibi¢ao de Item
% 3 =
PAR ﬂ?v N STP  0.00Hz

01Cmd Frequency 0.00Hz «————— Valordo parametro

N° do code e nome —7|0.50~ 60.00 Hz
D:0.00 c:mog\
-/

Valorinicial de tempo Atual valor configurado

Range configuravel

Lista de exibicao de itens

Modo de exibi¢ao dos itens: veja em “Mode shift” (Mudanca de modo) na pagina

6-8.

2. ltens do grupo de exibicéo: veja em “Group shift” (Mudacéo e grupo) na
pagina 6-10.

3. ltens de exibi¢do para operagdo de comando/frequéncia (Tipo de sequéncia
e nimero de passos séo exibidos durante operagéo de auto sequéncia)

4. Itens de exibicdo para monitoragao

Fungédo Exibicdo
MON Modo de monitoragéo
PAR Modo de parametro
1 "e")zgf:;gg UM Modo USR & Macro
| TRP Modo de falha
| CNF Modo de Configuragéo
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6-4

Ne ‘ Fungédo ‘ Exibi¢do ‘
K Teclado para operagéo de comando
o Comando de operagdo para comunicag@o
FieldBus (opcional)
Comando de A N
2 = Aplicagdo para comando de operagdo
operag&o A opcional
R Comunicagéo embarcada RS-485
T Terminal para comando de operagéo
K Comando de frequéncia pelo teclado
\Y Comando de frequéncia pela entrada V1
| Comando de frequéncia pela entrada 11
p Comando de frequéncia pela entrada de
pulso
U Comando de frequéncia durante operagéo
UP (Operagéo Up-Down)
b Comando de freq. durante operagédo Down
3 Comando p/ (Operagéao Up-Down)
frequéncia N ~
s Comando de frequéncia durante operagéo
STOP (Operagao Up-Down)
Io) Controle de frequéncia pela comunicagéo
(opcional) Fbus
X Controle de frequéncia pelos terminais V2 e
12
J Comando de frequéncia JOG
R Comunicagéo embarcada RS-485
1~9 A~F Comando sequéncial de frequéncia
Tecla JOG Utilizado para trocar para modo JOG pelo
teclado
Ajuste de chave Local/Remote Utilizado pare selecionar operacéo local e
4 " X remoto
de Multi-funcéo
UserGrp Utilizado para registrar parametros como um
grupo de usuario no modo de parametro ou
Selkey deletar parametros nos grupos de usuarios
STP Motor parado
Status de FWD Operando em sentido forward
5 operag&o do
inversor REV Operanado em sentido reverso
DC Saida de sinal DC
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Fungédo Exibicdo
WAN Aquecimento
STL Stalling
SPS Buscando velocidade
oss Software de sobrecorrente controlada
| OSH Hardware de sobrecorrente controlada
| TUN Auto Tuning

5. Status de exibi¢éo de itens: Verifique em “Monitoragdo do estado de
funcionamento” na pagina 6-17.

6. Modo de exibi¢do para monitoracéo de itens: Verifique em “Monitoracéo do
estado de funcionamento” na pagina 6-17.
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6.2

6-6

Composicao do Menu

A série de inversores SV-iS7 consiste dos seguintes 5 modos. Cada modo tem
seu proprio item de funcé@o adequado para as suas propriedades, especialmente
o modo de parametros exibe as fungdes necessarias para a operagdo dos
inversores em grupos.

Grupo movido pela teclaMODE
(Ex: Monitor->Parameter)

T

Trip
UsergMacro
Parameter
Monitor

Mova através da tecla
direita/esquerda no grupo de - -
parametros

(Ex: Drive->Basic Function)

Drive User

Basic Function Macro 1

Advanced Function Macro 2

Control

Input Terminal

Output Terminal

Communication

Application

<::lﬂﬂ®]ﬂl::>

AuT
Application Option Card

Protection
M2

Modo

Exibe informagdes do status de operagdo do inversor. Pode-se monitorar o

Modo Monito MON | ajuste de frequéncia, operagdo da frequéncia de trabalho, corrente e tenséo de
saida, etc.
Modo de parametro par | Aluste das configuragdes necessérias para operagdo. Dividido em um total de 12

grupos, cada um adequado para sua funcionalidade e objetivo.

Permite agruparar somente fungdes necessérias utiizando fungdes de grupo de
usudrios e grupo macro. Isto n&o é exibido quando o codigo de usudrio néo esta
registrado ou quando o modo de usuério/macro desloca-se com a tecla Mode, a
nao ser que o macro seja selecionado.

No caso de falha durante operagdo, o tipo de falha e informacédo da
frequéncialcorrenteltenso da operagdo e o tempo da ocorréncia da falha seréo
Modo Trip TRP | exibidos. Vocé pode também monitorar o tipo de falhas ocorridas anteriormente.
O modo tripo néo é exibido quando n&o ha histérico de falhas anteriores durante
operagao normal.

Vocé pode ajustar o proprio ambiente de operagao para que o inversor que nao
esta diretamente relacionado a operago de fungSes, bem como selecao de
idioma. do teclado, modo monior para selegdo de ambiente, exbigdo do 1o de

cartdo de expansio ao inversor, &0 e copia.

Modo User & Macro uam

Modo Config CNF
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6.2.1 Modo de parametros
Modo escricao
Possui fungdes necessarias para operagéo, incluindo ajuste de
Drive group DRV frequéncia/aceleragéo/desaceleragéo, selagdo de comando de
operagao, etc.
Grupo basico BAS Pode-se conflﬂgurvar funt;?es‘ bésicas assim como parametros do
motor e frequéncia sequéncial, etc
Grupo de fungées ADV Pode-se configurar padrdo de aceleracdo/desaceleracdo e
avancadas funcéo de controle de frequéncia, etc.
Controle do grupo de CON Pode-se ajustar funcdes relacionadas a controle sensorless e
fungdes controle vetorial.
Grupo de fungdes das N Permite ajustar fungdes relacionadas as entradas digitas do
entradas inversor incluindo entrada de multi-funcéo e entrada analdgica.
Grupo de fungdes das ouT Permite ajustar as fungdes das saidas do inversor, tais como
saidas saidas a relé e saidas analégicas.

Grupo de funcéo de Configura as fungdes relecionadas a porta de comunicagéo
P funca COM RS485 e cartdo de expansdo de comunicacdo, quando
comunicag&o o

utilizado.
Grupo de fungdes de APP Ajuste das funcBes de controle de PID e operacdo de auto
aplicagao sequéncia.
Este grupo é exibido se o grupo Auto Sequence em APP for
Grupo Auto Sequence run AUT selecionado e ajusta as fungdes necessérias para operagéo de
auto sequéncia.

Grupo de aplicagdes APO Ajuste funcdes relacionadas para o encoder e cartdo opcional de

opcionais CLP, quando utilizados.

Grupo de prote¢éo PRT Pode-se ajustar fungdes para proteger o motor e o inversor.

G de funcio do 20 Este grupo é exibido se for selecionado o motor #2 entre a
rupo de utngao o entrada de multi-fungéo (This group is displayed if you select
motor M2 Motor #2 among the multi-function input terminal fu nctions
(Motor 2) and sets functions related to Motor #2. > ZZ L{& Atxl)
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6.2.2 Modo User & Macro

Cricao

Modo ‘ Exibicdo ‘
Agrupa e exibe os parametros que necessitam ser

- monitorados ou que s&o ajustados pelo usuario com

Grupo de usuério USR frequencia.Se registra estes parametros utilizando a telca de
multi-funcéo do teclado.

Fungdes necessarias do inversor de acordo com o tipo de
carga agrupados e selecionados no momento da entrega da
Grupo Macro MCx fabrica. Se o usuario selecionar o tipo de operacédo desejada,
os grupos exibidos em MC1 ou MC2 serdo exibidos. Vocé
podera seleciona-los no modo CNF. Para mais detalhes
verifique a pagina 8-48, 8.1.31 Adig&o de grupo Macro.

25to SFO0 et AHEHUMA 2R Jlss 3& &6t Al Q83
Std g = A =0l ASLICH MEXIE ERE 28 SFE
I EHGHH

MC1 &= MC22 ZAIE 80l EAELICHL AL (CFG) Z=01A

g o= UASLICH XHME HEE HIOIX “8-54" .5 ZXRGHAIDl HH&LICH
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6.3 Modo shift

Monitor

/~ \

Parameter

Config

Trip

User&Macro

(1) Modo Shift no momento da entrega

Vocé pode modificar a exibi¢ao do display utilizando a tecla Mode. O modo
User/Macro e modo Trip ndo séo exibidos quando o produto e entregrue pela
fabrica. Para descricéo detalhada dos dois modos, veja na pagina 8-47,48,
8.1.30 para grupo de usuéarios (USR Grp) or 8.1.31 e Grupo Macro.

MON T/K STP  0.00Hz
=  Alimentag&o ligada, o display sera exibido como figura
I E'g g Ez ao lado. O modo atual € o modo monitor.

al = Pressione a tecla Mode uma vez.

PAR =DRV [] STP 0.00Hz
= Voceé terd que mudar para o modo de Parametros.

9 CODX
01 Cmd Frequencvﬂlno He =  Pressione a tecla Mode uma vez.
02 Cmd Torque

0.0%
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= Vocé terd que mudar para o mode de Configuragéo.
= Pressione a tecla Mode uma vez.

English
02 _ LCD Contrast
8 i o o

MON TK N STP 000Hz

I BEE Hz

E f-‘l = Vocé retornanra para 0 modo Monitor.

al
(2) Modo Shift com Modo User/Macro e Modo Trip

Se o usudrio registrar o cddigo de usuério ou ajustar a fungdo macro utilizando a
tecla de multi-fungédo, o modo User/Macro sera exibido ao contrario do modo
shift no momento da entrega do produto. No caso de falha durante operagéo, o
modo trip sera exibido e a informagéo de trip (falha) e esté informacéo sera
salva no histérico de falhas do modo trip, se voce retirar a falha utilizando a
funcéo de RESET. O modo shift nos dois modos esta exibido abaixo.

MON T/K N]STP 0.00Hz Alimentacio ligada. o displ 5 exdibid i
. imentagZo ligada, o display sera exibido como figura
Baa8 Hz ao lado. O modo atual € o modo monitor.
8.8 0

Bu

= Pressione a tecla Mode uma vez.

PAR =DRV [N] STP 0.00Hz

= Vocé terd que mudar para o modo de Parametros.
= Pressione a tecla Mode uma vez.

DE
0.00 Hz
0.0 %

9
Cmd Frequency
02 Cmd Torque

=UsR [N] STP 0.00Hz

= Voceé terd que mudar para o modo User/Macro.
= Pressione a tecla Mode uma vez.

= Voceé terd que mudar para o mode de Configuragdo.
= Pressione a tecla Mode uma vez.
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CNF STP 0.00Hz
00 Jump Code

0 nguage el

40 CODE

English
02 _LCD Contrast
0000000000000000

MON T/K N]STP 0.00Hz
| e2BH | .
8.8 0
@y

Vocé tera que mudar para o mode de Configuragéo.

Pressione a tecla Mode uma vez.

Vocé retornanra para o modo Monitor.

6.4 Mudanca de grupo
Movimentag&o de Grupo através da
tecla MODE Protection
Ex) Monitor->Parametros Application Option Card
Macro2 Application
Macro 1 Communication
User&Macro Leor Output Terminal
Input Terminal
Control
‘Advanced Function
] Tecla de movimentacéo
= @ esq/direita no grupo de
Parameter parametros
Ex) Drive->Fungdes Basicas
6.4.1 Mudancga de Grupo no Modo de Parametros

Se vocé pressionar a tecla para direita, no modo de parametros, o display
mudara como segue abaixo. Se vocé pressionar a tecla para esquerda, a ordem
de exibicéo no display sera invertida.

MON T/K [N] STP 0.00Hz
I 888 Hz

B8 A .

A

= Alimentag&o ligada, o display seré exibido como figura
ao lado. O modo atual € o modo monitor.

Pressione a tecla Mode uma vez.
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6.4.2

ooy oo |

Jump Code
9 CODE

01 Cmd Frequency
02 Cmd Torque

0.00 Hz

01 Aux Ref Src
02 Cmd 2nd Src

01 Acc Pattern

Linear
02 Dec Pattern .

PﬁR =DRV N STP 0.00Hz

00 lumn Cade
9 CODE

01 Cmd Frequency

0.00 Hz
02 Cmd Torque
0.0 %

Vocé tera que mudar para o modo de Parametros.

O drive group do modo de parametros esta sendo
exibido.

Pressione a tecla Mode uma vez.

Vocé mudara para o Grupo de Fungdes Basicas
(BAS).

Pressione a tecla Mode uma vez.

Vocé mudara para o Grupo de Fungdes Avancadas
(ADV).

Pressione a tecla Mode sete vezes.

Grupo modificado em sequéncia, PRT esta sendo
exibido

Pressione a tecla Mode uma vez.

Vocé pode voltar para O Drive Group (DRV) do grupo
de parametros.

Mudanc¢a de Grupo no Modo User/Macro

Para mudar o modo User/Macro, o cédigo do usuério deve ser registrado ou
vocé deve selecionar a fungéo macro. Para registro de cédigo de usuéario e
grupo macro, veja na pagina 8-47, 48, 8.1.30 — User group ou pagina 8.1.31 —
Macro Group. Se o cédigo de usuério for registrado e vocé selecionar a funcéo
macro, vocé poderd mudar o grupo como segue abaixo.
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6.5

6.5.1

M R D 0004
00 Tumn Code

9 CODE
01 Cmd Frequenc
q VO.OD Hz
02 Acc Time
20.0 sec
KAV 3N D000k
00 Tumn Code
1 CODE
01 AccTime
20.0 sec
02 Dec Time
30.0 sec
y B Do ooy
00 Tumn Cade
9 CODE
01 Cmd Frequenc
a y0 00 Hz
02 AccTime
20.0 sec

Vocé pode mudar para 0 modo User/Macro(U&M).
O grupo de usuério (USR) esta sendo exibido.
Pressione a tecla Mode uma vez.

Vocé pode mudar para Macro grupo (MC1).
Pressione a tecla para direita.

Vocé pode voltar para o grupo de usuarios (USR).

Mudanca de codigo (Funcao do Item)

Mudanca de cédigo no modo monitor

Se vocé pressionar a tecla Up e Down no lugar do cursor do mouse, titulos
como frequéncia, corente de saida e outros serdo exibidos no display.

MON T/K STP 0.00Hz
Frequency
.00 Hz
[ [

au

MON T/K STP 0.00Hz

B.AA H

Output Current
00 A

MON T/K STP 0.00Hz
B.AA Hz
| aa n
Al

Alimentag&o ligada, o display sera exibido como figura
ao lado. O modo atual € o modo monitor.

O cursor esta a frente do item Hz.
Pressione a tecla para baixo.

A corrente de saida é exibida no segundo item do
display.

Na&o pressione nenhuma tecla por aproximadamente 2
segundos apds mudanca.

O cursor muda para o segundo item do display apés a
corrente de saida exibida ter sumido.

Pressione a tecla para baixo.
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6.5.2

MON T/K [N] STP 0.00Hz

D88 H
8.8 o

Output Voltage
0V

MON T/K STP 0.00Hz

B.OB H

B8
al

O terceiro item do diplay exibe a saida de tensdo.

N&o pressione nenhuma tecla por aproximadamente 2
segundos apds mudanca.

Apbs exibida a tenséo de saida do display, o cursor
muda para o terceiro item do display.

Pressione a tecla para cima duas vezes.

O primeiro item mostra a frequéncia

A frequéncia do display some, o cursor esta no
primeiro item do display.

Mudanca de codigo em outros modos e grupos

Utilizando a tecla UP e Down: A seguinte figuras mostram um exemplo de
mudanca de cédigos através do uso das teclas UP e Down em DRV e BAS do
Modo de Parametros. Mudanga de cédigos em outros modos seréo iguasi.

PAR =DRV STP  0.00Hz

00 Jump C

iz
02 Acc Time

0.
20.0 sec
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6.5.3

PAR =DRV BSTP 0.00Hz
00 Jump Code
01

Cmd Frequency

0.00 Hz
02 Acc Time
20.0 sec

STP 0.00Hz

00 Jump Code

er Src
None
04 Cmd2nd Src

Fx/Rx-1

Se vocé pressionar a tecla Down, vocé mudara para o
cédigo n° 0 em DRV do modo de parametros como
mostra ao lado.

Pressione a tecla para direita uma vez.

Vocé muda para BAS do modo de parametros.

Vocé pode mudar o cddigo utilizando as teclas Up e
Down.

Como modificar um cédigo de salto

No grupo do modo de parametros e modo User/Macro, existe um item de
entrada de cédigo de salto para a mudanca de cédigo de cada grupo. Se o
ntmero do cédigo for alto, vocé pode mudar rapidamente utilizando as teclas Up
e Down. As seguintes figuras mostram um exemplo de mudanga para cédigo de

ndmero 09 do DRV.

PAR =DRV STP 0.00Hz
00 Jump Code

02 Acc Time
20.0 sec

PAR =$DRV STP 0.00Hz
00 Jump Code

01 Cmd Frequenc
Y 0,00 H

02 Acc Time

Verifique se o cédigo de nimero 00 est& sendo exibido
no inicio do cédigo DRV do PAR (Modo de
parametros).

Pressione a tecla de programagéo (PROG).

O cursor piscaré, entdo vocé podera incerir o nimero
do cddigo como mostra a figura ao lado.
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PAR =DRV STP 0.00Hz
00 Jump Code
CODE

1~99 CODE
D:9 c:9

PAR =DRV STP  0.00Hz
09 Control Mode
V/F

Mude para o valor 9 utilizando a tecla Up e pressione
PROG.

Vocé muda para o Modo de Controle do cédigo de
ndmero 9.

Se vocé pressionar ESC, vocé mudara para o codigo
00 do DRV.

6.6 Ajuste de Parametros

6.6.1

Ajuste de parametros no modo monitor

Vocé pode ajustar alguns parametros incluindo frequéncia no modo monitor.
Abaixo segue exemplo de ajuste de frequéncia.

MON T/K N STP 0.00Hz

B.O8 H:
8.8 a
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Verifique se o cursor esta no item de frequéncia e se o
meétodo de ajuste de frequéncia no teclado esta 09.

Pressione PROG.

Informagdes detalhadas do item é exibida e o cursor
ficara piscando.

Vocé pode mudar para o local desejado para ajustar a
frequéncia utilizando a tecla shift.
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MON_T/K I ]STP_0.00Hz

Freauencv
= Ajuste de frequéncia a 10Hz utilizando a tecla Up.
= Pressione PROG.

MON T/K N STP 0.00Hz

18.88 Hz

.E n = Afrequéncia desejada esta configurada para 10Hz..

aly

6.6.2 Ajuste de parametros em outros modos e grupos

Isto nos mostra de mudanca de frequéncia no Drive Group no modo de
parametros. Vocé pode fazer isto também em outros modos e grupos.

PAR =DRV STP 0.00Hz
00 Jump Code

= Esta é a exibigao inicial do Modo de Parametros.
=  Pressione a tecla para baixo.

9 CODE

"
.00 Hz
02 Cmd Torque

0.0%

requer

PAR =$DRV STP 0.00Hz
00 Jump Code

01 Cmd Freauencv
0.00 Hz

= Vocé modificou para 01 o cddigo de ajuste da
frequencia.

= Pressione PROG.
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6.7

6.7.1

PAR =$DRV

01 Cmd Frequency
0.00 Hz

STP 0.00Hz

0.50 ~ 60.00 Hz
D:0.00 C:0.00

PAR =$DRV STP 0.00Hz

01 Cmg Frequency
0.00 Hz
0.50 ~ 60.00 Hz
D:0.00 C:0.00

PAR =$DRV STP 0.00Hz
00 Jump Code

01 Cmd Freauencv
10.00 Hz

O cursor piscaré, entdo sera possivel ajustar a
frequéncia.

Se vocé quer ajusta a frequéncia para 10Hz, mova o
cursor para a posicao desejada utilizando as teclas
esg/direita.

coloque 10Hz utilizando a a tecla Up (para cima) e
pressione PROG.

A frequéncia desejada foi modificada para 10Hz.

Operacao de monitoracao de status

Utili do modo

Vocé pode monitorar 3 itens a0 mesmo tempo no modo monitor. Alguns itens
incluem frequéncia e podem ser editados. Itens exibidos podems ser
selecionados pelo usuario em Modo de Configuragdo (CNF).

MON T/K E STP 0.00Hz

18.88 H:
8.8
gl
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Esta é a exibicéo inicial do modo monitor.

Quando o produto for entregue, a frequéncia, corrente
e tensdo estdo ajustados com os itens de monitor
padréo.

A exibicéo dos itens, para frequéncia, a frequéncia
objetivo é exibida durante parada e operacdo de
frequéncia durante operagao.
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6.7.2

CNF [N st 0.00Hz
21 Monitor Line-1
Frequency
Moni OJ’ ine-.

utpu
Output Vo\tﬁge

CNF [N sTP 0.00Hz
21 MoEitor L\’ne 1
22 Momtor Lme 2

Monltol Line-3
Output Power

MON T/K

BBEA Hz
8.8 A
B.aa kw

STP 0.00Hz

Vocé pode ajustar os itens de exibicdo do modo
monitor em sequéncia do n° 21~23 em CNF.

Mova para o n° 23 utilizando a tecla Down.

Mude para o item de n° 23 em Modo Monitor para a

saida de poténcia.

O terceiro item exibido no Modo Monitor foi modificado

para a saida de poténcia.

Itens disponiveis para monitoracao

Anytime

Range de ajuste

Valor inicial

0: Frequéncia

Monitor Line-1

Frequencia

0: Frequéncia

Monitor Line-2

Corrente de saida

2: Corrente de saida

23

Monitor Line-3

Tenséo de saida

Contador de horas

Tensao DCLink
DI Status

DO Status

0
1
2
3
4 Poténcia de saida
5
6
7
8
9

V1 Monitor[V]

10 V1 Monitor{%]

1 11 Monitor{mA]

12 11 Monitor(%]

3:Tens&o de saida
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Valor inicial
13 V2 Monitor[V]
14 V2 Monitor{%]
15 12 Monitor{mA]
16 12 Monitor(%]
17 Saida PID
18 Valor ref do PID
19 Valor Fdb do PID
20 Torque
21 Limite de Torque
22 Ref Trq Bias
23 Limite de
24 Velocidade da carga

6.7.3 Como utilizar o status do display

A exibigdo dos itens no canto superior direito do teclado estéo exibidos em
modos. Assim, se vocé registrar uma variavel vocé estard interessado em exibi-
la, vocé pode monitora-la a qualquer momento independentemente da mudanga

do modo.
—
Mon Tk [] stp (g.00Hz)
B E Hz = Esta é a exibigdo inicial do modo monitor.
E E n = Quando o produto é entregue ao cliente, o item de
8 status exibe a frequéncia.
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[N st o0.00Hz

Anvtime Para
utput  Current
or - Line-

MOnH
Frequen

Monitor Lind-g "

Output  Current

MON T/K st (0.0n

B.88 H
Ban
@l

Selecione o item para exibicdo em exibigéo de status
no cédigo 20 do CNF.

Selecione corrente de saida.

A unidade no topo do display foi modificado de
frequéncia para corrente

O status do display agora mostra a corrente no modo
monitor.

Falha no status de monitorarmento

Falha durante operacgao

Over Voltage (01
01 Output Freq

48.30 Hz
02 Output Current

No caso de falha durante operacéo, o modo
automaticamente muda para Modo Trip e o tipo da
falha atual sera exibida.
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[TRP Last-1

01 Output Freq = Sevocé pressionar a tecla para baixo, a frequéncia de
48.30 Hz saida, corrente e status de operagdo no momento da

02 output Current ocorréncia da falha sera exibida.

33.3 A

MON T/K f]sTP  0.0A

E.E E H.'E = Se o status da falha for retirada através do Reset, If
E U the failure status is terminated by Reset, o teclado
il n voltard ao menu inical apés a falha.

g\

6.8.2 Multiplas falhas simultaneas

RP current
OverVoitae 02 = Em caso de miiltiplas falhas, o nimero de falhas é

01 Output Freq exibido apés o tipo de falha.
48.30 Hz = Pressione PROG.
02 Output Current

RP current

00 Trip Name (2
= O tipo de falha sera exibido.

o Over Voltage " Pressione PROG.

1 Externa Trip

RP current
Over Voltage (02
01 Output Freq = O modo de exibigdo voltara antes de verifiar a falha.

48.30 Hz
(02 Output Current

6.8.3 Monitoragao de status de falhas

Falhas anteriores serdo salvas no Modo Trip. Até 5 falhas modem ser salvas.

Histdrico de falhas s&o salvos ndo apenas pelo Reset mas também em caso de
falha de baixa tensdo devido queda de energia.

Se o nimero de falhas exceder de 5, as falhas anteriores as Ultimas cinco seréo
automaticamente deletadas.
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6.9

Over Voltage (02

01 Output Freq

48.30 Hz

02 Output Current
333 A

BAA Hz
8.8 n
[Cll]

[RP cuen

00 Trip Name (2}
Over \Voltage

01 Output Freq
48.30 Hz

02 Output Current
333 A

Name (1)
External _Trip
01 Output Freq

02 Output Current
333 A

MON T/K fL]sTP  0.0A

Em caso de falha durante operacéo, o modo
automaticamente mudara para Modo Trip como a
exbicado de falha.

Se vocé pressionar Reset, a falha abaixo sera
automaticamente salva e o display voltaré para o local
anterior a falha.

Va para o Modo Trip utilizando a tecla Mode.

Afalha mais recente sera salva em “Ultimo- cd. 1"
Pressione a tecla para direita.

Afalha anterior sera salva em “Ultimo- cod. 2"

Se outra falha ocorrer, que estava em “Ultimo- céd. 2"
movera para “Ultimo- cod. 3".

Como inicializar parametros

Vocé pode inicializar o parametro que tenha sido modificado pelo usuério para
0s parametros iniciais de fabrica. Ndo apenas inicializa os parametros mas um
grupo de modo de parametros podem ser selecionados e inicializados.
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= O Modo Monitor esta sendo exibido.

01 language Sel = Mude para CNF utilizando a tecla Mode.
English

02 Inv S/W Ver
Version 1.00

CNF
31

= Mude para o cddigo 40 utilizando a telca para baixo.
= Pressione PROG.

CNF STP  0.0A
40 Parameter Init
------ No ------ = Dos parametros a serem inicializados, selecione todos
0s grupos e pressione PROG.
2 DRV

CNF STP  00A
31 Opton2 Type
None R, N .
32 Opton-3 Type - |n|<:|a|_|za<;aq flnal[zadg. voceé voltara para a tela de
one selegdo de inicializag&o.

N
40 Parameter Init
" (- —
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7. Funcoes Aplicadas

71 Substituir definicdao de frequéncia utilizando
comando auxiliar de frequéncia

Grupo ‘ N° do cod Exibicao inicial
0 Teclado-1
1 Teclado-2
2 V1
3 11
4 V2

DRV o7 Fonte Ref Frq

5 12
6 Porta RS-485
7 Encoder
8 Fied Bus
9 CLP

Selecione o método de ajuste da frequéncia no cédigo 07 do Grupo DRV. Ajuste
digital utilizando o teclado, ajuste analégico utilizando entrada de tenséo (V1) e
corrente (11) através do controle do bloco de terminais e pela porta de
comunicacdo RS485 ou cartdo de comunicacdo opcional que estéo disponiveis
para operar o ajustar a frequéncia através de um controlador externo.

utili do Teclado 1: Teclado-1

7.1.1  Ajuste de fr

N° do codigo | Exibicdo da fungdo | Ajuste inicial Range de ajuste Unidade
01 Cmd de Frq - 0.00 0.00~Frequéncia maxima Hz
DRV
| 07 Fonte Ref Frg 0 | Teclado-1 0~9 -

Vocé podera modificar a frequéncia utilizando o teclado e pressionando PROG.
Ajuste o DRV grupo 07 no Teclado-1. As frequéncias modificadas serdo salvas
na memoéria se vocé modificar a frequéncia no DRV Grupo 01 e pressionar
PROG.
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7.1.2 Ajuste de frequéncia utili do Teclado 2: Teclado-2
Grupo ‘ Ne do cédigo | Exibicéo da fungéo Ajuste inicial Range de ajuste Unidade
01 Cmd de Frq - 0.00 0.00~Frequéncia maxima Hz
DRV
07 Fonte Ref Frq 1 Teclado2 0~9 -
Vocé pode modificar a frequéncia utilizando as teclas para cima e para baixo.
You can change the frequency using Up and Down keys on the keypad. Ajuste o
DRV grupo 07 no Teclado-2. A frequéncia sera modificada se vocé pressionar
PROG em DRV Grupo 01 e entédo pressionar para cima ou para baixo. Se vocé
pressionar PROG. o valor sera salvo na memoria e se vocé pressionar ESC, a
frequéncia nao sera salva.
7.1.3 Ajuste da frequéncia através da tensao de entrada (terminal
V1) do bloque de terminais: V1
Grupo | N°do cédigo | Exibicdo da fungéo Exibicdo de ajuste Unidade
DRV 07 Fonte Ref Frq 2 V1 -
Entrada de -10~+10V ou 0~+10V utilizando terminal de entrada de tensé&o (V1)
do bloco de terminal. Se vocé aplicar tens&o de -10~+10V, sera possivel
modificar o sentido de rotagdo do motor de acordo com o simbolo do sinal da
tenséo.
(1) Se vocé aplica tensao de 0~+10V,
DRV 07 Fonte Ref Frq 2
01 Frg a 100% - 60.00 0.00~ Frequéncia maxima Hz
05 Monitor V1 [V] - 0.00 0~-10 Vv
06 Polaridade V1 0 Unipolar Unipolar/Bipolar
07 Filtro V1 - 10 0~10000 msec
N 08 Tensdo V1 x1 - 0.00 0~-10 Vv
09 Perc V1yl - 0.00 0~100 %
10 Tensédo V1 x2 - 10.00 0~10 Vv
1 Perc V1 y2 - 100.00 0~-100 %
16 Invers&o de V1 - No Nol/Yes
17 Q 40 de V1 - 0.04 0.04~10 %
Ajuste o item de n° 06 da entrada do grupo (IN) do bloco de terminais para
unipolar. Insira um potenciémetro no terminal V1 utilizando saida de tensédo de
fonte externa ou terminal de séaida VR do controle do bloco de terminais do
inversor como mostra abaixo.
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(N\J 56

N

Quando conectado fonte de alimentacéo exeterna

NI VR
N V2
NEE

Quando conectao fonte de laimentagéo interna

(2) Se vocé utilizar circuito externo de 0~+10V,

Se o potenciémetro for conectado no bloco de terminais (IN-01 Frequéncia a
100%): Ajuste a frequéncia de operacéo para tensdo maxima de entrada. Ajuste
a frequéncia de operacéo para que os valores ajustados na entrada do bloco de
terminais do Grupo de Funcg&o (IN), nimeros 11 ou 15 sejam 100%.

Ex: 1) Quando IN-01 for 40.00 e o valor padréo for ajustado para IN-16, se 10V
forem aplicados no ternimal V1, a operacéo de trabalho sera de 40.00Hz

E.g.2) When IN-11 is 50% and the default value is set between IN-01 and IN-16,
if 10V is input into the V1 terminal, operation is at 30.00Hz (50% of max 60Hz).

IN-05 Monitor V1 : Exibie a tens&o de entrada no terminal V1. Isto é utilizado
para monitorar a tensdo de entrada atual

IN-07 Filtro V1: Utilizado quando o ajuste do valor da frequéncia oscila muito
devido ao ambiente como muito ruido. Se vocé definir o tempo de filtro da
constante, vocé pode reduzir a oscilagio da frequéncia mas a resposta sera
mais lenta. Quanto maior for a constante de tempo (t), mais longo ele sera. O
ajuste do tempo refere-se ao tempo que levara a frequéncia do inversor em
aumentar em cerca de 63% quando a tenséo de entrada for aplicada como
mostra abaixo.

Entrada V1

Ajustede
frequénci

-

il
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7-4

IN-08 Tensao V1 X1 ~ IN-11 Perc V1 y2: Vocé pode ajustar a inclinagéo e o
valor de offset para a entrada de tenséo.

Ajuste de frequéncia

IN -11

IN 09 L Entrada V1

IN -08 IN -10

IN-16 Inverséo de V1: Se vocé definir como n°1 Sim, vocé pode reverter o atual
sentido de rotagéo do motor.

IN-17 Quantizacéo de V1: Utilizado quando h& muito ruido no terminal de
entrada do sinal analégico. De certa forma vocé também pode reduzir ruidos
com o uso do IN-07 valor de filtro passa, mas baixa quanto maior for o valor, a
resposta seré mais lenta e a pulsacéo de ciclos longos podem ocorrer. A
resolucéo da alimentacéo da frequéncia de saida diminui mas o efeito de ruido
sera reduzido pela fungéo de quantizacdo em um sistema sensiveis a ruido. O
ajuste do valor da quantizagdo € a porcentagem do valor maximo da entrada
analégica. Por isso se o valor maximo da entrada for 10V e o valor da
quantizagao for ajustado par al%, a frequéncia mudara para 0,06Hz (quando a
frequéncia maxima for 60Hz) no intervalo de 0,1V. Quando a frequéncia de
saida aumenta e diminui de forma diferente o efeito de oscilagéo do valor da
entrada analdgica sera removido. Se o valor de quantizagao for
quadriseccionado e o valor da entrada analdgica for decrementado, quando uma
tensdo do valor de trés quartos do valor da quantizacéo for aplicado, a
frequéncia de saida mudara e no préximo passo aumentara junto como o valor
da quantizag@o, como mostra a figura. Se o valor da entrada analégica diminuir
de ¥ do valor da quantizagdo, a frequéncia de saida mudara.

Freq.desaida[Hz]

6000 A
A
5994
12
a6
A
Entradaanalég. [V]
0025 01 a2 9.925 10
0075 0175 9975
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(3) Se tesnao de -10~+10V aplicada,

40 de ajuste | Range de ajuste

DRV 07 Fonte Ref Frq 2 V1 - -
01 Frqa100% | - 60.00 Oﬁg;rm’eaq' Hz

05 Monitor V1 [v] | - 0.00 0-10v v

06 Polaridade V1 1 Bipolar Unipolar/ Bipolar -

IN 12 Tensdo(-) V1 x1' | - 0.00 0~10v v
13 Perc() V1yl' | - 0.00 0~100% %

14 | Tensio()Vix2 |- |  -10.00 0-10v v

15 Perc()V1y2 |- | -100.00 0~100% %

Ajuste IN-06 para Bipolar. Cédigos entre 12 e 15 serédo exibidos somente
quando eles forem Bipolar e a tenséo de entrada do terminal V1 for ajustada
entre 0 and -10V. Como mostra abaixo, a entrada do terminal V1 no
potencidémetro através do uso de uma tenséo de saida de um controlador
externo ou o terminal de saida VR do bloco de terminais do invrsor.

410 +10V

1/

(em caso de I/O basica)

Quando conectado fonte de alimentagdo exeterna

VR+
V1
VR-

wu%

Quando conectao fonte de laimentagéo interna

* CM é o terminal de aterramento das I/O’s.
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A frequéncia de saida da entrada de tens&o bipolar (-10~+10V) esta exibida
abaixo.

Freq. de saida p/ sentido de avango
A

20 0-40V]
Tensao de saida

A\

Freq. de saida para sentido reverso

IN-12 Tenséo(-) V1 x1'~ IN-15 Perc(-) V1 y2': Pode-se ajustar o valor da
inclinacéo e offset da frquéncia de saida de tensdo de entrada negativa como
mostra a figura.

Ex) Se a minima tenséo negativa de entrada em V1 for -2V, a relagdo de saida
de -2V é 10% e a m&xima tenséo é -8V, entdo vocé pode ajustar a relagdo da
saida para 80%, a frequéncia de saida se movera entre 6Hz~48Hz..

EntradaVl IN-14 IN-12
-2V

-8v

IN-13

48Hz

IN-15

Ajuste de freq.
Para ajuste de 0~+10V, verifique IN-08 tensédo V1 x1 ~ IN-11 Perc V1 y2.

A selegéo de teclado ou ou dire¢éo do bloco de terminais e rotacédo do motor
pela entrada de tens&o bipolar esta sendo exibida na tabela abaixo.

Tenséo de entrada

0~10V -10~0v

FWD REV

Operagéo de comando

REV FWD
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7.1.4 Ajuste de frequéncia pela corrente de entrada no bloco de
terminais (Terminal 11)

po Ne do codigs ‘ Exibicdo da funcéo ‘ ibi j Range de ajuste
DRV 07 Fonte Ref Frq g 11 - -
01 Frq a 100% - 60.00 0.00~ Freq. Maxima Hz
20 Monitor 11 [mA] - 0.00 0~20 mA
22 Filtro 11 - 10 0~10000 msec
23 Corr 11 x1 - 4.00 0~20 mA
IN 24 Perc 1yl - 0.00 0~100 %
25 Corr 11 x2 - 20.00 4~20 mA
26 Perc I1y2 - 100.00 0~100 %
31 Inverséo de I1 - No N&o/Sim -
32 Quantizagéo de I1 - 0.04 0.04~10 %

Selecione I1 em DRV Grupo 0&. Corrente de entrada do terminal I1 de 0~20mA
para ajuste de frequéncia.

IN-01 Frg a 100%: Ajuste a frequéncia de operagéo para a corrente maxima de
entrada. A frequéncia de operagéo quando o valor for ajustado em IN-26 sera de
100%.

Ex 1) Se IN-01 for 40.00 e IN-23~26 for ajustado com o valor de fabrica, quando
20mA for aplicado no terminal de entrada |1, a operacao de trabalho sera de
40.00Hz.

Ex.2) Se IN-26 for 50% e IN-01, 23~26 serdo ajustados para o valor inicial,
quando 20mA for aplicado no terminal de entrada I1, a operagéo de trabalho
seré de 30.00Hz.

IN-20 Monitor I1: Exibe a entrada de corrente no terminal I1. Isto € utilizado
para monitorar a corrente de entrada atual.

IN-22 Fitro 11: O ajuste de tempo refere-se ao tempo que a corrente de entrada

levara para atingir um degrau de entrada com cerca de 63% do valor de 11 que
esté& sendo aplicado na entrada do inversor.
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IN-23 Corr 11 x1 ~ IN-26 Perc 11 y2: Vocé pode ajustar a inclinagdo da
frequéncia de saida e o valor offset contra a corrente.

Ajuste de frequéncia

IN -26

IN -24

&
IN-23 IN-25

Entrada I1

IN-31 Inverséo de 11: Vocé pode mudar o sentido de rotagéo.

IN-32 Quantizacéo de 11: Da mesma forma que a funcéo de quantizagdo de IN-
17. Verifique “IN-17 Quantizagdo de V1" na pagina 7-3.
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715 C do de frequéncia pelo cartao de expanséao de 1/0
avancadas

Vocé pode inserir o comando de frequéncia utilizando -10~+10V (Terminal V2) e
0~20mA (Terminal 12) se vocé montar um cartdo de expanséo de I/O no inversor.

®  Entrada de -10~+10V

de ajuste R:Tgsetede
DRV 07 Fonte Ref Frq 4 V2 - -
35 Monitor V2 - 0.00 0~20 mA
37 Filtro V2 - 10 0~10000 msec
38 Tenséo V2 x1 - 0.00 0~10V \
39 Perc V2yl - 0.00 0~100 %
40 Tenséo V2 x2 - 10.00 0~10 \
IN 41 Perc V2y2 - 100.00 0~100 %
42 Tensédo(-) V2 x1 - 0.00 -10~0 \
43 Perc(-) V2 y1 - 0.00 -100~0 %
44 Tensao(-) V2 x2 - -10.00 -10~0 \
45 Perc(-) V2 y2 - -100.00 -100~0 %
46 Inversdo de V2 0 No Nao/Sim -
47 Quantizacado de V2 | - 0.04 0.04~10 %

Atenséao de entrada da expanséo de 1/O da tenséo bipolar de -10V ~ +10V. Os
métodos de operacéo sdo os mesmos que o de entrada Bipolar do terminal V1,
que foram descritos na pagina 7-2.
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®  Entrada de 0 ~ 20mA

Grupo C’\éi]%% ange de ajuste

DRV 07 Fonte Ref Frq 5 12 - -
50 Monitor 12 - 0.00 0~20 mA
52 Filtro 12 - 15 0~10000 msec
53 Corr 12 x1 - 4.00 0~20 mA
54 Perc 12yl - 0.00 0~100 %
55 Corr 12 x2 - 20.00 4~20 mA

IN 56 Perc 12y2 - 100.00 0~100 %

57 Tenséo 12 x1 - 0.00 0~20 mA
58 Perc 12yl - 0.00 0~100 %
59 Tenséo 12 x2 - 20.00 0~20 mA
60 Perc 12y2 - 100.00 0~100 %
61 Invers&o de 12 - No Né&o/Sim -
62 Quantizagéo 12 - 0.04 0.04~10 %

For its operating method, see the description of the I1 terminal on Page 7-4.
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7.1.6 Ajuste de frequéncia pelo cartido de Encoder (Comando de
frequéncia por entrada de pulsos)

Grupo C’\éi]%% Range de ajuste
DRV 07 Fonte Ref Frq | 7 Encoder - -
IN o1 Frqa100% | - 60.00 0.00-Freq. Hz

01 Enc Modo Opc | 2 Reference 0~2 -
04 Enc Sel Tipo |0 - 0~2 -
05 Enc Sel Pulso | 2 A 0~2 -
06 Enc Ndm Pulso | - - 10~4096 -

APO 09 Enc Monitor | - - - kHz
10 Enc Filtro - 10 0~10000 msec
1 Enc Pulsox1 | - 0.0 0~100 kHz
12 Enc PercY1l | - 0.00 0~100 %
13 Enc Pulsox2 | - 100.0 0~200 kHz
14 Enc PercY2 | - 100.00 0~100 %

Se vocé montar o cartdo opcional para encoder na placa principal do inversor, o
co6digo seré exibido apartir de APO-01.

APO-01 Modo Opcional de Encoder, APO-05 Sel de Puls o do Encoder:
Selecione n°2 para referéncia de APO-01 a fim de ajustar a frequéncia pelo
encoder. Defina APO-05 para n°2 ‘A.

APO-04 Sel Tipo de Enco, APO-06 Sel Tipo de Enco:  Insira o método de
saida e o nimero de pulsos de acordo como a especificacdo do encoder.

APO-10 Filtro do Enc ~ APO-14 Per Enc y2: Ajuste a constante de tempo do
filtro e frequéncia de entrada minima e maxima da entrada do encoder. A
frequéncia de saida correspondente para a frequéncia de entrada do encoder é
a mesma que a da entrada de tensédo (V1) ou corrente (I1).

APO-09 Monitor de Pulso: Exibe a frequéncia de pulsos que esta entrando
quando APO-01 Modo Opcional de Encoder for ajustado como referéncia.
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7.1.7 Ajuste de frequéncia pela porta de comunicaciao RS-485:
RS-485 embarcada

Grupo
DRV 07 Fonte Ref Frq | 6 RS-485 = -
01 RS485StID | - 1 0~250 -
0 | ModBus RTU 0~2 -
02 RS485 Proto | 1 | ModBus ASCII 0~2 -
2 LS Inv 485 0~2 -
CcoMm
03 RS485 BaudR | 3 9600 1200~38400 bps
0| D8/PN/S1 0~3 -
1| D8/PN/S2 0~3 -
04 Modo RS485
2| D8/PE/S1 0~3 -
3| D8/PO/S1 0~3 -

Se vocé ajustar DRV-07 Fonte Ref Frq para RS485, vocé podera controlar o
inversor através de comunicacg@o com outros controladores (CLP ou PC)
utilizando a porta RS485 (+S, -S). Para maiores detalhes, verifique funcdes de
comunicagéo, capitulo 11.

Favor verificar o Manual de Usuario para op¢des de comunicagao tais como Profibus,
Device-net, e CLP opcionais.
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7.2

Comando analdgico para fixacao de frequéncia

codigo
0 Teclado-1 0~9 -
1 Teclado -2 0~9 -
2 Vi 0~9 -
3 11 0~9 -
4 V2 0~9 -
DRV 07 Fonte Ref Frq
5 12 0~ -
6 RS485 0~9 -
7 Encoder 0~9 -
8 Fied Bus 0~9 -
9 CLP 0~9 -
IN 65~75 *Definir Px 21 Analog Hold 65~75 -

*Px : P1~P8, P9~P11 (opcional)

Esta e a funcéo para fixar a frequéncia de operagdo quando o terminal for
selecionado como Analog Hold entre os terminais de Multi-fun¢éo, isso se vocé
ajustar a frequéncia através do uso da entrada analégica do bloco de terminal

de controle.

Ajustede fre.

Frequéncia

Px

Comandode

operacéo |
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7.3 Como mudar frequéncia para revolucao

Se vocé definir Hz/Rpm valor sel para 1: Exibicdo de Rpm

Range de

ajuste Unidade

Grupo

N° do ’ Exibicao da

Exibigéo de ajuste ’

cédigo funcéo

DRV 21 Sel Hz/Rpm 1 Exibir Rpm - rpm

7.4 Ajuste sequéncia de frequéncia

Grupo codigo Rz’]l?:t:e ‘ Unidade
DRV 07 Fonte Ref Frq - - - -
BAS 50~64 Step Frq - x - - - Hz

7 Velociade-L - -
8 Velociade -M - -
65~75 Definir Px
IN 9 Velociade -H = -
10 Velociade -X = -
89 Tpde InCheck | - 1 1~5000 mseg

*Step Frq —x : Step Frq -1~15, Px: P1~P8, P9~P11 (opcional)

Operagao sequencial esta disponivel pelo uso dos terminais de multi-funcéo.
Velocidade 0 de frequéncia utiliza o comando de frequéncia selecionado em
DRV Grupo N° 07.

Entre como o passo de frequéncia desejado no cédigos 50~64 de BAS.

Selecione o terminal para utilizar como intrada sequéncial entre os terminais de
multi-funcédo P1~P11 e ajuste uma das fungdes sequénciais (Velocidade-L,
Velocidade -M, Velocidade -H, Velocidade -X) para cada um.

Velocidade -L, Velocidade -M, Velocidade -H and Velocidade -X sé&o identificadas
como cédigo binario e a operagdo comega como a frequéncia ajustada em BAS-
50 ~ BAS-64 selecionados.

Se os terminais de multi-funcéo P6, P7 e P8 sao ajustado para Velocidade -L,
Velocidade -M e Velocidade -H respectivamente, vocé podera operar da
seguinte forma. No caso da velocidade -X estar sendo utilizada, vocé pode
configurar para Velocidade 16 quando o bit mais significativo for Velocidade-X.
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Frequéncia

Pé e B i Bl
P7  — ==
8 e —
[ —
RX | ——
[Exemplo de Velocidade-8]
Velocidade FXor RX ‘ P7

0 v - - -
1 v - - v
2 v - -
3 v - v v
4 v v - -
5 v v - v
6 v v v -
7 v v v v

Se os terminais de multi-fungéo P5, P6, P7 e P8 forem ajustados para
Velocidade -L, Velocidade -M, Velocidade -H e Velocidade -X respectivamente,
vocé podera operar da seguinte forma.

Velocidade | FXor RX ‘ ‘ P7 ‘ P5
0 v - - - -
1 v - - -
2 v - - v -
3 v - - v v
4 v - v - -
5 v - v - v
6 v - v v -
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Velocidade ‘ FXor RX P8 ‘ P7 ‘ ‘ P5
7 v - v v v
8 v v - - -
9 v v - - v
10 v v - v -
1 v v - v v
12 v v v - -
13 v v v - v
14 v v v v -
15 v v v v v

IN-89 Tp de InCheck: Se vocé utilizar os terminais de multi-funcéo para ajuste
sequéncial de frequéncia, vocé podera configurar o tempo de verificagdo do
bloque de terminal de entrada com o inversor. Por exemplo, se vocé ajustar o
tempo de verificagdo para 100mseg e terminal de entrada de multi-funcéo P6,
este sera verificado se o outro terminal de entrada esta ligado por 100mseg.
Apds 100mseg, sera acelerado ou desacelerado pela frequéncia correspondente
ao terminal P6.
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7.5

7.5.1

7.5.2

Meétodo de ajuste de operacaode comando

Grupo l N° do cédigo | Exibicdo de ajuste Exibic&o initial
0 Teclado
| 1 Fx/Rx-1
2 Fx/Rx-2
DRV 06 Fonte de Cmd
3 RS485
4 Field Bus
5 CLP

Selecione o método de ajuste do comando de operagdo em DRV Coédigo do
Grupo 06. Para comando de operagéo, outro comandando utilizando operacéo
basica e terminal de multi-funcéo, pode-se também utilizar a porta de
comunicacdo embarcada RS485, Fieldbus e aplicagdes com cartées opcionais.

Comando de operacgao do teclado: Teclado

o N
Grupo N° do ‘ Exibicdo de

cédigo ajuste

‘ Exibig&o initial Unidade

DRV 06 Fontede Cmd | 0 Teclado -

Se vocé ajustar o DRV Grupo 06 com o teclado, a operagao iniciara utilizando o
as teclas FWD e REV no teclado do inversor e parara utilizando a tecla STOP.

Operacgao de do do bl de terminal 1 : Fx/Rx-1

DRV 06 FontedeCmd | 1 Fx/Rx-1 = -

65~75 Definir Px 1 FX - -

IN 65~75 Definir Px 2 RX - -
88 Op com atraso - 1.00 0.00~100 seg

*Px : P1~P8, P9~P11 (opcional)

Ajuste DRV Grupo 06 para Fx/Rx-1. Selecione o terminal utilizado para
comando de operacéo FX e RX entre os terminais de multi-funcédo P1~P11 e
ajuste a funcéo do terminal apropriado de IN 65~75 para FX e RX. Isto far4& com
que o inversor pare se os terminais FX e RX estiverem em ON ou OFF ao
mesmos tempo.
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7.5.3

IN-88 Op com atraso: A operacao iniciara ap6s o tempo ajustado, também
quando os terminais FX or RX estiverem ligados. Pode ser utilizado quando a
operagao comecar com uma sequéncia fora sincornismo necessario.

Frequéncia,
FX
| — | —
RX | ]
Operacgao de comando do bl de terminal 2 : Fx/Rx-2
Grupo
DRV 06 Fonte de Cmd 2 Fx/Rx-2 - -
65~75 Definir Px 1 FX - -
IN 65~75 Definir Px 2 RX - -
88 Op com atraso | - 1.00 0.00~100 seg

*Px : P1~P8, P9~P11 (opcional)

O terminal FX é utilizado para comondo de operacéo e o terminal RX é para
selecionar o sentido de rotacéo. Ajuste DRV Grupo 06 para Fx/Rx-2. Selecione
os terminais de comando de operagdo P1~P11 utilizados e ajuste a fungéo do
terminal apropriado de IN65~75 para FX e RX.

IN-88 Op com atraso: A operacao iniciara ap6s o tempo ajustado, também

guando os terminais FX or RX estiverem ligados. Pode ser utilizado quando a
operagao comecar com uma sequéncia fora sincornismo necessario.

Frequéncia

EX [
R )
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7.5.4 Operacio de comando pela porta de comunicagiao RS485:

RS485
Ne do

Grupo codigo

DRV 06 Fonte de Cmd | 3 RS485 = -
01 RS485 St ID - 1 0~250 -
02 Proto RS485 | 0 | ModBus RTU - -

coMm
03 RS485 BaudR | 3 9600 1200~38400 bps
04 Modo RS485 | 0| D8/PN/S1 - -

Vocé podera controlar o inversor através de comunicagdo com outros
controladores (CLP ou PC) utilizando a porta RS485 (+S, -S) ajustar no bloco de
terminal DRV-06 para RS485. Para maiores detalhes, verifique fungdes de
comunicagao, capitulo 11.
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7.6

7.6.1

7.6.2

7.6.3

Operacao de by-pass Local/Remote utilizando
teclas de multi-funcao

(Verifique a operacéo do inversor ou equipamento sem modificar o ajuste de
parametros existentes)

Grupo | N°do c ‘ Exibig: ajuste ‘ Exibicao initial ‘

CNF 42 Sel TeclaMulti 2 Local/Remote -

DRV 06 Fonte de Cmd 1 Fx/Rx-1 -
A cuidado

Operagé&o de By-pass Local/remote pode causar um problema com o dispositivo bem com
interrupgdo durante operagé&o ser utilizado incorretamente, recomenda-se que seja

utilizado somente quando necessario.

Em caso de operacgéo que nao utiliza teclado (bloco de terminal ou
comunicag&o), vocé pode utiliza-lo quando verificar um operagéo ou corpo do
inversor ou realizagéo de operacéo de comutacdo manual utilizando teclado em
campo em caso de emergéncia

Definicao do Local:

Local refere-se em transformar toda a operagéo, frequéncia e comando de
torque para ser operado utilizando o teclado afim de habilitar o teclado para ser
carregado em toda a operagdo. Neste caso, comando JOG sera ignorado
(quando o modo RUN for habilitado pelo terminal de multi-fungéo, a operacéo
seré& possivel com ele ligado).

Definiagdo do Remoto:

Remoto refere-se a operagédo do inversor pelo ajuste prévio do comando de
operagao e frequéncia do inversor em comunicagéo ou sequéncia, quando for
ajustado para comunicagdo ou frequéncia respectivamente.

CNF-42 Sel Multi-Key:

Se vocé ajustar para n°2 Local/Remote, O sinal El aparecera no status de
exibi¢ao do teclado e a tecla de multi-funcéo opera na funcéo de Local/Remoto.
Quando |E| for vista na exibig&o de status do teclado, vocé estar4 no mode de
operagado remota, que opera pela ajuste prévio dos parametros sem qualquer
mudanca na operagdo. Se vocé desejar o0 Modo de operagéo Local, com
exibido no status do teclado, pressione a tecla de multi-funcdo e R transforma-
se em L e vocé pode operar o inversor com as teclas FWD e REV do teclado.
Se vocé pressionar a tecla de multi-fungdo mais uma vez, El seré exibido e o
inversor funcionara pelo método selecionado em DRV-06 Fonte de Cmd.
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7.6.4

7.6.5

(1)

(2)

7.6.6

7.6.7

Mudando do Remoto para o Local

Na caso de mudanga do Remoto para Local, o sinal representa a fonte de
comando e fonte da frequéncia no topo de Modo MON mudaré para K/K. O
inversor para se estiver sendo operado em status Remoto.

Mudando do Local para o Remoto

No caso de mudanga do Local para Remoto, K/K no topo de Modo MON esta
representado por um sinal diferente em conformidade do ajuste prévio da fonte
de comando e fonte de frequéncia.

Mudanca para remoto esta disponivel durante operagédo Local mas os
movimentos podem variar de acordo como que as fontes estiverem ajustadas

Quando o bloco de terminal estiver com a fonte de comando.

Mudanca do Local para Remoto durante operagdo conduz a operacéo pelo
comando do bloco de terminais. Que sera, se RX estiver no bloco de terminal e
a motor estiver girando no sendido de avanco, mudanca para Remoto faz o
motor girar no sentido reverso.

Fonte de Comando Digital

Fonte de comando digital refere-se a todas as fontes de comando exceto a fonte
do bloco de terminais, que sera, comunicagéo, CLP e teclado. No caso de fonte
de comando digital, o inversor para e entdo inicia quando o préximo comando
for dado. A frequéncia target é ajustada pela fonte de frequéncia atual.

Terminal de entrada com alimentacao ligada

Quando ADV-10 Comando de Operagéo Ligado, se os terminais FX, RX,
FWD_JOG, REV_JOG, PRE EXCITE estéo ligados, mude para o local até
habilitar o teclado para operar o inversor. Sendo assim, desabilite o operacdo
remota. Que sera, uma dos 5 terminais que estiver ligado, o motor ndo
funicionara com FX ou RX. Por tanto, com comando de opragéo em NAO, o
terminal RUN estara disponivel apés o inversor ser ligado e todos os terminais
estiverem delisgados.

Quando o motor parar devido falha durante operacéao

Se o motor parar devido falha durante operacéo e for resetado, no Modo Local,
o motor de inversor sera operado pelo teclado, mas em Modo Remoto
novamente, ele ndo ird operar, ndo importa quantas operagdes de comandos
sejam dadas no bloco de terminais. Como isso, 0 motor inicia rotagéo de
trabalho logo ap6s todos os terminais de operagdo serem desligados e o
comando de operagao ser ligado.
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7.7

7.8

Prevencéao de rotacao de avancgo e reverso:
Impedir execucao

Grupo codigo fungao Exibicdo de ajuste | Range de ajuste Unidade

N° do ‘ Exibicao da

ADV 09 Prevengdo Run | 0 nenhum 0~2 -

Vocé pode selecionar um sentido de rotacdo do motor para impedi-lo de
funcionar.

Nenhum: Ambos os sentido estéo disponiveis.
Prevengdo de avanco: Operagédo de avancao sera impedida de ser executada.

Prevengdo Reverso: Operacédo reverso sera impedida de ser executada.

Partir imediatamente quando energizado:
Comando Run

Grupo
DRV 06 Fonte de Cmd - 1~2 - -
ADV 10 Comando Run 1 --- yes --- N&o/Sim -

Com o fornecimento de alimentag&o para o inversor e o comando de operagéo
do bloco de terminais estando em ligados, o inversor intrard em operacéo.

Isto tera efeito somente quando DRV Grupo 06 Fonte de comando for ajustado
para 1 (FX/Rx-1) ou 2 (Fx/Rx-2). Neste momento, se a carga estiver no status de
Free-Run, uma falha podera ocorrer durante operag&o. Mude o bit bit 4 para 1
em CON-71 busca de velocidade e isto fard com que o inversor parta com busca
de velociade. Caso contrario, o inversor ira acelerar no padrdo normal V/F sem
busca de velocidade.

Se esta funcéo néo for selecionada, a operagéo voltar& ap6és o comando de
operagao ser desligado e ligado novamente.

Alimentag&o

Frequéncia

Comando
deperagéo 1 1 |

Quando Quando
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A\ cuidado

Tome cuidado com esta fungéo, pois fas o motor partir assim que a alimentagao for
aplicada.

7.9 Restart apos reset de falha: RST Restart

Ne do
codigo
FX/RX-1
DRV 06 Fonte de Cmd | - FX/RX-1 1~-2 -
ou FX/RX-2
08 RST Restart | 1 --sim - 0:No N&o(0)/Sim(1) -
PRT 09 N° de restart i 0 0~10 -
10 Perd restart 1.0 1.0 0~60.0 seg

O inversor reiniciard se o comando de operagédo do bloco de terminais estiver
ligado quando for resetado apoés falha. O inversor corta a saida para o motor
quando ocorrer uma falha e o motor funcinara por inércia. Modifique o bit 2 para
1 em CON-71 busca de velocidade e o inversor funcionara com busca de
velocidade quando a falha for retirada. Caso contrério, o inversor ir4 acelerar no
padréo normal V/F sem busca de velocidade.

If this function is not used, operation resumes when the operating command is
turned OFF and then ON again after resetting.

Frequéncia—‘

Reset
| |
Comandode
operacéo [ ] | ]
QuandoPRT -08=0 QuandoPRT -08=1
A Cuidado

Quando utilizado esta fung&o, se vocé resetar o inversor apés falha, o motor inicia
rotagdo. Tome cuidado com possiveis acidentes.
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7.10

7.10.1

Ajuste de tempo de aceleracao/desaceleracao e
padrao

Ajuste de tempo de | caol/d leracao b do na
frequéncia maxima

Grupo Exibig de ajuste Range de ajuste Unit
Até 75kW 20.0
03 Tempo Acel - 0~600 Seg
Até 90kW 60.0
DRV Até 75kwW 30.0
04 Tempo Desac | - 0~600 Seg
Até 90kw 90.0
20 FrqMéx - 60.00 0~400 Hz
08 Modo Rampa T | 0 Frg Max FrgMax/FrgDelta -
BAS
09 Escalade Tp 1 0.1 0.01/0.1/1 Seg

Se vocé ajustar BAS-08 para FrqgMax, vocé podera acelerar ou desacelerar com
uma rampa baseado na frquéncia maxima independentemente da frequéncia de
operagao.

O tempo de aceleracéo ajustado em DRV-03 é o tempo que levera para que a
frequéncia alcance o valor maximo partindo de 0 Hz e o tempo de aceleracéo 04
é o tempo que a frequéncia levara para chegar a 0 Hz partindo da frequéncia
maxima.

Ex) Se vocé ajustar a frequéncia maxima para 60.00 Hz, o tempo de Acel/Desac

para 5 e frequéncia de operagéo para 30 Hz, o tempo requerido sera de 2,5
segundos.

Frequéncia Max

Frequéncia

FX

Tempo Acel Tempo Desac

«—>r | e—>
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A\ cuidado

Valor inicial de aceleragdo dos produtos de 90 ~ 160 kW é de 60.0seg e valor inicial de
desaceleragdo é de 90.0seg. Por favor, ndo confunda o valor exibido a baixo e a
esquerda do teclado, D: 20.0, D: 30.0 isto ¢ exibido em produtos até 75kW.

BAS-09 Escala de tempo: Utilize quando for requerida um tempo de
acel/Desac preciso devido as caracterisitcas da carga ou ser for necessario
aumentar o tempo maximo de ajuste. Isto mudara as unidades de todas as
funcdes relacionadas ao tempo.

Ajuste Range de tempo p/ Acel/Desac Preciséo
0 0.01 seg 0.00 ~ 60.00 Ajustavel para 0.01 segundos
1 0.1 seg 0.0 ~ 600.0 Ajustavel para 0.1 segundos
2 1seg 0~ 6000 Ajustavel para 1 segundos

A\ cuidado

Tome cuidado porque modificar a unidade leva a mudangas de ajuste maximo de tempo.
Se vocé modificar BAS-09 Escala de tempo para 0(0.01seg) com tempo de aceleragéo
ajustado para 1000.0 segundos, o tempo de aceleracéo parasara a ser 600.00 segundos.
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7.10.2 Ajuste do tempo de Acel/D b do no tempo da
frequéncia de operagao

Exibig:
Grupo codigo : ajuste ajuste Unidade
03 Tempo Acel - 20.0 0~600 Seg
DRV
04 Tempo Desac | - 30.0 0~600 Seg
BAS 08 Modo Rampa T | 1 Frq Delta Frq Méax / Frq Delta -

Se vocé ajustar BAS-08 como Frq Delta, vocé pode ajusttar o tempo de
Acel/Desac pelo tempo que levara a frequéncia atual durante operagéo na
velocidade constante para buscar a frequéncia desejada do préximo passo. Se
vocé ajustar o tempo de aceleragdo para 5 segundos no caso de operacéo de
passos entre 10Hz e 30Hz enquanto estiver estatico, a aceleragio serd como o
gréfico abaixo.

Frq de 30Hz
operagao

10Hz

o | Tempo

5 7 12 [seg]
Comando
de operaga ]

- -———
5 Seg 5 Seg
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7.10.3 Ajuste do tempo de Acel/D
Multi-funcao

utili

P
o ter

I de

Range de
Até 75 kw | 20.0
03 Tempo Acel - 0~600 Seg
Até 90 kw | 60.0
DRV
Até 75 kw | 30.0
04 Tempo Desac - 0~600 Seg
Até 90 kw | 90.0
70~74 Tempo Acel -x - XXX 0~600 Seg
BAS
71~75 Tempo Acel -x - XXX 0~600 Seg
65~75 Definir Px 1 XCEL-L = -
IN 65~75 Definir Px 12 XCEL-M = -
89 Tp de InCheck - 1 1~5000 mseg

* Acc Time-x : Acc Time-1~3, Dec Time-x: Dec Time-1~3

Vocé pode modificar o tempo de Acel/Desac utilizando o terminal de multi-
funcéo. Ajuste o tempo de Acel/Desac-0 DRV-03 para 04 e ajuste o Tempo
Acel de 1~3, Tempo Desac de 1~3 em 70~75.

Selecione o terminal para utilizar como comando de tempo de Acel/Desac
sequéncial entre os terminais de multi-funcdo P1~P11 e ajuste o cada
comando sequéncia de Acel/Desac (XCEL-L, XCEL-M). XCEL-L e XCEL-H
estdo identificados em cédigo binario e a operacéo esta baseada no tempo de
Acel/Desac ajustados em BAS-70 ~ BAS-75.

Se vocé ajustar os terminais de multi-funcéo P7 e P8 para XCEL-L e XCEL-M
respectivamente, a operacéo sera mostrada abaixo.
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i s I s B
P8 — —
FX | |
Tempo Acel/Desac P7
0 -
1 - v
2 v -
3 v v

IN-89 Tp de InCheck: Vocé pode ajustar o Tempo de InCheck do inversor
quando vocé utilizar o terminal de multi-funcdo como ajuste sequéncial de
Acel/Desac. Por exemplo, se vocé ajuste o Tempo de InCheck para 100mseg
ligar a entrada do terminal de multi-fungdo P6, verifique se ha outro bloco de
terminal com entrada de 100mseg. Ap6s 100mseg, o tempo de Acel/Desac
correspondente ao terminal P6 sera configurado.
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7.10.4 Troca do tempo de Acel/Desac pelo tempo de Acel/Desac do
chaveamento de ajuste de frequéncia

. N° do Exibi¢do da P .
Grupo codigo ‘ fun Exibicdo de ajuste | Range de aj
03 Tempo Acel - 10.0 0~600 Seg
DRV
04 Tempo Desac | - 10.0 0~600 Seg
70 Tempo Acel -1 - 20.0 0~600 Seg
BAS
71 Tempo Desac -1 | - 20.0 0~600 Seg
ADV 60 Xcel Mud Frq - 30.00 0~ Frq Max.. Hz/RPM

Vocé pode mudar a rampa de Acel/Desac utilizando o terminal de multi-fungéo.
O inversor opera pela rampa ajustada em BAS-70, 71 abaixo do chaveamento
de Acel/Desac da frequéncia ajustado em ADV-60 da frequéncia de operagéo.
Sendo assim, se a frequéncia de operagéo cresce acima do chaveamento de
Acel/Desac da frequéncia, o inversor ird operar pela rampa de Acel/Desac
ajustado em DRV-03 para 04.

Se vocé configurar e colocar a funcéo do terminal de entrada de multi-funcdo
para Ace/Desac Sequéncial (Xcel-L, Xcel-M[HZ]), o inversor rodara pela entrada
da Acel/Desac independentemente do chavemanto da frequéncia.

DRV- 03 DRV- 04
ADV- 60

BAS- 70 BAS- 71

Frequéncia
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7.11 Ajuste padrao de Acel/Desac

N° do de ajuste Range de

Grupo codigo inicial ajuste Unidade
BAS 08 Modo RampaT | 0 |  FrqMax Fra Méx IFrq -
01 Acel Padréo 0 Linear 0~1 -
02 Desac Padréo 0 Linear 0~1 -
03 Inicio Acel S - 40 1~100 %
ADV
04 Fim Acel S - 40 1~100 %
05 Inicio Dec S - 40 1~100 %
06 Fim Dec S - 40 1~100 %

Isto ajusta a rampa de Acel/Desac padrdo. H& 5 padrdes, que possui as
seguintes fungdes.

Tipo ‘

0 Linear A frequéncia de saida é constante e aumenta e diminui linearmente.

Utilizado em aplicagde que necessitam de Acel/Desac suave, tais como
elevacdo de cargas e porta de elevadores. A taxa da curva da curva-S
podem ser ajustadas pelo uso das fun¢des de 03~06.

1 Curva-S !\ Cuidado

Tome cuidado quando vocé ajustar o padrdo de Acel/Desac para
Curva-S, pois sera maior do que o ajuste de tempo de Acel/Desac
comum. Para tempo de Acel/Desac atual, verifique a pagina 7-19.

Lin ear/// \ Curva-S
ys
e N

P
Frequéncia /'/ \

Operagéo
de comando |

Tempo Acel Tempo Desac
- -

ADV-03 Inicio Acc S:  Vocé pode ajustar a rampa da curva quando vocé ajustar
a Acel/Desac padrdo como Curva-S. Isto € utilizado para ajustar a taxa curvilinea
da curva-S quando esta sendo acelerado. A taxa da curva, ajusta a taxa da
curva de aceleracgéo de %2 da frequéncia baseado na metade da frequéncia
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7.12

objetivo. Por exemplo, se ADV-03 Inicio Acel S for ajustado para 50% e a
frequéncia objetivo, que é igual a frequéncia maxima (Frq max [Hz]), 60Hz, a
frequéncia na qual a aceleragdo da curva contabiliza a acelerac¢do da Curva-S
para 30Hz que é de 0~15Hz e a 15Hz~30Hz de intervalo da aceleragéo linear.

ADV-04 Fim Acel S: Vocé pode ajustar a rampa da curva quando a frequéncia
de operagao alcancar a frequéncia objetivo. Isto é utilizado para ajustar a
relagdo de contagem da curva de aceleragdo do intervalo remanescente
baseado em Y2 da frequéncia como no caso do Inicio Acel S. Se for ajustado
como em Inicio Acel S acima, ele acelerard em uma rampa linear até 30~45Hz e
entéo acelera em uma rampa em curva e opera em pelo menos na velocidade
remanescente no intervalo de 45~60Hz.

ADV-05 Inicio Desac S ~ ADV-06 Fim Desac S: Ajusta a taxa da rampa de
desaceleragdo durante desaceleragdo. O método de ajuste é como o da
aceleragédo descrito acima.

Tempo de Acel/Desac na Curva-S:

* Tempo Acel = Ajuste Tempo Acel + Ajuste Tempo Acel x (ADV-03)/2 +
Ajuste Tempo Acel x (ADV-04)/2

¢ Tempo Desac = Ajuste Tempo Desac + Ajuste Tempo Desac x (ADV-
05)/2 + Ajuste Tempo Desac x (ADV-06)/2

Frq Max

OutFreq (Hz)

Frq Max /2

o Tempo(seg)

Variacéo da nicio SL near FimsS inear
Frequéncia Delta Inicio S FimS

LT T~ oo

[Curva- SAcel/Desac Padréo |

Comando de parada da Acel/Desac

Grupo | N°do cédigo | Exibi¢do da fungdo Exibicdo de ajuste Unidade

IN 65~75 Definir Px 25 XCEL Stop -

Vocé pode parar a aceleragao ou desaceleracéo utilizando o terminal de multi-
fungdo e operar em vlocidade constante. A seguinte figura ilustra o uso do
terminal de multi-funcéo P8.
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7.13

7.13.1

7.13.2

Controle de tensao V/F

Vocé pode ajustar a tensdo, rampa e saida padrdo de acordo com a frequéncia
de saida. Vocé pode ajustar o torque bosst para uma velocidade baixa.

Operacao V/F linear Padrao

Grupo Nﬂ _do = nge de ajuste | Unidade
codigo funcao
09 Modo de Ctrl | 0O VIF - -
DRV 18 Frq Base - 60.00 30~400 Hz
19 Frq inicial - 0.50 0.01~10 Hz
BAS 07 Padréo V/IF 0 Linear - -

Atensédo de saida aumenta ou diminui para uma magnitude constante
proporcional a taxa de tensdo/frequéncia (V/F) como a frequéncia cresce e
decresce. Isto é utilizado para cargas de torque constante (TC)
independentemente da frequéncia.

DRV-18 Frq Base: Ajuste a base da frequéncia. Esta é a frequéncia onde a taxa
de tenséo do inversor é produzida. Coloque a frequéncia exibida na plaqueta do
motor.

DRV-19 Frq Start: Ajuste a frequéncia de inicio. Esta é a frequéncia onde o
inversor comega a produzir tenséo. O inversor ndo produz tenséo quando a
frequéncia objetivo esté abaixo da frequéncia de inicio. Sendo assim, no caso
da parada da desaceleragdo durante operacéo acima da frequéncia de inicio, a
parada ser4 como mostra abaixo.

Reducéao dupla de operagao padrao V/F (Utilizado em
ventilagdo, bombeamento)

o
Grupo N° do Exibic&o da fungéo Exibicéo de ajuste inicial Unidade
codigo
1 Quadratico 1 -
BAS 07 Padréo V/F
3 Quadratico 2 -

Esta é uma operacéo padrao das qual a caracteristica inicial é para ventilacéo e
bombeamento adequado para a tipos cargas de dupla reducéo. Escolha
Quadratico 1 e 2 de acordo como a caracteristica inicial.

¢ Quadratico 1: A tensédo é produzido numa proporc¢éo de 1,5 vezes a
frequéncia.
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¢ Quadratico 2: A tenséo ¢ produzido numa proporcéo de 2 vezes a
frequéncia. Utilizado para carga de torque variavel (VT), ventilagdo ou
bombeamento.

Tenséo
100 %

Linear

Quadratico’
Frequéncia

FrequénciaBase

7.13.3 Operacao V/F de ario (Q do vocé itar utilizar

uma operacgao padrao V/F adaptado)

0 de ajuste
funcéo inicial

07 Padréo V/F 2 | VIF usuéario 0~2 -

41 Frq Usuario 1 - 15.00 0~ Freq. max Hz

42 Tens&o Usuario 1 - 25 0~100% %

43 Frq Usuario 2 - 30.00 0~ Freq. Max Hz
BAS 44 Tensdo Usuério2 | - 50 0~100% %

45 Frg Usuério 3 - 45.00 0~ Freq. Max Hz

46 Tensdo Usuério 3 | - 75 0~100% %

47 Frq Usuario 4 - 60.00 0~ Freq. max Hz

48 Tens&o Usuario 4 - 100 0~100% %

O usuéario pode ajustar o padrdo adequado para o padréo V/F e a caracteristicas
da carga de um motor especial ao invéz de um motor comum de induc&o.

BAS-41 Frq Usuéario 1 ~ BAS-48 Tensé&o Usuério 4:  Selecione uma frequéncia
entre a frequéncia de inicio e a frequéncia maxima, ajuste a Frequéncia Usuéario
(Frg Usuério x) e a tenséo correspondente a cada frequéncia para a tenséo de
usuario (Tensao Usuario x).

Observagéo

100% da tensdo de saida esta baseada no ajuste do valor de BAS-15 Taxa de Tens&o.
Mas, se BAS-15 Taxa de Tenséo estiver ajustado como ‘0", ele estara baseado na tenséo
de entrada.
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Tensdo

100%
BAS-48
BAS-46

VIF Linear
BAS-44

BAS-42

Frequéncia BAS-41 BAS-45 Base Frequéncia
deinicio BAS-43 BAS-47

A\ cuidado

No uso de um motor de indug&o normal, se vocé ajustar o padréo muito fora do padréo
linear V/F, o torque pode ser insuficiente ou reversamente o motor pode sobreaquecer.
Quando o padréo usuério V/F esta sendo utilizado, o torque boost de avanco (DRV-16
Fwd Boost) e o torque boost reverso (DRV-17 Rev Boost) ndo operarao.
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7.14 Torque boost

(1) Torque Boost Manual (Quando a partida com grandes torques for

ario para el cao de carga, etc)
Grupo c’\g;%% ‘ EX;EL??;Oda Exibi¢do de ajuste | Range de ajuste Unidade
15 Torque Boost 0 Manual -
DRV 16 Fwd Boostretad) - 2.0 0~15 %
17 Rev Boost™® | - 2.0 0~15 %

notal) Valor padréo de 90~160 kW é 1.0 [%].
Isto ajusta a saida de tensdo da operacéo da baixa velocidade ou partida. Como
isso pode-se melhorar a caracteristica da partida ou subir o torque em
velocidade baixa pelo incremento da saida de tenséo na area de baixa
velociade.
DRV-16 Fwd Boost: Ajuste o torque boost na rotagéo de avanco.

DRV-17 Rev Boost: Ajuste o torque boost na rotagéo reversa.

A Cuidado

Tome cuidado para néo ajustar o torque boost muito alto porque o motor pode
sobreaquecer devido sobreexcitagéo.

Tenséo
100 %
< SEM torque boost
Torque Boost no avango
time

Torque Boost reverso

FX

RX —
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(2) Torque Boost Aut: atico (E: lha a selecao de fi a

¢ ¢

automatica para partida de torques maiores)

Unidade

-

DRV 15 Torque Boost Auto -

BAS 20 Auto Tuning 2 Rs+Lsigma -

O inversor automaticamente calcula o valor do torque boost e produz a tensdo
utilizando os parametro do motor.

Devido a resisténcia do estator do motor, o valor de indutancia e o valor da
corrente sem carga sao necessarios para o funcionamento do torque boost
automatico, faga o Auto Tuning (BAS-20 Auto Tuning) antes de utilizar (Pagina 8-
17).
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7.15 Ajuste da saida de tensao para motor

(Ajuste a tensdo do motor quando a alimentacgéo de entrada difere da tensdo
especificada para o motor)

N° do Exibi¢do da
cédigo funcéo

Grupo

Exibi¢do de ajuste | Range de ajuste Unidade

BAS 15 Tens&o nominal | - 220 180~480 \

Insira a tensdo da plaqueta do motor. O ajuste do valor da tenséo é o valor da
tensdo da saida da frequéncia base. Acima da frequéncia base, se a tenséo de
entrada for maior do que a tenséo ajustada, a saida sera proporcional ao valor
ajustado, mas se a tenséo de entrada for menor do que a tenséo de ajustada, a
tensdo de entrada sera produzida. Quando for ajustado como 0, a tenséo de
safda sera corrigida de acordo com tensdo de entrada quando o inversor estiver
parado.

480V
7
>
I
™
S
=%
[ 180V
4
=l
o
o

» Frq desaida

Frq base
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7.16 Selecao do método de partida (Quando se deseja
mudar o método de partida)

Se um comando de operacéao for dado ao inversor quando em estado de
repouso, vocé podera selecionar o método de partida.

N° do Exibi¢do da

Exibi¢do de ajuste

codigo funcao Exibi¢do de ajuste inicial Unidade
0 Acel
07 Modo partida 0: Acel -
1 DC-Start
ADV
12 Temp de partDC | - 0.00 - 0~60
13 Nivel inj CC - 50 - 0~200

(1) Iniciando aceleragao

do 2 2 2
codigo Exibicao da funcéo Exibi¢do de ajuste Unidade

Grupo ‘

ADV 07 Modo partida 0 Acel -

Este € um método de aceleragdo normal, que acelera diretamente para a
frequéncia objetivo se o comando de operagéo for dado quando nenhuma
funcéo particular for selecionada.

(2) Partida apés frenagem CC

N° do Exibicdo da Exibicao de Range de .
cédigo funcéo ajuste ‘ ajuste Unidade
o7 Modo partida 1 Dc-Start -
ADV 12 Temp de partDC | - 0.00 0~60 sec
13 Nivel inj DC - 50 0~200 %
Frequénci
Tens&o de n
operagao ADV-13
Comando

A\ cuidado

Na&o ajuste acima da taxa de corrente do inversor porque a frenagem CC da taxa de
corrente do motor que sera ajustada. Isto podera causar sobreaquecimente e mau
funcionamento.
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Acelerar ap6s tensdo CC ser fornecido ao motor somente apds periodo de
tempo definido. Poderé ser acelerado apds parado total do motor através da
frenagem CC. Também, podera ser utilizado em caso de uso de equipamento de
frenagem para eixo de motores e para alguns torques que serd necessario apos
liberagé@o do equipamento de frenagem.

A cuidado

Quando a frenagem CC for grande ou o tempo de controle for muito longo, podera causar
sobreaquecimento e mau funcionamento podera ocorrer.

Desde de que a frenage mCC seja um padrdo da taca de corrente de preset do motor, por
favor ndo ajuste o valor acima da taxa de corrente do inversor. Isto podera causar
sobreaquecimento e mau funcionamento podera ocorrer.

7.17 Selecao de método de parada (Mudando método
de parada)

Vocé podera mudar o método de parada do motor quando ao inversor for dado
um comando de parada durante operag&o.

B Desaceleracao de parada

Exibi¢do da fungédo Exibicdo de ajuste Unidade

Grupo ‘

do
codigo

ADV 08 Modo Parada 0 Desac -

Este é um método normal de desaceleragéo. Se nenhuma funcéo particular for
selecionada., o inversor desacelera para OHz e para como mostra o gréfico
abaixo.

Frequéncia

Comando de
operacéo
Tempo de Desac
-
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7.18 Parada apés frenagem CC

= Ojetiva parar o motor quando desacela com inje¢éo de corrente direta na
frequéncia pré-ajustada.

= Se a frequéncia atingir o valor ajustado, a frenagem CC ira parar o motor.
7.18.1 Como parar utilizando frenagem CC

N° do Range de

‘ Unidade

Exibicao da funcéo Exibi¢do de ajuste ‘

Grupo cédigo ajuste
08 Modo Parada 1| Frenagem CC 0~4 -
14 Temp Blg-DC - 0.10 0~60 -
ADV 15 TempFrenagDC - 1.00 0~200 -
16 NivelFrenagDC - 50 200~200 -
17 Frq FrenagemDC | - 5.00 0~60 -

Se a frequéncia atinge a frequéncia pré-ajustada durante desaceleracéo, o
motor é parado pel frenagem CC. A desaceleracgéo inicia como o comando de
parada e coloca tenséo direta no motor para para-lo se a frequéncia atingir ADV-
17 Frq Dc-Brake.

ADV-14 Temp Blg-DC: ajusta o tempo para bloquear a saida do inversor antes
da frenagdm CC. Quando a inércia da carga for muito grande ou ADV-17 Frq
Dc-Brake for muito alto, falha de sobrecorrente podera ocorrer devido a tenséo
atual no motor. Portanto, isto previne a falha de sobrecorrente através do
controle deste tempo.

ADV-15 TempFrenagDC: ajusta o tempo para injetar a atual tensdo no motor.

ADV-16 Nivel Dc-Brake: Controla a frenagem CC. A taxa de corrente do motor
sera padréo.

ADV-17 Frq Dc-Brake: ajusta a frequéncia para iniciar a frenagem CC. A
frenagem CC inicia quando atinge a frequéncia pré-ajustada apés o inversor
comecar a desacelerar.

Quando ajustar abaixo da frequéncia da frenagem CC utilizando frequéncia Dwell,
operagdo Dwell ndo estara disponivel. Somente operagdo de frenagem CC.
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ADV-14 ADV-15
<>

ADV-17 \I
Frequencia
Tensao s B

Corrente

Comando
de operagao

A cuidado

Quando a frenagem CC for grande ou o tempo de controle for muito longo, podera causar
sobreaquecimento e mau funcionamento podera ocorrer.

Desde de que a frenage mCC seja um padrdo da taca de corrente de preset do motor, por
favor ndo ajuste o valor acima da taxa de corrente do inversor. Isto podera causar
sobreaquecimento e mau funcionamento podera ocorrer.

7.18.2 Parada por inércia Free Run Stop

Grupo

Exibicdo da funcéo Exibicdo de ajuste Unidade

° do
codigo

ADV 08 Modo de Parada | 2 Inércia -

Comando de operacéo desligado, a saida do inversor estara bloqueada. Tome
cuidado pois o motor podera continuar rodando. Se a saida do inversor for
blogueada durante operagéo de alta velocidade, isso podera ocorrer quando a
carga do motor possuir muita inércia.

Frequéncia,
tensédo

Comandode
operacdo
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7.18.3 Frenagem de poténcia (Otima desaceleracdo sem Falha se
Sobretensao)

N° do Exibi¢do da
codigo fungéo

Grupo

Exibicdo de ajuste Unidade

ADV 08 Modo de Parada | 4 Frenagem de poténcia -

Se a tensdo CC do inversor subir acima de um certo nivel devido energia
regenerativa do motor, a rampa de desaceleragéo ¢ ajustada ou reaceleracéo
ocorrerd afim de reduzir a energia regenerativa. Isto pode ser aplicado quando
um tempo curto de desaceleragao for requerido sem resisténcia de frenagem
adicional e unidade de frenagem. No entanto, tome cuidado para que o tempo
de desaceleragédo possa ser maior do que tempo de desaceleragédo ajustado
pois danos poderao ocorrer devido sobreaquecimento do motor se aplicado a
cargas com frequéntes desaceleracdes.

A Cuidado

Na&o utilize esta fungdo em cargas com frequéntes desaceleragdes. Isto podera causar
sobreaquecimento no motor e mau funcionamento.

Prevencéo de Stall e Frenagem de Poténcia estéo disponiveis apenas em caso de
desaceleracdo. E, Frenagem de Poténcia tem uma prioridade. Isto significa que a
operagéo de Frenagem de Poténcia quando o BIT3 do PRT-50 e Frenagem de Poténcia
do ADV-08 forem ajustados. No caso deste tempo de desaceleragéo ser muito curto ou
inércia muito grande, falha de sobrecorrente podera ocorrer.
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7.19

7.19.1

7.19.2

Limite de frequéncia (Operaciao com limite de
frequéncia)

Vocé pode limitar a frequéncia de operacéo através do uso da frequéncia
méaxima e frequéncia de inicio ajustando os limites alto/baixo da frequéncia.

Limite de frequéncia utili do frequéncia maxima

frequéncia de inicio

N° do Exibicdo da =
Grupo codigo funcdo Exibi¢do de ajuste Range de ajuste Unidade
19 Frq inicial - 0.50 0.01~10 Hz
DRV
20 Frq Max - 60.00 40~400 Hz

DRV-19 Frq Inicial: o limite baixo para o parametro com unidade de volicade
relacionada (Hz, rpm). Se vocé ajustar a frequéncia abaixo da frequéncia inicial,
esta seréa 0.00.

DRV-20 Frg Max (Frequéncia Maxima): o limite maximo para o parametro de
todos os limites de velociade (Hz, rpm) exceto a frequéncia base (DRV-18 Frq
Base). Vocé néo pode ajustar uma frequéncia acima da frequéncia maxima.

Limite de fr utili do limite minimo e maxima

q

Exfilljir:;jgoda ‘ Exibicdo de ajuste ‘ Range de ajuste | Unidade
24 Limit de Frq 0 --- N&o ---- N&o/Sim -
| ADV 25 Limit min Frq - 0.50 0~ limit minimo Hz
| 26 Limit max Frq - 60.00 0.5~Frq Max Hz

ADV-24 Limite Freq: Se voceé ajustar a frequéncia como Sim com o valor inicial
sendo N&o, vocé pode ajustar a frequéncia entre o limite minimo (ADV-25) e
limite maximo (ADV-26). Com a frequéncia ajustada como N&o, os cédigos ADV-
25 e ADV-26 néo serao exibidos.

ADV-25 Limite min Freq, ADV-26 Limite max Freq:  Ajusta os limites minimo e

méaximo. O minimo valor de ajuste do limite maximo é o limite minimo e o valor
méximo do limite minimo € o limite méaximo.
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Sem limite minimo/méaximo
Frequéncia parafrequéncia

Frequéncia Max

Limite Maximo

Limite Minimo

I:LO v V1( Tensdo de entrada )

|
0 20mA | ( correntede entrada )

744 | LSS




Erro! Use a guia Pagina Inicial para aplicar XS 1
ao texto que devera aparecer aqui.. Erro! Use a guia Pagina Inicial para aplicar M= 1 ao texto que devera
aparecer aqui.

7.19.3 Frequéncia de salto (Evita frequénciar te anica)

Frequéncia de salto serve para proibir ajuste de frequéncia para que o inversor
ndo opere na banda de frequéncia resonante que pode ocorrer nos dispositivos
de sistemas do usuério. A frequéncia passa pela banda de frequéncia de salto
quando o motor acelera ou desacelera e ndo pode ser ajustado com a banda de
frequéncia de salto.

Exibicdo de
N° do cdigo ajuste inicial
27 Frq de salto 0 | --- N&o ---- N&o/Sim -
28 Sattoinfl | - |  10.00 0-Salto de Frq Hz
limite méaximo 1
Salto de Frq limite
29 Salto alto 1 - 15.00 minimo 1~ Frq Max Hz
. 0~ Salto de Frq
ADV 30 Salto baixo 2 | - 20.00 limite maximo 2 Hz
Salto de Frq limite
31 Salto alto 2 - 25.00 minimo 2~ Frq Méx Hz
32 Sattoinfa | - | 3000 | O-SaltodeFra |,
limite méaximo 3
Salto de Frq limite
33 Salto Sup 3 - 35.00 minimo 3~ Frq Méx Hz

Se vocé quizer aumentar a frequéncia, se o ajuste da frequéncia (corrente,
tensdo, comunicacéo via RS485, ajuste pelo teclado, etc) for com a banda de
frequéncia de salto, mantenha o valor minimo da frequéncia de salto e aumente
a frequéncia ap6s o ajuste da frequéncia sair do range de frequéncia de salto.

Frequencia

ADV-33
ADV-32
ADV-31 -
ADV-30 =
ADV-29 - vi

ADV-28 110V _(Entrada de tenao)
0 20mA IEntrada de

corrente)

Comando de
Operagao |

Frequencia

— : configurada
para diminuir
Frequencia

— :configurada para
almentar
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7.20

Selecao do segundo método de operacao
(Operacao By-pass)

Vocé pode colocar a frequéncia, comando de operagéo e referéncia de torque
como o segundo valor de ajuste utilizando o terminal de entrada de multi-fungéo.
Isto pode ser aplicado em caso de operagdo remota utilizando a opgéo de
comunicag&o ou utilizando as fun¢des do inversor com frenagem de parada
remota.

Exibi¢do da fungédo Exibicdo de ajuste

06 Fonte de Cmd 1 Fx/Rx-1 -

DRV o7 Fonte Ref Frq 2 Vi -
08 Fonte Ref Torq 0 Teclado-1 -

04 Fonte 2° Cmd 0 Teclado -

BAS 05 Fonte 22 Frq 0 Teclado -1 -
06 Fonte 2° Torq 0 Teclado-1 -

IN 65~75 Definir Px 15 22 fonte -

Selecione a 22 fonte n° 15 entre os terminais de multi-funcéo IN-65 ~ IN-75 do
grupo de entrada do bloco de terminal.

BAS-04 Fonte 2° Cmd, BAS-05 Fonte 22 Frq: With the multi-function input
terminal set as 2nd Source ON, the inverter can operate with the values set at
BAS-04 and 05 instead of the values set at DRV-06 and DRV-07.

BAS-06 Fonte 2° Torq : Com o terminal de multi-fun¢éo ligado, vocé pode inserir
a referéncia de torque na selecdo do método em BAS-06 ao invéz do método
escolhido em DRV-08. DRV-08 e BAS-06 seréo exibido somente apds o modo
de controle (DRV-09) ser ajustado como vetorial sensorless ou modo de controle
vetorial e 0 modo de torque (DRV-10) ser ajustado com Sim.

A\ cuidado

Quando o terminal de entrada de multi-fungéo ajustado como 22 fonte e ligado, o status
de operag&@o mudara porque o comando de frequéncia, comando de operagéo, e
referéncia de torque todos ligardo com o 2° comando. Portanto, certifique-se de verificar
se 0 2° comando foi corretamente ajustado antes de ligar o terminal de multi-fungéo.
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7.21

Controle do terminal de entrada de multi-funcao

(melhoramento da resposta do terminal de

entrada)

Vocé pode ajustar a constante de tempo do filtro e o tipo de ponto para o
terminal de entrada de multi-fung&o do terminal do inversor.

Grupo C’\:dldg% EX;EL??;Oda Exibicdo de ajuste | Range de ajuste Unidade
85 DI On Delay = 0 0~10000 mseg
86 DI Off Delay - 0 0~10000 mseg
™ 87 Sel DI NF/NA - 0000 0000 - -
90 DI Status - 0000 0000 - -

IN-85 DI On Delay, IN-86 DI Off Delay: Se o stado do terminal de entrada ndo
muda por um determinado periodo de tempo ap6s o terminal ser ligado, este
serd identificado com Ligado ou Desligado.

IN-87 Sel DI NF/NA: O tipo de ponto do terminal de entrada pode ser

selecionado. Se vocé ajustar o local do ponto da chave correspondente a cada
bit abaixo, vocé podera utilizar isto como ponto do contato A (Normalmente
aberto) e se for acima, vocé pode utilizar como ponto de contato B
(Normalmente Fechado). O outro é P1, P2...P8 vindo pela direita. A entrada
digital sera adicionada quando a expanséo de /O for utilizada, entéo Sel DI
NF/NA 3 bits serdo adicionados. Da direita para esquerda, status de P1, P2, ...,

P11.

IN-90 DI Status: Exibe o status do bloco de terminal de entrada.. Se for utilizado

expansao de 1/O, o bit de exibi¢do de estatus do bloco de terminal de entradas
sera adicionados de 3 bits. Se o apropriado bit for ajustado ponto de contato A
em DRV-82, ON serd exibido quando o ponto estiver acima e OFF sera exibido

quando estiver abaixo. Se o bit apropriado for ajustado para ponto de contato B,

operara reversamente. Da direita para esquerda, status de P1, P2...P11 ser&

exibido.
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7.22 Controle de entrada e saida digital através do

cartao de expansao opcional

Se vocé montar um cartdo de expanséo de I/O no slot opcional do inversor, vocé
podera utilizar 3 entradas digitais adicionais e 3 saidas digitais (saidas a relé).

Grupo ajuste Unidade
73 Definir P9 Nenhum -
IN 74 Definir P10 Nenhum -
75 Definir P11 Nenhum -
34 Relé 3 FDT-2
ouT 35 Relé 4 FDT-3
36 Relé 4 FDT-4
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8. Funcoes Aplicadas

8.1 Substituir definicdao de frequéncia utilizando
comando auxiliar de frequéncia

(Ajuste de frequéncia através de condigdes légicas utilizando a frequéncia
principal e auxiliar assim como operagdo Draw)

Grupo R:?L?S? ed €
DRV o7 Fonte Ref Frq 0 Teclado-1 0~9 -
01 Fonte Ref Aux 1 V1 0~4 -
BAS 02 Tipo Calc Aux 0 M+G*A 0~7 -
03 Ganho Ref Aux - 0.0 200~200 %
IN 65~75 Definir Px 40 Dis Aux Ref 0~48 -

Vocé pode ajustar a frequéncia de operagao através do uso simultaneo
utilizando dois métodos de ajuste de frequéncia. A volocidade principal é
utilizada para ajustar a frequéncia de operagéo, e a velocidade auxiliar pode ser
utilzada para ajustes precisos durante a velocidade principal da frequéncia. Por
exemplo, imaginemos que inversor foi ajustado conforme a tabela acima.
Durante operagéo de 30.00 Hz com Teclado-1 a velocidade principal, se vocé
fornecer tenséo de -10~+10V ao terminal V1 e ajustar o ganho para 5%
(variaveis entre IN-01 ~ IN-16 estdo no valor inicial e IN-06 Poloaridade de V1
esté ajustado como Bipolar), o ajuste preciso sera possivel até 33.00~27.00 Hz.

BAS-01 Fonte Ref Aux : Seleciona que tipo de entrada sera utilizada como
velocidade auxiliar.

Tipo de ajuste | Fungéo

0 Nenhum | Sem movimentacéo de velocidade auxiliar

1 Vi Seleciona a tens&o do terminal de entrada do bloco do terminal de
controle como velocidade auxiliar.

2 11 Seleciona a corrente de entrada da velocidade auxiliar.

3 V2 Seleciona a tenséo de entrada do do cartdo de expanséo de 1/0 como
velocidade auxiliar.

4 12 Seleciona a corrente de entrada do cartdo de expanséo de I/O como
velocidade auxiliar.
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8-2

BAS-02 Aux Calc Type : The reflection ratio of the main speed can be set by
four operations after setting the amount of the auxiliary speed as gain (BAS-03
Aux Ref Gain).

Tipo de ajuste Expresséo
. N valor do comando da veloc. principal + (BAS03 x
0 M+ (G *A) M[Hz] + (G[%] * A[Hz]) BASO1 X INOT)
] M* (G *A) MIHZ] * (GI96] * ALo]) valor do comando da veloc. Principal x (BASO3 x
BASO1)
2 MI(G*A) MIHZ] / (GI%] * Al%)) ‘éigog;) comando da veloc. Principal / (BAS03 x

valor do comando da veloc. principal + (valor do

3| MEM*(GTA) | MHz) + (MIHZ] * (GI%] * Al%D) comando da veloc. principal x (BASO3 x BASO1))

valor do comando da veloc. Principal + BAS03 x

4| MeGr27(A50) | MIHZ)+ GI%) * 2 (%] - SODIHZ] |5 (maso - 50) x INOT

valor do comando da veloc. Principal x (BAS03 x

5 | M*(G*2*(A50)) |MMHZ]* (G[%)] * 2 * (A[%] - 50[%])) 2 x (BASO1 - 50))

valor do comando da veloc. Principal / (BASO3 x

6 | M/(G*2*(A-50) |MIHZ]/(G[%]* 2* (A[%] - 50[%)) 2 (BASOL - 50)

valor do comando da veloc. principal + valor do
7 | M+ M*G* 2 (A-50) [ M[HZ] + M[HZ] * G[%] * 2 * (A[%]-50[%]) | comando da veloc. principal x BASO3 x 2 x
(BASO1 - 50)

A Cuidado

Se a frequéncia maxima for alta, podera ocorrer um erro na frequéncia de saida devido a
entrada analdgica e erro l6gico.

M : valor do comando da veloc. principal [Hz or RPM] através do ajuste em
DRV-07,

G : velocidade auxiliar Hz ou RPM] ou ganho[%],
A: velocidade auxiliar do comando da frequéncia [Hz ou RPM] ou ganho[%]

Dos tipos de ajustes, nimeros acima do n° 4 poder ser movimentados (+) ou (-)
somente através da entrada analdgica.

BAS-03 Ganho Ref Aux: Ajusta a quantidade de entradas (BAS-01 Fonte Ref
Aux ) ajuste como velocidade auxiliar.

Se a volocidade auxiliar for ajustada como V1 ou |1 e os parametros do grupo
dos terminais de entrada (IN) n° 01 ~ 32 forem o valor inicial, a velocidade
auxiliar da frequéncia opera como abaixo.

IN-65~75 Definir Px: Se o terminal for ajustado como n° 40 (dis Aux Ref) entre
os terminais de entrada de multi-funcéo, o comando da velocidade auxiliar ndo
estara ativo, somente o comando da velocidade principal estara ativo.
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(Comando de frequéncia pelo métado de guste DRV-07)

Veloc. prircipd M —— 3

FMA.G) —— 9 Comando final da
(Comando de frequénciapelo guste BAS-01) frequéncia

Veloc. awdiar A —O/ oO—»

Comando da veloc. Auxiliar esta desligado quandb otermina de entraca de
multi-fungéo for ajustado como dis Aux Ref (INE5~75).

Exemplo 1) Se a frequéncia no teclado for ajustada como velociade principal e
a tensdo analégica V1 como velocidade auxiliar.

Condicdes:
* ajuste (DRV-07) da velocidade principal (M): Teclado (frequéncia
ajustada para 30Hz)
¢ ajuste (DRV-20) da frequéncia maxima (Freq Max): 400Hz
* ajuste (A:BAS-01) da velocidade auxiliar (A): V1

(expressa a velocidade auxiliar em [Hz] ou porcentagem [%)] de acordo
com a légica de condigédo de ajuste)

* ajuste (BAS-03) do ganho da velocidade auxiliar (G): 50% ,IN01~32:
valor padrao

Se 6V estdo sendo aplicado em V1, a frequéncia correspondente a 10V é 60Hz,
entéo a velocidade auxiliar A na tabela abaixo sera 36Hz (= 60[Hz] x (6[V] /
10[V])) ou 60%(=100[%] X (6[V] / 10[V]) de acordo como a condicé&o.

Tipo de ajuste | Frequ &ncia do comando final
0 [M[HzZ] + (G[%] * A[Hz]) 30Hz(M) + (50%(G) x 36Hz(A)) = 48Hz
1 |M[Hz] * (G[%] * A[%]) 30Hz(M) x (50%(G) x 60%(A)) = 9Hz
2 [M[Hz] / (G[%] * A[%]) 30Hz(M) / (50%(G) X 60%(A)) = 100Hz
3 |M[Hz] + (M[Hz] * (G[%] * A[%])) 30Hz(M) + (30[Hz] X (50%(G) X 60%(A))) = 39Hz

o | MHay + 66 * 2 * (A6) - S0REIHZ] gg:i(M) +50%(G) X 2 X (60%(A) — 50%) X 60Hz =

5 [M[HZ] * (G[%] * 2 * (A[%] - 50[%]))  |30Hz(M) x (50%(G) X 2 X (60%(A) — 50%)) = 3Hz

6 [M[HZ] / (G[o6] * 2 * (A[%] - 50[%]))  |30Hz(M) / (50%(G) X 2 X (60% — 50%)) = 300Hz

M[HZ] + M[HZ] * G[%] * 2 * (A[%] - | 30HzZ(M) + 30Hz(M) X 50%(G) x 2 x(60%(A) — 50%)
50[%]) =33Hz

*se a frequéncia ajustada for convertida para rpm, Hz acima mude para rpm.
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Exemplo 2) Ajuste (DRV-07) da velocidade principal (M): Teclado (quando o
comando da frequéncia for ajustada para 30Hz)

¢ ajuste (DRV-20) da frequéncia maxima (Freq Méax): 400Hz

* ajuste (A:BAS-01) da velocidade auxiliar (A): 11

(expressa a velocidade auxiliar em [Hz] ou[%)] de acordo com a
condicao)

* ajuste (BAS-03) do ganho da velocidade auxiliar (G): 50%, IN01~32:
valor padrdo

Se 10.4mA for aplicado em |1, a frequéncia correspondente para 20mA sera
60Hz, entéo a velocidade auxiliar A na tabela abaixo sera 24Hz (= 60[Hz] x
((10.4[mA] - 4[mAY]) / (20[mA] - 4[mA])) or 40% (=100[%] x ((10.4[mA] - 4[mA]) /
(20 [mA] - 4[mAY])).

Tipo de ajuste Frequéncia do comando final

0 |M[Hz] + (G[%] * AlHz]) 30HZ(M) + (50%(G) X 24Hz(A)) = 42Hz
1 |M[Hz] * (G[o6] * Al%]) 30HZ(M) X (50%(G) X 40%(A)) = 6Hz

2 |M[Hz] / (G[%] * Al%]) 30HZ(M) / (50%(G) X 40%(A)) = 150Hz

3 |M[Hz] + (M[HZ] * (G[%] * Al%])) 30HZ(M) + (30[HZ] X (50%(G) X 40%(A))) = 36Hz

4 | MIHZ] + G * 2+ (A%] - 500ADHz] gg:;(M) +50%(G) X 2 X (40%(A) — 50%) X 60Hz =

30HZ(M) X (50%(G) X 2 X (40%(A) — 50%)) = -3Hz

5 |MIHZ] * (G[%] * 2* (AI%] - 50[%]) | (1everse)

30HZ(M) / (50%(G) X 2 X (60%—40%)) = -300Hz

6 [MIHZ]/ (GI%] * 2 * (AI%] - 5006) | reuerse)

MIHZ] + M[HZ] * G[%] * 2 * (A[%] -| 30Hz(M) + 30Hz(M) X 50%(G) X 2 X (40%(A) — 50%)
50[%]) = 27Hz

~

Exemplo 3) ajuste (DRV-07) da velocidade principal: V1 (se a frequéncia de
comando for ajustada para 5V e 30Hz)

¢ Freq Méax [HZ] (DRV-20): 400Hz

« velocidade auxiliar (BAS-01): 11 (expressa a velocidade auxiliar em [Hz]
ou porcentagem[%)] de acordo com a condig&o)

* ganho da velocidade auxiliar (BAS-03): 50% (representado por G na
tabela abaixo. O valor é 0.5)

¢ INO1~32: valor padréo
Se 10.4mA ser aplicado em |1, a frequéncia correspondente para 20mA é 60Hz,
entdo a velocidade auxiliar A na tabela abaixo sera de 24Hz ( = 60[Hz] x
((10.4[mA] - 4[mAY]) / (20[mA] - 4[mAY])) or 40%( = 100[%] x ((10.4[mA] - 4[mA]) /
(20 [mA] - 4[mAY])).
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Tipo de ajuste ‘ Frequ éncia do comando final
0 |M[Hz] + (G[%]*A[Hz]) 30HZ(M) + (50%(G) X 24Hz(A)) = 42Hz
1 |M[Hz] * (G[%] * A[%]) 30Hz(M) x (50%(G) x 40%(A)) = 6Hz
2 |M[Hz] / (G[%] * A[%]) 30Hz(M) / (50%(G) x 40%(A)) = 150Hz
3 [M[Hz] + (M[Hz] * (G[%] * A[%])) 30Hz(M) + (30[Hz] x (50%(G) x 40%(A))) = 36Hz

M[Hz] + G[%] * 2 * (A[%] - 50[%]) | 30HZ(M) + 50%(G) X 2 X (40%(A) — 50%) X 60Hz =
[Hz] 24Hz

30Hz(M) X (50%(G) X 2 X (40%(A) — 50%)) = - 3Hz

5 | MIHZ1 (@196 * 2" (A - SOPKD) | Gromerae)

30Hz(M) / (50%(G) X 2 X (60% — 40%)) = - 300Hz

6 |MIHZ]/ (GIo%] * 2 * (AL%] - 501%D) | feveree)

M[HZ] + M[HZ] * G[%)] * 2 * (A[%] - |30HZ(M) + 30HZ(M) x 50%(G) x 2 x (40%(A) — 50%)
50[%]) = 27Hz

8.2 Operacao Jog

A operagao também esté disponivel utilizando o bloco de terminal e multi teclas
do teclado.

(1) Operacao Jog pelo Bloco de Terminal 1

Grupo R:TL?;: e Unidade
1 Frq Jog - | 1000 | O ireduéncia -
DRV 12 TpAceldog | - 20.00 0~600 Seg
13 Tp Desac Jog - 30.00 0~600 Seg
IN 65~75 Definir Px 6 JOG - -

*Px: P1~P8, P9~P11 (Opcional)

Selecione a frequéncia jog e configure os terminais de multi-funcéo de P1 ~ P11
e ajuste a funcéo do bloco de terminal apropriado de IN-65 ~ IN-75 para o n° 6
JOG. Se o terminal Jog que esta sendo ajustado com a entrada do comando de
operagao, a frequéncia de operacdo movera para a frequéncia jog, que esta
descrita abaixo.

DRV-11 Frq Jog: Ajuste a freuéncia frequéncia necessaria para a operagao jog.
A operagéo jog é a de maior prioridade exceto a operagéo dwell. Portanto,
durante operacéo sequéncial, operacdo up-down e operagéo a 3-fios para uma
determinada velocidade, se o terminal jog for atuado, esté ira operar na
frequéncia jog..
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DRV-12 Tp Acel Jog, DRV-13 Tp Desac Jog: O tempo de desaceleragdo e
aceleragéo durante mudanca da frequéncia jog.

—
P1 FX
—
P5| JOG
CM
NDRV- 13 DR%
Frequéncia DRV-11
P5 (JOG) e
(d:omando~ (F%
le operacao

(2) Operacao Jog pelo bloco de terminal 2

Ne° do cédigo i Range de ajuste
DRV 1 Frq Jog . 10.00 O'SNmfﬁfa”da Hz
12 Tp Acel Jog - 20.00 0~600 Seg
13 Tp Desac Jog - 30.00 0~600 Seg
IN 65~75 Definir Px 46 FWD JOG - -
65~75 Definir Px 47 REV JOG - -

*Px: P1~P8, P9~P11(Opcional)

Operagéo Jog 1 seréa disponivel quando o comando de operagéo for ativado
mas a operagao jog 2 esta disponivel somente com os terminais ajustados com
sentido de avanco de jog (FWD JOG) ou sentido reverso de jog (REV JOG).

A ordem prioritaria do terminal de entrada (dwell, 3-fios, up/down), frequéncia e
tempo de Acel/Desac e assim por diante durante operacgéo jog € 0 mesmo que a
operacgéo jog 1 e se um comando de operacao for dado durante operacéo, a
operagao continuara na frequéncia jog.

DRV-12 (Tempo Acel)
DRV-13(Tempo Desac)

DRV-11 (Frequéncia Jog)
TeclaREV DRV-11

TeclaFWD e | —
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(3) Operacao Jog pelo teclado

Grupo codigo ajuste Range de ajuste Unidade Grupo
CNF = 42 Sel TeclaMulti | 1 | Tecla JOG - -
PAR DRV 06 FontedeCmd | 0 Teclado 0~5 seg

Ajuste o c6digo 42 do modo CNF para Tecla JOG e DRV-06 do modo PAR para

*Px: P1~P8, P9~P11(opcional)

0 Teclado. Se vocé precionar a multi-tecla, o simbolo El no topo da tela mudara
para J e entéo a operagao jog do teclado estara disponivel. Se vocé mantiver
pressionado as teclas FWD ou REV, este desacelerara para a frequéncia jog
(DRV-11 Frqg Jog). Caso contrario ele ira parar.

O tempo de Acel/Desac que levera para alcangar a frequéncia da operagéo jog é

ajustado em DRV-12 e DRV-13.

Quando ajustar

DRV-12 (Tempo Acel)

DRV-13(Tempo Desac)

DRV-11
multi-teclajog
1 DRV-11 (FrequénciaJog)
TeclaREV
|
TeclaFWD ’—I ,—‘
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8.3 Operacao Up-Down

Grupo | N°do cédigo | Exibicdo da fungdo | Exibigéo de ajuste ‘ R:;Lg:t:e Unidade
ADV 65 Salvar ModoU/D i Sim 0-~1 -
65~75 Definir Px 17 Up 0~48 -
IN 65~75 Definir Px 18 Down 0~48
65~75 Definir Px 20 Zerar U/D 0~48 -

*Px : P1~P8, P9~P11(Opcional)

Vocé pode controlar a aceleragédo e desaceleracéo através do uso do bloco de
terminal de multi-funcéo. Isto pode ser utilizado em sistemas que utilizam
chaveamento de sinal de saida dos limites minimo e maximo, medidor de fluxo,
etc, como comando de aceleracédo/desaceleragdo do motor.

o N
N®do ‘ Exibicéo da Descrigédo do cédigo

Grupo ‘ codigo fungéo

= No caso do comando de operacéo (Terminal FX
ou RX) desligado ou falha durante operagédo de
velocidade constante de um caso de
desligamento da energia, a operagdo de
frequéncia é automaticamente salva na memdria.

= Se o comando de operagcéao for ligado
novamente, a operacéo para ajuste de
ADV 65 Salvar frequéncia estara disponivel. Se o comando de
ModoU/D operagcéo for ligado novamente, a operacéo para
ajuste de frequéncia estara disponivel. Se vocé
necessitar deletar a frequéncia salva, utilize o
bloco de terminal de multi-fung&o. Ajuste um dos
terminais de multi-funcéo para o n° 20 Zerar U/D
e ligue o terminal em stop ou operacéo de
velociade constante, a frequéncia que estiva
salva na operagéo Up-Down sera deletada.

= Ajuste a funcéo do terminal apropriado para 17
Up ou 18 Down apds selecionar o terminal de
uso para a fungéo up-down.

=  Aaceleragéo seguira o sinal Up durente a
operacéo e quando estiver desligado, a
aceleracdo para e permance em velocidade

IN 65~75 Definir Px constante.

= Adesaceleracdo segue o sinal Down durante a
operacéo e quando estiver desligado a
velocidade permance constante.

=  Se os sinais Up e Down forem dados

simultaneamente, a aceleracéo e/ou
desaceleracdo néo atuarao.
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Frequéncia

Memovizat‘ia

Frequéncia de inicio

P6(CLEAR)

P7 (Cima)

Comando de

Frequéncia

Prcimd | o —

P8 (Baixo)

Comando de
operaggo (FX) [T
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8.4 Operacao 3-Fios (Se vocé necessitar operar
utilizando com apenas um pulso no botao)

Grupo
DRV 06 Fonte de Cmd 1 Fx/Rx - 1 0-5 -
IN 65~75 Definir Px 14 3-Wire 0~48 -

*Px : P1~P8, P9~P11 (Opcional)
Esta é a funcéo de operacgéo para salvar (Latch) os sinais de entrada.

Por tanto, vocé podera fazer uma simples configura¢éo de um circuito como
mostra a figura abaixo. Para isso acontecer, o tempo minimo de entrada(t) do
terminal de entrada dever ser por mais de 1mseg. Se o comando de operacéo
de avanco e reverso for aplicado ao mesmo tempo, a fun¢do néo funcionara.

P
—O P1 | FX: IN-65
e
—0 P2 | RX: IN-66
P8 | 3- Fios: IN-72
cM
Frequéncia
t
—a» -
FX [
RX [
Px (3- Fios) |
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8.5 Modo de operacao de seguranca (se vocé quizer
limitar a operacao através do terminal de

entrada)
Grupo EX;ﬁl,:;aO da
70 Modo Run Hab 1 DI Dependente - -
ADV 71 Parada RunDis | 0 Inércia 0~2 -
72 Tp QParada - 5.0 0~600 Seg
IN 65~75 Definir Px 13 Habilitar Run 0~48 -

Esta é uma funcéo para ajuste do comando de operagéo para que ele seja
eficaz através do uso do terminal de entrada de multi-funcéo.

do cédigo

Selecione o terminal de operagéo n° 13  selects the terminal
to operate at No. 13 Modo execucdo de operacdo de

seguranca habilitado entre os terminais de entrada de muilti-
IN 65~75 Definir Px fungéo.

(se vocé ajustar somente os terminais de multi-funcdo como
Run Habilitado, a operagao de seguranca néo sera ativada)

Se vocé ajustar para o n°1 DI Dependente, o comando de
operacao seré identificado através do terminal de entrada de
70 Modo Run Hab |multi-fungao.

Se ajuste para 0o n° 0 Sempre Habilitado, o modo de
operagado de seguranga ndo sera ativado.

Ajuste os movimentos do inversor quando o ajuste do
terminal de entrada de multi-fungdo para o modo de
seguranga estiver desligado.

0 : Inércia

Bloqueia a saida do inversor quando o terminal de multi-
funcéo estiver desligado.

1: Parada-Q

Desacelera com o tempo de desaceleracdo (Tempo de
Parada-Q) utilizado no mode de operagdo de seguranga. A
operagao retornara apés o comando de operagdo aplicado
novamente mesmo se o terminal de entrada de multi-funcéo
estiver ligado.

2 : Rotorno Parada-Q
Desacelera com o tempo de desaceleragdo (Tempo de
Parada-Q) do modo de operacdo de seguranca. A operagao

voltara ao normal quando o terminal de multi-fungao for
aplicado novamente com o comando de operagao ligado.

ADV
71 Parada Run Dis

Se ADV-71 Parada Run Dis for ajustado para o n°1 Parada-Q
72 Tp QParada |ou n°2 Retorno Parada-Q, o tempo de desaceleragéo sera
ajustado.
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ADV-71 ADV-71 ADV-71
(0:ajuste Free-Run) (1:ajuste Parada-Q) (1:ajuste Retorno Parada-Q)

N

n (P4)

Comandode
operagé&o (P1 [
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8.6

Operacao Dwell

Exibicdo da

Range de

Grupo | N° do cédigo funca Exibicdo de ajuste Unidade
ungéo ajuste
20 Frq Acel Dwell | - 5.00 Freq. inicial = |y
req. max.
| 21 Tp Acel Dwell - 0.0 0~10 Seg
ADV
Freq. inicial ~
22 FrgDesac Dwell - 5.00 Freq. max. Hz
23 Tp Desac Dwell - 0.0 0~10 Seg

Se o comando de operagao for aplicado, o inversor ird operar em velocidade
constante com tempo de aceleragdo dwell pelo ajuste da frequéncia de
aceleragdo dwell e retomada de aceleracéo. Se o comando de parada for
aplicado, o inversor opera em velocidade constante com tempo de
desaceleracéo da frequéncia dwell, logo apés desacelera e entdo para.

Se 0 modo de controle (DRV-09 modo de controle) for utilizado como modo V/F,
podera ser utilizado para abrir o freio apds operacéo da frequéncia dwell antes
do freio mecanico ser aberto para o levantemento da carga.

A Cuidado

Be careful that dwell operation at a frequency higher than the rated slip of the motor with
the load shown in the case above might adversely affect the life of the motor or damage
the motor due to over current through the motor.

ADV- 20
ADV- 22
Frequénciainiciall
ADV- 21 ADV- 23 P
Comandode
operagao |
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Descricao detalhada sobre operacao Dwell

Esta funcédo é util em aplicacdes de levantamento para conseguir torque
suficiente antes da liberacéo do freio mecancio. O inversor ira acelerar para a
frequéncia Dwell durante o tempo ajustado apds aplicado o comando de Run.
Ir& operar com a frequéncia ajustada ap6s o decorrer do tempo da execugéo da
aceleracao Dwell (Tp Acel Dwell) que foi ajustado na frequéncia de marcha
Dwell.

Se o comando de parada for aplicado durante a operagao de Run, o inversor ira
desacelerar com execugéo de frequéncia Dwell, e entéo ir4 parar como tempo
de desaceleracao prévio apés o ajuste do tempo execucéo de desaceleragdo
Dwell (Tempo Desac). Se o tempo Dwell for ajustado para ‘0’ ou frequéncia dwell
for ajustado para '0', esta fungdo nao estara disponivel.

O comando de aceleragdo Dwell sera eficaz somente quando o primeiro
comando for aplicado, este ndo estara disponivel no caso de a frequéncia
passar pela aceleracéo da frequéncia Dwell enquanto retorna a aceleragédo na
parada. Na operacgéo de desaceleracéo Dwell quando a frequéncia passa pela
frequéncia de desaceleracdo Dwell no comando de parada e este ndo ir4 operar
a frequéncia de desaceleragéo simples. A operacédo Dwell ndo ir4 funcionar
quando o controle de freio externo estiver ativado.

Aceleracao Dwell

O comando de Aceleragédo Dwell sera eficaz somente no primeiro comando for
aplicado, nédo estara disponivel caso a frequéncia passe da frequéncia de
aceleracao Dwell durante reacelergéo da parada.

TargetmudangaFrq

Acel freq Dwell /
U
«———» Tempoacel Dwejl

m

Deceleration Dwell

A operacao Desac Dwell q do a frequé I pela Desac
da frequéncia Dwell apés comando de parada este nao ira operar
com a frequéncia de desaceleracao simples. A operagcao Dwell
nao ira funcionar quando o controle de freio externo estiver
ativado.
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8.7

Tempo desac Target mudanga Tempo Desa
[Freauéiea] le—Duell,| F
¥
Desac weq \—\/\/\

| w00

Operacao de compensacao de deslizamento

Para um motor de inducéo, a diferenga entre velocidade de rotagdo de um motor
e o0 ajusta de frequéncia varia de acordo com a relagéo das carga. A operagédo
de compensacao de deslizamento é utilizada para cargas que devem
compensar a diferenca de velocidade (deslizamento). Se o modo de controle for
sensorless ou vetorial ou V/F PG, a diferengdo de velocidade é automaticamente
compensada.

Velocidade de grio Velocidade sincronizada

4 offsetdo controle de deslizamento
S

Velocidade de rotacéo do motor

Relag&o dacarga

Grupo Ne° do cédigo Exibicao da funcéo Exibicdo de ajuste
09 Modo de Ctrl 2 Copensagio de -
DRV esliz.
14 Cap do motor 2 0.75 (base 0.75 kW) kw
11 Ne de pdlos - 4 -
12 Desliz nominal - 90 (base 0.75 kW) rpm
13 Corr nominal - 3.6 (base 0.75 kW) A
BAS
14 Corr a vazio - 1.6 (base 0.75 kW) A
16 Eficiéncia - 72 (base 0.75 kW) %
17 Inércia - 0 (base 0.75 kW) -

DRV-09 Modo de Ctrl: Verifica se 0 modo de controle esté ajustado para n° 2
Compensacao de Deslizamento.
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DRV-14 Capacidade do Motor: Ajusta a capacidade do motor conectado a
saida do inversor.

BAS-11 N° de pélos: Inserir o nimero de pélos do motor.

BAS-12 Desliz nominal: Informado através da taxa de revolucéo informada na
plaqueta do motor.

BAS-13 Corr nominal: Informar a corrente de trabalho do motor.

BAS-14 Corrente a vazio: Informar a corrente de trabalho do motor quando
esté sem carga no eixo. Se for dificil de medir a corrente a vazio do motor, insira
de 30~50% a corrente do motor informada na plaqueta do mesmo.

BAS-16 Eficiéncia: Insira a eficiéncia informada na plaqueta do motor.

BAS-17 Inércia: Selecione a inércia da carga baseada na inércia do motor.

(0: quanto for 10 vezes menor que a inércia do motor, 1: quando for 10 vezes a
inércia do motor, 2~8: quando for mais do que 10 vezes a inércia do motor)

f=t - rpmx P
120

f_= Relagéo da frequéncia de deslizamento, fr = Taxa da frequéncia,
s

I’pm = Taxa da rotagéo do motor, P = Namero de polos

Ex) Frequéncia Nominal: 60 Hz, RPM Nominal: 1740 rpm, No. De pélos: 4.

1740x4

f= eo—[
120

)=2Hz
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(1)

Controle PID

Operacao PID Basico

Este é o método de auto controle mais usado. PID significa P: Proporcional, I:
Integral, e D: Diferencial. Pela combinacéo destes 3, é possivel um controle
mais flexivel.

o1 Modo App 2 Proc PID 0-4 -
16 Saida PID - - - -
17 Valor Ref PID - - - -
18 Valor Fdb PID - - - -
19 Ajuste Ref PID - 50.00 -100~100 %
20 Fonte Ref PID 0 Teclado 0-10 -
21 Fonte PID F/B 0 Vi 0-10 -
22 Ganho P-PID - 50.0 0~1000 %
23 Tempo I-PID - 10.0 0-32.0 Seg
24 Tempo D-PID - 0 0-1000 Mseg
25 Ganho F-PID - 0.0 0-1000 %
26 Escala Ganho P - 100.0 0~100 %
27 Saida LPF PID - 0 0-10000 Mseg
. 29 Limit alto PID - 60.00 0-300 Hz
30 Limit BaixoPID - 05 0~300 Hz
31 Saida Inv PID - Néo 0-1 -
32 idaPID - 100.0 0.1-1000 %
34 Frq Pré-PID - 0.00 0~ Freq Méx. Hz
35 Saida Pré -PID - 0.0 0~100 %
36 Atrazo Pré -PID - 600 0-9999 Seg
37 PID Sleep DT - 60.0 0-999.9 Seg
38 Frq Sleep PID - 0.00 0~ Freq Max. Hz
39 PIDNivelWakeUp - 35 0-100 %
40 PIDModo WakeUp 0 Abaixo do nivel 0-2 -
42 Sel Unid PID 0 Hz 0-12 -
43 Ganho Unid PID - 100.0 0-650 %
44 Escala UnidPID 2 X1 0-2 -
45 Ganho P2-PID - 100.0 0-1000 %
65~75 Definir Px 22 I-Limpa Termo 0-48 -
N 65~75 Definir Px 23 PID Openloop 0-48 -
65-75 Definir Px 24 Ganho2 P 0-48 -
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A frequéncia de saida do inversor serd através do controle PID afim de controlar
o processo do sistema incluido fluxo, temperatura, tenséo e assim por diante.

APP-01 Modo App(modo de aplicacéo) :  vocé pode ajuste as fungdes PID
através do ajuste n°2 Proc PID (Processo PID).

APP-16 Saida PID: exibe o valor atual da saida do controle PID com a unidade,
ganho e escala ajustada em APP-42, APP-43 e APP-44.

APP-17 Valor Ref PID : exibe o valor atual de referéncia do controlador PID
com a unidade, ganho e ajustado em APP-42, APP-43 e APP-44.

APP-18 Valor Fbd PID : exibe a entrada atual do feedback do controlador PID
com a unidade, ganho e escala ajustada em APP-42, APP-43 e APP-44.

APP-19 Ajuste ref PID : o valor de referéncia pode ser aplicado se o tipo de
referéncia (APP-20) do controle PID foi ajustado como teclado (0:Teclado). Se o
tipo de referéncia for ajustado para outros valores além do teclado, o valor
ajustado em APP-19 sera ignorado.

APP-20 Fonte ref PID : seleciona a referéncia de entrada do controlador PID
(os itens marcados em cinza seréo brevemente fornecidos). Se o terminal V1 for
ajustado com Fonte PID F/B, V1 n&o podera ser ajustado como Fonte ref PID.
Se Fonte F/B for modificado para outro item, V1 podera ser ajustado como
Fonte Ref.

Tipo de aju Possibilid te PID F/B

0 Teclado Insira a referéncia do PID no teclado do X
inversor.
Tens&o de -10~10V da entrada do bloco do

L vi terminal °

2 n Corrente de 0~20mA da entrada do bloco do o
terminal

3 V2 Tensé&o do terminal de entrada do cartdo de o
expanséo opcional

4 12 Corrente do terminal de entrada do cartéo de o
expanséo opcional

5 RS485 Terminal de entrada RS485 o
Pulso de entrada do cartdo opcional de

6 Encoder encoder o
Comando de comunicagéo utilizado cartdo de

v e comunicagao opcional ®

8 CLP Comando através do cartdo opcional de CLP o
Comando de operagdo de sincronismo

J SlE® através de cartdo opcional o)

10 Tipo Binario Comandado pelo cartdo opcional BCD X

O ajuste de referéncia do PID pode ser exibido no modo monitor e APP-17 e
monitorado nos itens ajustados no n°17 Valor Ref PID entre CNF-06~08 do CNF.

APP-21 Fonte PID F/B: Seleciona a entrada do controle PID. Isto pode ser
selecionado em outras entradas além das entradas do teclado(Teclado-1,
Teclado-2) no tipo de referéncia de entrada. O feedback ndo pode ser ajustado
com a mesma entrada selecionada como referéncia.
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Por exemplo, se APP-20 Fonte Ref for selecionado como n°1 Terminal V1, as
outras entradas além de V1 podem ser selecionada em APP-21 Fonte PID F/B.
Ajuste para n° 18 Valor Fbd PID de CNF-06~08, o feedback podera ser
monitorado.

APP-22 Ganho P-PID, Escala Ganho P - APP-26: ajuste a taxa de saida da
diferenga (erro) entre a referéncia e feedback. Se o ganho P for ajustado para
50%, 50% do erro sera saida. O range de ajuste do ganho P é 0.0~1000.0%. Se
a relacdo menor do que 0.1% for necessario, utilize escala do ganho P de of
APP-26.

APP-23 Tempo |-PID: Ajuste os tempos de saida de erros acumulados. Isto
ajusta o tempo para 100% da saida quando o erro for 100%. Se o tempo integral
(Tempo I-PID) for ajustado para 1 segundo, 100% sera saida apds 1 segundo
quando o erro for 100%. O erro normal pode ser reduzido através do tempo da
integral. Se o bloco de terminal de multi-funcéo for ajustado para n°21 I-Limpar
Termo e o bloco de terminal estiver ligado, toda a integral acumulada sera
apagada.

APP-24 Tempo D-PID: Ajusta a saida da saida de erro. Se o tempo diferencial
(Tempo D-PID) for ajustado para 1mSeg, 1% sair& por 10mSeg quando a
relagdo da mudanca de erro por segundo for de 100%.

APP-25 Ganho F-PID: O ajuste podera ser adicionado para a saido do PID e a
taxa ser ajustada. Isto levera a obter uma caracteristica de resposta rapida.

APP-27 Saida LPF PID: Isto é utilizado quando a entrada do sistema estiver
disponivel devido a saida do controle do PID mudar rapidamente ou quando
houver muita oscilagdo. Normalmente a resposta é for¢ada pelo uso de uma
valor baixo (o valor incial € 0) mas a estabilidade também pode ser melhorada
atravé do uso de um valor alto. Quanto maior for o valor utilizado, mais estavel
serd a saida do controlador do PID, mas a resposta podera ser baixa.

APP-29 Limite Alto PID, APP-30 Limite Baixo PID:  Limita a saida do
controlador do PID.

APP-32 Escala de Saida PID: Ajusta a saida do tamanho do controlador do PID.

APP-42 Sel Unid PID: Ajusta a unidade de controle.

Tipo de ajuste ’ Fungéo
0 % - Exibe em porcentagem ao invéz do valor fisico.
1 Bar
2 mBar

Presséo Diversas unidades de pressao estéo disponiveis.

3 Pa
4 kPa
5 Hz Velocidade Exibe a saida da frequéncia do inversor ou rotagao
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Tipo de ajuste ‘ Fungéo
6 pm do motor.
7 \2 Tens&o
8 ! Corrente Exibe a tens&o, corrente ou eletricidade
9 kw Poténcia Elétrica | S0NSUMida-
10 HP Poténcia Elétrica
u oC Temperatura Em Fahrenheit ou Centigrado.
0 % - Exibe em porcentagem ao invéz do valor fisico.

APP-43 Ganho Unid PID, APP-44 Escala Unid PID: Ajusta o tamanho
adequado para a unidade selecionada em Sel Unid APP-42 PID.

APP-45 Ganho P2-PID: O ganho do controlador PID pode ser modificado
através do uso do terminal e multi-fungéo. Se a fungdo do bloco de terminal
selecionado de IN-65~75 for ajustado para o n° 23 P Gain2 e ent&o se o terminal
selecionado for aplicado, o ganho ajustado em APP-45 pode ser by-passado ao
invéz do ganho ajustado em APP-22 e APP-23

820 | LSTs




Erro! Use a guia Pagina Inicial para aplicar XS 1
ao texto que devera aparecer aqui.. Erro! Use a guia Pagina Inicial para aplicar A= 1 ao texto que devera
aparecer aqui.

(2) Diagrama de bloco do contrle PID
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Adverténcia
Se o PID modificar de operacéo (mudar da operacdo PID para a operag&o normal)
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através das entradas de mult-fungéo (P1~P11), o valor de [%] sera fornecido para o
valor de [Hz] na saida.

= Apolaridade de saida do PID normal sera unipolar e estara limitada pelo APP-29
(Limite Alto PID) e APP-30 (Limite Baixo PID).

= 100.0% o padrao de DRV-20 (Freq Max).

(3) Operacao Pré-PID

Esta é a fungéo de aceleragéo normal para o ajuste de frequéncia sem
movintacéo de PID, se um comando de operacéo for aplicado e quando a
operagao PID for iniciada, 0 montante do controle aumentara para um certo grau.

APP-34 Frq Pré-PID: A frequéncia de aceleragédo normal sera a entrada se a
aceleragdo normal for necessaria sem PID para controle de movimento. Por
exemplo, se Frq Pré-PID for ajustado para 30Hz, a operagao continuara
normalmente em 30Hz até o montante do controle (Feedback do PID) estiver
acima do que foi ajustado em APP-35.

APP-35 Saida Pré-PID, APP-36 Atraso Pre-PID: A operagéo de controle de PID
inicia se a entrada do Feedback do controlador PID for maior do que o valor
ajustado em APP-35. No entanto, se um montante for menor do que o valor
ajustado em APP-35 continuara pelo periodo de tempo ajustado em APP-36, a
safda sera descontinuada com uma falha de “Falha Pré-PID”.( specified in APP-
36, then a 'Pre-PID Fail’ trip occurs and the power is cut off.--> 2 ¥o{ £&

A otElo] UE?)

PID Referance

APP-35 Pre-PID Exit

t——szc- 4 APP-34 Pre-PID freq

Cutgut
Fraquency

Fx

e ction -— Araa 1 ™ S Area 2 [
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(4) Modo PID Sleep(Sleep)

APP-37 PID Sleep DT, APP-38 Freq PID Sleep: Se o inversor segue operando
no tempo ajustado em APP-37 PID Sleep DT abaixo da frequéncia ajustada em
APP-38 Freq Sleep, a operagao ird parar e ira para o modo Sleep. Para o limite
de mudanca para o modo PID Sleep para voltar para a operagéo PIDF, verifique
APP-39 Nivel PID WakeUp.

APP-39 Nivel PID WakeUp, APP-40 Modo PID WakeUp: Ajusta o limite de
inicio da operacéo PID do modo de PID Sleep descrito acima. Se vocé
selecionar O(Abaixo do nivel) em APP-40 e o feedback for menor do que o
ajustado em APP-39 Nivel PID WakeUp, a operagéo PID retorna para o n°
1(acima do nivel) a operagao reiniciara quando for maior do que o valor ajustado
em APP-39. n° 2(Além do nivel) a operacéo reiniciara quando a diferenga entre
a referéncia e o fieedback for maior do que o valor ajustado em APP-39.

PID Sleep Freq(APP-38) PID WakeUp Lev
(APP-39)
PID
Feedback
Output
frequency
Fx
PID s
section ot WakeUp section
PID Sleep DT(APP-37)

(5) Operacao de By pass do PID (PID malha aberta)
Se, entre os blocos de terminais, o terminal ajustado para o n°22 PID malha

aberta em IN-65~75 Definir Px for aplicado, a operagé&o de PID para e muda
para operagdo normal. Se o terminal for desligado, a operacéo de PID retornara.
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8.9

Auto-tuning

Os parametros do motor podems ser automaticamente medidos. Além disso, se
o cartdo opcional para encoder estiver instalado ao inversor, vocé podera testar
a operagéo do encoder. Os parametros do motor medidos através do auto tuning
serdo utilizado para o auto torque boost, controle vetorial sensoreless, controle
vetorial e assim por diante.

Ex) 0.75kW, 220V class Motor

Grupo CND,;% %
DRV 14 Capacidade do Motor 2 0.75 kw
11 Ne de pdlos - 4 -
12 Taxa deslizamento - 40 rpm
13 Corrente - 3.6 A
14 Corr avazio - 1.6 A
15 Tensédo - 220 \%
BAS 16 Eficiéncia - 72 %
20 Auto Tuning 0 None -
21 Rs - 26.00 Q
22 Lsigma - 179.4 mH
23 Ls - 1544 mH
24 Tr - 145 mseg
APO 04 Modo Opc Enc 0 Nenhum -
A Cuidado

Certifique-se de conduzir o auto tuning do motor apés operagéao de parada do motor.
Certifique-se de conduzir o auto tuning, certifique do nimero de pélos do motor, taxa de

deslizamento, corrente, tenséo e eficiéncia exibidas na plagueta do motor. Para itens ndo
inseridos, os valores necessarios seréo ajustados automaticamente.
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Tensio de | Capacitade o | oo ) esizamemo | Resserondo |G
[) [mH]
0.2 11 0.8 3.33 14.0 40.4
0.4 24 14 333 6.70 26.9
0.75 3.4 17 3.00 2.600 17.94
15 6.4 26 267 1170 9.29
22 8.6 33 233 0.840 6.63
37 138 5.0 233 0.500 4.48
200 55 21.0 71 1.50 0.314 3.19
75 28.2 9.3 133 0.169 2.844
" 40.0 124 1.00 0120 1488
15 536 155 1.00 0.084 1118
185 65.6 19.0 1.00 0.068 0819
2 76.8 215 1.00 0.056 0948
30 104.6 29.3 1.00 0.042 0.711
37 1286 34.7 1.00 0.033 0.568
5 156.0 21 1.00 0.028 0474
55 184.1 49.7 1.00 0.023 0.389
75 2445 61.1 1.00 0.016 0.284
90 289.5 72.3 1.00 0.014 0.250
0.2 0.7 0.5 3.33 28.00 1212
0.4 14 0.8 333 14.0 80.8
0.75 20 10 3.00 7.81 53.9
15 37 15 267 352 27.9
22 5.0 19 233 2520 19.95
37 8.0 29 233 1.500 13.45
400

55 121 4.1 1.50 0.940 9.62
75 16.3 5.4 133 0.520 853
11 23.2 72 1.00 0.360 4.48
15 310 90 1.00 0.250 338
185 38.0 1.0 1.00 0168 2457
2 445 1255 1.00 0.168 2.844
30 60.5 16.9 1.00 0.126 2133
37 74.4 201 1.00 0.101 1.704
45 90.3 24.4 1.00 0.084 1.422
55 106.6 28.8 1.00 0.069 1.167
75 1416 35.4 1.00 0.050 0.852
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(1) Parametros Tuning do Motor (Rs, Lsigma, Ls, Tr, corrente a vazio)

BAS-20 Auto Tuning: Selecione o tipo de auto tuning e implemente-o. Auto
tuning inicia se vocé selecionar um dos itens abaixo e pressionar PROG.

0: Nenhum

Exibe o valor inicial do item auto tuning. Ap6s concluido o auto tuning
que seré exibida a finalizagéo.

1: TODOS

O parametros do motor ser& medido como o motor em rotagdo. A
resiténcia do estator (Rs), fuga de indutancia (Lsigma), indutancia do
estator (Ls), corrente a vazio e constante de tempo do estator (Tr) serdo
medidos. Quando o cartdo opciona de encoder for instalado, o estado do
encoder também serd medido. Para medicéo do estado do encoder, a
relacdo de funcdes do encoder devem ser devidamente ajustadas. Para
ajuste do modo de controle para controle vetorial, ajuste o item do auto
tuning para n® 1 TODOS. Se a carga for conectada ao eixo do motor, o
parametro pode néo ser corretamente medido porque o motor mede o
parametro durante a rotagdo. Sendo assim, para medigdo correta,
remova a carga anexada ao eixo do motor. Se o Modo de Controle
(DRV-09) for Sensorless-2, a constante de tempo do rotor (Tr) sera
sintonizada enquanto estiver estatico.

2: TODOS (Stdstl)

O parametro do motor serd medido quando o motor estiver parado. Medir
resisténcia do estator (Rs), Fuga de indutancia (Lsigma), constante de
tempo do rotor (Tr) todos juntos ao mesmo tempo. Este modo esta
disponivel quando o Modo de Controle (DRV-09) for Sensorless-2.

3: Rs+Lsigma

O parametro serd medido quando o motor ndo estiver em operagdo. A
medicéo dos valores serdo utilizados para auto torque boost e controle
vetorial sensorless. Devido o motor ndo estar em operacao, a conexao
entre o eixo do motor e a carga ndo afetara a medigdo do parémetro. No
entanto, tome cuidado para ndo rodar o eixo do motor para o lado da
carga.

4: Teste Enc.

Conecte o cartédo opcional para encoder no inversor e o cabo do encoder
no cartdo. Certifique-se de ajustar corretamente as fungdes relacionadas
para medicéo do estado do encoder.

5:Tr
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(2) E

Quando o Modo de Controle (DRV-09) for vetorial, o motor mede a
contante de tempo do rotor (Tr) enquanto estiver em rotacéo. Se o Modo
de Controle (DRV-09) for Sensorless-2, o0 motor mede a contante de
tempo do estator (Tr) enquanto estiver parado.

Se o Modo de Controle (DRV-09) muda de Sensorless2 para Vetorial,
vocé deve conduzir a constante de tempo de sintonizagdo novamente.

BAS-21 Rs ~ BAS-24 Tr, BAS-14 Corrente a vazio :  Exibe o parametro
de auto tunig medido. Do auto tuning selecionado acima, para 0s
parametros perdidos dos itens de medigéo, os valores padrdes serdo
exibidos.

de dicédo da do do d
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Grupo cNd;icg'; % 0 de ajuste RZ?L?;:[E
BAS 20 Auto Tuning 3 Teste Enc 0~4 -
01 Modo Enc Opt 1 Feed-back 0~2 -
04 Tipo Sel Enc 0 Line Driver 0~2 -
APO 05 Sel Pulso Enc 0 (A+B) 0~2 -
06 Nim Pulso Enc - 1024 10~4096 -
08 Monitor Enc - 0 - -

APO-01 Modo opc Enc: Ajuste para o n° 1 Feed-back.

APO-04 Sel tipo Enc: Ajuste o método de transmisséo do singal do encoder de
acordo como o manual. Um dos Line Driver(0), Totem ou Com(1) e Coletor
Aberto(2) for selecionado.

=/Control output diagram
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APO-05 Sel Pulso Enc: Ajuste a direcéo de saida de pulsos do encoder.
Operagéo Forward no caso do n° 0 (A+B) e operagéo reversa no caso do n® 2 —
(A+B) seréo selecionados. O n° 1 sera selecionado para ser utilizado como
referécia de ajuste de frequéncia.

APO-06 Num Pulso Enc: Insira o nimero da da saida de pulsos por volta.

APO-08 Monitor Enc: Converte a saida do encoder em termos de rotacéo do
motor e exibe nos termos de Hz e rpm.

BAS-20 Auto Tuning : Operacéo Forward é carregada com 20Hz se vocé
ajustar o encoder relacionado os itens acima descritos e ajustar o auto tuning
para n°3 Teste Enc. Apds operacéo forward, ele desacelerara e acelerara no
sentido reverso com frequéncia de 20Hz. No caso de falho do encoder, o item
auto tuning mudara para Nenhum. Em caso de erro na conexao, Enc reverso é
exibido. Neste caso, mude APO-05 Sel Puslo Enc ou inverta 2 fases de saidas
do inversor conectados ao motor uma pela outra.
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8.10 Operacao V/F utilizando sensor de velocidade

Grupo ‘ CNOZSZ Exibi¢do da fun R:TL?;;'S
DRV 09 Modo de Ctrl 1 VIF PG 0~5 -
CON 45 Ganho P-PG - 3000 0~9999 -
46 Ganho I-PG - 50 0~9999 -
47 Desl Max PG % - 100 0~200 %
APO 01 Modo Opc Enc 1 Feed-back 0~2 -

Vocé pode melhorar a precisdo do controle de velociade do controlador V/F
utilizando cartdo opcional para encoder. Verifique o estatus da conex&o do
encoder antes de inicar a operagao.

DRV-09 Modo Control: Ajusta o modo de controle para n°2 V/F PG. A operagéo
sera efetuada com o controlador de velocidade adicionado para o n° 0 Modo de
controle V/F. A referéncia do controlador da velocidade sera a frequéncia
ajustada e o feedback sera a entrada do sinal do encorder.

CON-45 Ganho P-PG, CON-46 Ganho I-PG: Ajusta o ganho proporcional do
controlador da velocidade (Ganho P-PG) e o ganho integral (Ganho I-PG).
Quanto maior for o ganho proporcianal configurado, mais répida sera a
caracteristica da resposta, mas se for configurado muito alto, o controlador da
velociade podera ser instavel. Para a integral, quanto menor for o ajuste, mais
rapido sera a resposta, se for ajustado muito baixo, o controlador da velocidade
podera ser instavel.

CON-47 Desl Max PG %: Valor de porcentagem da taxa de deslizamento
(BAS12: Desliz nominal). O valor de ajuste é utilizado para compensacéo
méaxima de deslizamento. Por exemplo, se o cédigo da fungéo for ajustado para
90% e a taxa de deslizamento (BAS12: Desliz nominal) for 30rpm, a
compensagdo maxima de deslizamento seré 30 * 0.9 = 27rpm.
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8.11 Controle Vetorial Sensorless (I)

Grupo Exibi¢do da fungdo Exibicdo de ajuste Unidade

09 Modo de Ctrl 3 Sensorless-1 -

DRV 10 Crt de torq 0 N&o -
14 Cap do motor X XXX kw
1 NO de pdlos - 4 -
12 Compens deslizamento - 2.00 rpm
13 Corrente - 3.6 A

BAS 14 Corrente a vazio - 0.7 A
15 Tens&o - 220 \
16 Eficiéncia - 83 %
20 Auto Tuning 2 Rs+Lsigma -
21 ASR-SL P Ganhol - 100.0 %

CON
22 ASR-SL | Ganhol - 200 mseg

A Cuidado

O parametro do motor conectado no terminal de saida do inversor deve ser medido para
operagé&o de alta performance. Medir o parametro Auto Tuning (BAS-20 Auto Tuning)
antes da operagéo vetorial. Para controle de alta performance de controle vetorial
sensorless(l), a capacidade do inversor deve ser igual a do motor. Se a capacidade do
motor for menor do que a capacidade do inversor por mais de 2 niveis, podera ocorrer
problemas nas caracteristica do controle, entdo mude o modo de controle V/F. Em caso
de operacéo vetorial sensorless, ndo conecte mais do que um motor na saida do
inversor.

Antes do auto tuning, insiréa os itens da plaqueta do motor.

* DRV-14 Capacidade do motor

¢ BAS-11 Numero de polos

* BAS-12 Compensacéo de deslizamento

* BAS-13 Corrente

* BAS-15 Tenséo

* BAS-16 Eficiéncia
Auto tuning com motor parado:  Se a carga conectada ao eixo do motor foi
dificil de remover, ajuste o auto tuning item(BAS-20 Auto Tuning) para n°® 2

Rs+Lsigma para o parametro do motor ser medido como motor parada. Para
corrente a vazio do motor, o valor padréo seré utilizado. Quando o auto tuning
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acabar, o valor de medicéo da resisténcia do estator do motor (Rs) e fuga de
indutancia (Lsigma) seréo salvos em BAS-21 e BAS-22.

Auto tuning com motor girando:  Se a carga conectada ao eixo do motor
puder ser removida, ajuste o item de auto tuning para o n°® 1 TODOS — ap6s
separar a carga do motor para que seja medido o parametro enquanto estiver
girando. Quando acabar a auto tuning, o valor de mediacéo da resiténcia (Rs)
do estator do motor, fuga de indugdo (Lsigma) e corrente a vazio serdo salvos.

CON-21 ASR-SL Ganhol P, CON-22 Ganhol ASR-SL I: O ganho do
controlador de velocidade do controle vetorial sensorless () pode ser modificado.
O controlador de ganho é ajustado de acordo com o parametro padréo do motor
e tempo de Acel/Desac.

A Cuidado

O controlador de ganho pode ser ajustado de acordo com a caracteristica da carga. No
entanto, a instabilidade do sistema de aquecimento do motor podera ocorrer da acordo
com o ajuste de ganho do controlador.

DRV-10 Controle Torque: Selecione e use o modo de controle de velocidade e
modo de controle de torque do modo de controle vetorial sensorless(l). Se vocé
ajustar o controle de torque (DRV-10) para Sim, at Yes, a mudanca do modo
de controle de torque ocorrera antes da operagéo. Para maiores detalhes sobre
modo de controle de torque, veja 8.1.14 Controle de Torque.

A Cuidado

O controle de Torque nao estara disponivel durante regeneracéo da baixa velocidade e
baixa velocidade com carga leve. Por favor, escolhar controle vetorial.

Quando utilizar controle de torque, ndo troque os comandos de avancgo e reverso durante
operagéo. Isso podera causar sobrecorrente ou erro de desaceleracéo da diregéo reversa.
Quando controlado como controle vetorial, por favor ajuste a busca por velocidade em
caso de haver a possibilidade operar durante rotacéo livre.

(CON-71 Busca Velocidade = ajuste Busaca de velociadade durante aceleragéo (0001))
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8.12 Controle vetorial Sensorless(Il)

09 Modo de Ctrl Sensorless-2 -
DRV 10 Crt de torq Nao -
avel de acordo com
14 Capacidade do Motor do motor Kw
1 NO de polos 4 -
. de acordo com
12 Compes delizamento domotor Hz
ificavel de acordo com
13 Corrente domotor A
BAS ificével de acordo com
14 Corrente a vazio do motor A
15 Tensdo 220/380/440/480 v
a 1 de acordo com
16 Eficiéncia do motor %
20 Auto Tuning TODOS -
20 SL2 G Sel visualizagdo sim -
avel de acordo com
21 ASR-SL P Ganhol domotor %
2 ASR-SL | Ganhol a de acordo com mseg
o motor
avel de acordo com
23 ASR-SL P Gain domotor %
24 ASR-SL | Ganho2 ficvel de acordo com %
do motor
26 Observador Ganhol 10500 -
27 Observador Ganho2 100.0 %
COoN
28 Observador Ganho3 13000 -
de acordo com
29 S-EstP Ganho 1 domotor -
ificavel de acordo com
30 S-Est|Ganho 1 do motor -
avel de acordo com
31 S-Est P Ganho 2 domotor %
32 S-EstlGanho 2 ficével de acordo com %
do motor
48 ACR P-Ganho 1200 -
49 ACR I-Ganho 120 -
DRV 09 Modo de Ctrl Sensorless-2 -
A cuidado
O parametro do motor conectado ao terminal de saida do inversor devera ser medido
para operagdes de alta performance. Medir o parametro utilizando auto tuning (BAS-20
Auto Tuning) antes da operagéo vetorial. Para controle de alta performance do controle
vetorial sensorless (1), a capacidade do inversor devera ser igual a do motor. Se a
capacidade do motor for menor do que a capacidade do inversor mais do que 2 niveis,
podera haver um problema com a caracteristica de controle, entdo mude o mode do
controle para controle V/F, no caso de operacao vetorial sensorless (1), néo conecte mais
do que um motor na saida do inversor.
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Antes do auto tuning, insira os itens da plaqueta do motor.

* DRV-14 Capacidade do motor

¢ BAS-11 Nimero de polos

¢ BAS-12 Compensacéo de deslizamento
* BAS-13 Corrente

¢ BAS-15 Tenséao

* BAS-16 Eficiéncia

Separe a carga conectada ao eixo do motor and ajuste o item auto tuning para
n° 1 TODOS. O motor medi os parametros enquanto estiver girando. Quando o
auto tuning finalizar, os valores medidos da resisténcia do estator do motor (Rs),
fuga de indugéo (Lsigma), indutancia do estator (Ls), corrente a vazio e
constante de tempo do rotor (Tr) serdo salvos em BAS-21, BAS-22, BAS-23,
BAS-14 and BAS-24 respectivamente.

CON-20 SL2 G Sel visualizacdo: Se vocé selecionar n°1 Sim, o usuério podera
ajustar varios ganhos (CON-23 ASR-SL P Ganho2, CON-24 ASR-SL | Ganho2,
CON-27 Observador Ganho2, CON-28 Observador Gain3, CON-31 S-Est P
Ganho2, CON-32 S-Est | Ganho?2) aplicador para rotagdoes maiores do que a
velocidade média (por volta de 1/2 da frequéncia base). Se vocé selecionar n°0
N&o, o parametro relacionado nédo seré exibido.

(1) Ganho do controlador de velocidade

CON-21 ASR-SL P Ganhol, CON-22 ASR-SL | Ganhol: A velocidade do
ganho do controlador PI do controle vetorial sensorless(ll) pode ser modificado.
No controlador de volocidade PI, a velocidade do controlador do ganho PI é o
ganho proporcional do erro de velocidade e possui uma caracteristica de
comando de saida de alto torque, assim como a subida do erro de velocidade.
Por isso que quanto maior for ganho, maior sera o erro de velocidade, e mais
rapido diminuira a variagéo de velocidade. O controlador de velocidade do
ganho | é o ganho integral do erroa da velocidade. Quando um constante erro
de velocidade continua, o controlador de velocidade do ganho | é o tempo
(mseg) que levara até ser dado o comando de ajuste do torque de saida.
Quanto menor for o valor, mais rapido sera a diminuicéo da variacéo de
velocidade.

Aforma de onda do ganho do controlador de velocidade pode ser melhorado
apo6s absorver a tendéncia do range da velocidade. Se a variagéo de velocidade
ndo for rapidamente reduzida, o controlador de velocidade do ganho P pode ser
aumentado ou o ganho | (tempo em termos de mseg) pode ser diminuido. No
entanto, se o ganho P for aumentado ou o ganho | diminuido muito, muita
vibrag&@o poderé ocorrer. No caso de oscilagéo da forma de onda da velocidade,
podera ser ajustada através do incremento do ganho | ou ganho P.

CON-23 ASR-SL P Ganho2, CON-24 ASR-SL | Ganho2: Pode ser visto
somente quando SL2 G Sel visualizag&o for ajustado para n°1 Sim. Quando o
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(2)

(3)

ganho do controlador de velocidade for maior do que a velocidade média do
controle vetorial sensorless (Il) (por volta de %2 da frequéncia base).

CON-23 ASR-SL P Ganho2 é ajustado com a porcentagem do baixo ganho de
velocidade CON-23 ASR-SL P Ganhol. que é, quando P Gain2 for menor do
que 100.0%, menor ser& a resposta. Por exemplo, se CON-23 ASR-SL P
Ganho1 for 50.0% e CON-23 ASR-SL P Ganho2 for 50.0%, o controlador de
velocidade do ganho P sera maior do que o a velocidade média atual que é
25,0%.

CON-24 ASR-SL | Ganho2 é também ajustado em porcentagem de CON-24
ASR-SL | Ganhol. Para ganho I, quanto menor for o | Ganho2, mais lento sera a
resposta. Por exemplo, se CON-23 ASR-SL | Ganho1 for 100mseg e CON-23
ASR-SL | Ganho2 for 50.0%, o controlador de velocidade do ganho | ser4 maior
do que a velocidade média atual que é 200mseg. O ganho do controlador é
ajustado de acordo com os parametros padréo do motor e tempo de Acel/Desac.

ot

h,

Observador do fluxo ico do g do ontr

CON-26 Observador Ganhol, CON-27 Observador Ganho2, CON-28
Observador Ganho3: Para controle vetorial sensorless(ll), o observador para
estimar a corrente do estator e o fluxo magnético do rotor do motor é essencial.
Observador Ganho1(CON-26) aplica-se para baixa e média velocidade e
Observador Ganho2(CON-27) aplica-se para média e alta velocidade e
Observador Ganho3(CON-28) aplica-se no modo de torque. E recomendado
que vocé ndo mude o ganho observador dos valores originais de fabrica

Observador Ganho2(CON-27) e Observador Ganho3(CON-28) pode ser visto
somente quando SL2 G Sel Visualizagdo (CON-20) for ajustado para n°1 Sim.

Ganho esti dor de locidad

CON-29 S-Est P Ganhol, CON-30 S-Est | Ganhol: O ganho estimador de
velocidade do controle vetorial sensorless(ll) pode ser modificado. O estimador
de velocidade do ganho P ou o ganho | pode ser incrementado ou
decrementado por uma pequena quantidade de ajuste quando o valor de
velocidade exibido ndo for igual ao valor da meta em estado normal. Estes
ganhos podem também ser ajustados quando ha muita vibragéo no motor ou
alta corrente de ripple com a alimentacéo ligada. Neste casos, vocé pode
efetuar um teste através de diminuicéo do ganho P ou ganho | do estimador de
velocidade. O estimador do ganho de velocidade é ajustado de acordo com os
parametros padrao do motor e tempo de Acel/Desac.

CON-31 S-Est P Ganho2, CON-32 S-Est | Ganhol: Pode ser visto somente
quando SL2 G Sel Visualizagédo (CON-20) for ajustado para o n°1 Sim. O ganho
estimador de velocidade pode se rmodificado para maior do que a velocidade
média (acima da metade da frequéncia base) em controle vetorial sensorless(ll).

CON-31 S-Est P Ganho2 e CON-32 S-Est | Ganhol sé&o respectivamente
ajustados com a porcentagem do ganho de baixa velocidade CON-29 S-Est P
Ganhol e CON-30 S-Est | Ganhol. Por exemplo, se CON-29 S-Est P Ganhol
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for 300 e CON-31 S-Est P Ganho2 é 40.0%, o estimador de velocidade do
ganho P em concentragdes superiores a velocidade real média é de 120. O
método de ajuste € 0 mesmo método de ajuste do ganho para baixa e média
velocidade. O ganho estimador de velocidade é ajustado de acordo com o
parametro padréo do motor e tempo de Acel/Desac.

CON-34 SL2 OVM Perc: Atenséo de saida tem uma linearidade com a tenséo
de entrada para ndo supermoduacao de area na qual a razdo da tensédo de
saida / tensdo de entrada é abaixo de 100%. Para CON-34 (SL2 OVM Perc)
pode-se ajustar o range de tenséo que esta limitado para Sensorless-2
supermodulacéo de area. Em uma aplicagédo com impacto de carga (Prensa,
etc.; Limite de Torque < carga), operacao tripla pode ser possivel pelo
incremento do valor de CON34 (SL2 OVM Perc) quando a carga for aplicada.
(Valor padrédo: 120 [%)])

Também, a tenséo de entrada é menor do que a tensdo nominal da area quando
uma fonte de tensédo de entrada forinstavel, entdo a falha OC1 ocorrera
frequentemente quando uma reverséo brusca da carga for aplicada causando
um impacto (Limite do Torque < carga). A falha sera causada pela baixa tenséo
de saida. Neste caso, ajuste 0 CON-34 (SL2 OVM Perc) para 140~150% e vocé
podera operar operagdes triplas em caso de aplicagdo de cargas pesadas.

CON-48 ACR P-Ganho, CON-49 ACR | Ganho: Ajuste o ganho P e o ganho |
do controlador Pl atual.

DRV-10 Crt de torg: A velocidade do modo de controle e modo de controle de
torque séo selecionados pelo modo de controle vetorial sensoreless(ll) e
utilizados. Se o controle de torque (DRV-10) for ajustado como Sim, a operagao
sera efetuado no modo de controle de torque. Veja 8.1.14 Controle de Torque.

A Cuidado

O ganho do controlador pode ser ajustado de acordo com a caracteristica da carga. No
entanto, o aquecimento do motor podera ocorrer de acordo com o ajuste de ganho do
controlador.

Guia de Varios Ajustes de Ganhos do Controle Vetori  al Sensorless(ll):
Devido o controle vetorial sensorless(Il) ser fortemente influénciado pela
caracteristica do motor e da carga, as vezes é necessario ajustar o ganho do
controlador. Vamos supor que o controle vetorial sensorless(ll) é efetuado em
modo de velocidade (DRV-10 Crt de torq ajustado para n°0 N&o).

Primeiramente, se uma operagao instavel for observada em velocidade
extremamente baixa (abaixo de 2~3Hz) ou o limite de velocidade durante
operagao, ajuste o ganho corretamente incrementando CON-22 ASR-SL |
Ganhol até ser duas vezes o valor padréo.

Em segundo lugar, quando carga regenerativa for normalmente utilizada, ripple
de torque podera ocorrer frequentemente no motor com carga regenerativa. Em
casos deste tipo, tente incrementar CON-21 ASR-SL P Ganhol para 50% do
valor padréo para ajustar o ganho corretamente. Se nédo funcionar, aumente
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CON-21 ASR-SL P Ganhol abaixo do valor padréo e ajuste o valor do ganho
decrementando CON-30 S-Est | Ganho 1 para 50% do valor padréo.
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8.13 Controle vetorial

O motor opera no modo de controle vetorial na qual o controle de alta preciséo
de velocidade e torque é fornecido com o cartédo opcional de encoder instalado

no inversor.
Grupo do cédigo | Exibigéo da fungéo 30 de ajuste

09 Modo Controle 5 Vetor -
DRV

21 Sel Hz / rpm 1 Exibe Rpm -
BAS 20 Auto Tuning 1 TODOS -

09 Tempo PreEx - 10 seg

10 Forga Flux - 100.0 %

11 Tempo Hold - 10 seg

12 ASR P Ganhol - 50.0 %

13 ASR | Gain 1 - 300 msec

15 ASR P Ganho2 - 50.0 %

16 ASR | Ganho2 - 300 msec

18 Ganho Sw Freq - 0.00 Hz

19 Ganho Sw Delay - 0.10 sec
COoN 51 ASR Ref LPF - 0 msec

52 Saida de Torque LPF - 0 msec

53 Torque Lmt Src 0 Teclado-1 -

54 FWD +Trq Lmt - 180 %

55 FWD -Trq Lmt - 180 %

56 REV +Trq Lmt - 180 %

57 REV -Trq Lmt - 180 %

58 Trq Bias Src 0 Teclado -1 -

59 Torque Bias - 0.0 %

60 Trq BiasFF - 0.0 %

65~75 Definir Px 36 Asr Ganho 2 -
N
65-75 Definir Px 37 ASR P/PI -
A Cuidado

Para operacéo de alta performance do modo e controle vetorial, os dados corretos devem
ser inseridos nas fungdes relacionadas incluindo a medigéo dos parametros do motor,
encoder e assim por diante. Siga a ordem de configuragéo abaixo antes da operagéo de
controle vetorial. Para controle de alta performance do controle vetorial sensorless(l), a
capacidade do inversor devera ser igual a do motor. Se a capacidade do motor for menor
do que a capacidade do inversor em doi niveis, poderé ocorrer um problema com a
caracteristica do controle, entdo mude o modo de controle para controle V/F. No caso de
operagéo de controle vetorial, ndo conecte mais do que um motor na saida do inversor.
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(1) Preparando antes de iniciar

Separe a carga conectada ao eixo do motor.

Parametro de entrada do motor: insira os seguinte valores mostrados na
plaqueta do motor.

* DRV-14 Capacidade do motor

¢ BAS-11 N° de polos

¢ BAS-12 Compensacéo de deslizamento
* BAS-13 Corrente

* BAS-15 Tensao

* BAS-16 Eficiéncia

(2) Verifique se o cartao opci | para der esta i no

inversor.

Ajuste o0 modo de opgéo de encoder (APO-01) para n°1 feedback e insira as
seguintes informagdes de acordo com as especificacdes do encoder.

APO-04 Sel Tipo Enc: seleciona o método da entraga do sinal do encoder.
Ajuste com o manual de instrugdes do encoder. De acordo com as

especificages do encoder, selecione uma saida da linha do Driver (0), Totem ou
Com(1), Coletor Aberto (2).

APO-05 Sel Pulso Enc: ajuste o modo de pulso de saida do encoder.
No caso de (A+B) do N°0, selecione operagdo de avango,

No caso de —(A+B) do N°2, selecione operacéao reverso. Selecione n°1,
selecione referéncia de frequéncia para ajuste.

APO-06 Num Pulso Enc: insira 0 nimero de pulsos por rotagéo.

Grupo ‘ c,\:;h(é% ‘ Ex;g:ﬁ;;oda Exibi ¢do de ajuste a?x?set: e
BAS 20 Auto Tuning 3 Teste Enc 0~4 -
01 Modo Ope Enc 1 Feed-back 0~2 -
04 Sel Tipo Enc 0 | Linha do Driver 0~2 -
APO 05 Sel Pulso Enc 0 (A+B) 0~2 -
06 Num Pulso Enc - 1024 10~4096 -
08 Monitor Enc - - - -
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3)

APO -01 Modo Ope Enc: Ajuste para n°1 feedback.

APO -04 Enc Type Sel: Ajuste o método da entraga do sinal. Ajuste
corretamente, referindo-se ao manual. Selecione uma saida da linha do Driver
(0), Totem ou Com(1), Coletor Aberto (2).

APO-05 Sel Pulso Enc: Ajuste modo de saida de pulso do encoder.

No caso de (A+B) do N°0, selecione operacéo de avanco,

No caso de —(A+B) do N°2, selecione operacéo reverso. Selecione n°1,
selecione referéncia de frequéncia para ajuste.

APO-06 Num Pulso Enc: insira o nimero de pulsos por rotagao.

APO-08 Monitor Enc: Converte a saida do encoder para o n° de rotacéo do
motor e escreve em unidade, Hz ou rpm.

BAS-20 Auto Tuning: Operagéo de avango sera executado até 20Hz se o
ajustado Teste Enc para n°3 ap6s ajustado as partes relevantes do encoder
explicado acima. Apds operagdo de avanco e desaceleracéo, a aceleracéo sera
executada até 20Hz. Se o encoder ndo possui nenhum problema, os itens do
auto tuning muderdo para Nenhum. Em caso de erro na conexao, indicara o
sinal, “Reverséo do Enc”. Neste caso, mude APO-05 Sel Pulso Enc ou inverta
duas fase de saidas do inversor conectados ao motor.

Auto-Tuning

Selecione 0 n°1 TODOS no item auto tuning (BAS-20).
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(4) Excitacao Inicial

CON-09 Tempo PreEx: Ajusta o tempo de exitagédo inical. A operacéo pode ser
iniciada apds excitacédo para relagdo de velocidade do motor.

CON-10 Forca Flux: O tempo inical de excitagdo pode ser reduzido. O fluxo do
motor aumenta para a taxa de fluxo com a constante de tempo na figura abaixo.
Por isso, para reduzir o tempo que levara para atingir o fluxo nominal, pelo
fornecimento do valor de fluxo orientado maior do que o fluxo nominal de modo
que o fluxo real se aproxima do valor nominal, 0 movimento é a tomada para
reduzir o valor de fluxo orientado fornecido.

Fluxo do Motor

Corrente de
excitacao

v

FX-CM
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(5) Ajuste do ganho

CON-12 ASR P Ganho 1, CON-13 ASR | Ganho 1: Ajusta o ganho proporcional
e ganho integral do controlador (ASR). Quanto maior o ganho proporcional, mais
rapido serd a resposta, quanto mais rapido for a resposta, mais rapido sera
aplicado a carga. Mas se o ganho for muito alto, a velocidade do motor podera
oscilar.

CON-15 ASR P Ganho 2, CON-16 ASR | Ganho 2: Um controlador de ganho
separado pode ser utilizado de acordo com a velocidade de rotag&do do motor e
o sistema de carga. O ganho do controlador de velociade varia de acordo com o
valor ajustado do ganho da mudanca de frequéncia (CON-18) e mudanga de
tempo (CON-19).

CON-51 ASR Ref LPF: Utilizado em modo de velocidade vetorial. O filtro da
constante de tempo da entrada da referéncia do controlador de velocidade pode
ser ajustado.

CON-52 Saida Torque LPF: Utilizado em velocidade vetorial ou modo de torque
vetorial. Na velocidade vetorial, o filtro da constante de tempo da saido do
controlador de velocidade pode ser ajustado. No torque vetorial, o filtro da
constante de tempo do comando de torque também pode ser ajustado.

CON-48 ACR P-Gain, CON-49 ACR | Ganho: Utilizado em torque/velocidade
sensorless e modo de torque/velocidade e ajusta o ganho P e o ganho | do
controlador PI atual.

IN-65~75 Definir Px

36 : ASR Ganho2

Se o terminal ajustado for ligado, o ganho podera ser modificado apds a
mudanca do tempo (CON-19).

37 :ASR P/PI

Movimenta-se durante a parada. Se o terminal ajustado foi ligado, o controlador
integral n&o sera ativado.
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(6) Limite de Torque

O tamanho do torque de referéncia é ajustado limitando a saida do controlador
de velocidade. Ambos os limites de reverso e regenerativo para a operagdo da
avanco e reverso podem ser ajustados

CON-53 Torque Lmt Src:  Seleciona o tipo ajuste do limite de torque. O limite de
torque pode ser ajustado utilizando o teclado, entrada analégica do bloco de
terminais (V1, 11) ou comunicagéo opcional.

844 | LSIS

0: Teclado-1, 1 : Teclado-2

Ajusta o limite de torque utilizando o teclado. Até 200% podem ser
ajustados em fungéo do torque nominal do motor e os limites no sentido
de rotacéo, limites reverso e regenerativo seréo ajustados nos seguintes
codigos.

CON-54 FWD +Trg Lmt: limite de torque na operagéo de avanco do
motor

CON-55 FWD —Trg Lmt: limite de torque em operac¢édo com avanco
regenerativo

CON-56 REV +Trq Lmt : limite de torque na operacéo reversa do motor

CON-57 REV —Trq Lmt : limite de torque em operag&o reversa
regenerativo

2:V1,3:11

O limite de torque é ajustado pelo terminal de entrada anal6gica do bloco
de terminal de entrada do inversor. O torque méximo é ajustado utilizado
IN-02 Torque & 100%. Por exemplo. se IN-02 for ajustado & 200% e
tensdo de entrada (V1) for utilizada, o limite de torque serd 200% quando
10V forem aplicados (somente quando a func¢éo do terminal V1 for
ajustado para a fungdo padréo). Quando o método de limite de torque for
ajustado pelo teclado, o valor de ajuste sera confirmado no modo monitor.
N° 20 Limite de torque sera selecionado no modo de configuracdo CNF-
06~08.

3: RS485

ajusta o limite de torque utilizando o teminal de comunicagéo do inversor.
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(7) Ajuste do Torque Bias

CON-58 Trq Bias Src: Selecione o tipo de ajuste do valor offset adicionado ao
torque de referéncia.

e 0:Teclado-1, 1: Teclado -2

O ajuste utilizando o teclado é inserido em CON-38 Torque Bias. Até
120% da corrente nominal do motor pode ser ajustado.

e 2:V1,3:l1,6:RS485

O método de ajuste € o mesmo do que o torque de referéncia descrito
acima. O ajuste pode ser verificado em MON modo e selecione n°21
Torque Bias entre CNF-06 ~ 08.

IN-65 - 75 Px Definir: Embora a entrada de multi-fungéo seja ajustada para 48
Trq Bias, se o terminal de entrada de multi-fung&o nao estiver ligado, o valor do
Torque Bias sendo inserido no teclado, analégico ou comunicagao serdo
ignorados.

CON-60 Trq BiasFF: E utilizado no torque bias para compensar pela perda do
sentido de rotagdo do motor. Se um valor (-) for inserido, o torque bias diminuira
pelo valor de entrada.

Permanent Control in Stop:  Tempo Hold

CON-11 Tempo Hold: A operagédo continura permanente pelo periodo de tempo

ajustado quando o motor desacelerar e parar de acordo com o comando de
parada e a saida estara bloqueada.
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8.14 Controle de Torque (Quando deseja-se controlar
o torque)

Controle de torque servird para controlar o motor para a saida de torque
ajustada no valor do comando de torque. A velocidade de rotacdo do motor sera
constante quando a saida de torque e torque da carga do motor estiverem
equilibradas. Sendo assim, a velocidade de rotagdo do motor no controle de
torque é determinado pela carga. Se a saida de torque é maior do que a carga
do motor, a velocidade do motor aumentara gradativamente. Para prevenir isso,
recomenda-se ajustar o limite de velocidade para a velocidade de rotagdo do
motor. (Vocé néo poderé controlar o torque durante operagéo de limite de
velocidade.)

(1) Ajuste do Controle de Torque

Assegure que o Modo de controle DRV-09 esteja ajustado em Sensorless 1, 2
ou Vector para ativar controle de torque.

* DRV-09 Modo de Controle: Ajuste o modo de controle para n°3 ou 4
Sensorless n°1,2 ou 5 vetorial.

* DRV-10 Controle de Torque: Ajuste o controle de torque para n°l Sim.
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Grupo g i Unidade
02 Cmd Torque - 0.0 %
08 Trq Ref Src 0 Teclado-1
DRV
09 Modo de Ctrl 5 Vetorial
10 Crtde torq 1 Sim
BAS 20 Auto Tuning 1 Sim
62 Metodo Lmt Vel 0 Teclado -1
63 Limit Vel FWD - 60.00 Hz
CON
64 Limit Vel REV - 60.00 Hz
65 Ganho Lmt Vel - 100 %
IN 65~75 Definir Px 35 Velocidade/Torque
31-33 Relé x ou Q1 27 Dect Torque
out 59 Nivel TD - 100 %
60 Banda TD - 5.0 %
A Cuidado

Para operag&o em modo de controle de torque, o modo vetorial sensorless e condiges
de operagdes basicas descritas no modo de controle vetorial sensorless deveréo se
ajustados com antecendéncia.

O controle de torque nao estara disponivel durante regia de baixa velocidade de
regeneracdo e baixa velocidade com alta carga. Por favor, escolha controle vetorial.

Quando utilizar controle de torque, ndo troque os comandos de avancgo e reverso durante
operagdo. Isso podera causar sobrecorrente ou erro de desaceleragdo no modo reverso.
Ao utilizar controle vetorial, por favor ajuste busca de velocidade em caso de haver a
possibilidade de operar durante o motor em inércia. (CON-71 Busca Velocidade = ajuste
busca de velocidade durante aceleragéo 0001).

(2) Ajuste do Torque de Referéncia

O torque de referéncia pode ser ajustado da mesma forma que a frequéncia de
referéncia. No mode de ajuste do controle de torque, a frequéncia de referéncia
nao sera ativada.

DRV-08 Trq Ref Src: Selecione o tipo para usar como torque de referéncia.

e 0:Teclado -1, 1: Teclado-2
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Insira o torque de referéncia utilizando o teclado. O torque podera ser
ajustado em CON-02 Cmd Torque e até 180% do torque nominal do
motor poderdo ser ajustados.

2:V1,3:11

O torque de referéncia pode ser inserido através do uso do terminal de
entrada de tenséo (V1) ou corrente (11) do inversor. Ajuste o torque
maximo utilizando o item IN-02 Torque a 100%. Por exempolo, se IN-02
for ajustado para 200% e o torque de referéncia for ajustado com a
corrente de entrada (11), vocé podera verificar em MON modo e
selecionar o n°19 Torque Ref de CNF-06 ~ 08.

6: RS485

Ajuste a referéncia de torque utilizando o terminal de comunicagéo do
bloco de terminais

(3) Limite de Velocidade

Durante operagdo do modo de controle de torque, a velocidade de oparagdo
podera ir para a velocidade méaxima de operacéo de acordo com a condi¢éo da
carga. Sendo assim, a funcéo de limite de velocidade seré utilizada para
prevenir a divergéncia de velocidade.

CON-62 Metodo Lmt Vel: Seleciona o tipo de ajuste do limite de velocidade.

0: Teclado -1, 1 : Teclado-2

O limite de velocidade é ajustado utilizando o teclado. O limte da
velocidade de avango é ajustada em CON-63 FWD Lmt Velocidade e o
limite de velocidade reverso é ajustado em CON-64 REV Lmt Velocidade.

2:V1,3:11, 6: RS 485

Opera da mesma forma que o método de ajuste do comanda da
frequéncia. O ajuste pode ser verificado em MON modeo e selecione o
n°21 Torque Bias de CNF-06 ~ 08.

CON-65 Ganho Lmt Vel: Configura a taxa de reducéo da referéncia quando a
velocidade do motor excede a velocidade limite. Se 0 n°35 do terminal de
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8.15

entrada de multi-funcéo for selecionado e ligado durante parada, a operacéo
podera mudar do modo de controle de torque para modo de controle vetorial
(control de velocidade).

Controle Droop

Pode ser utilizado para prevenir saturagéo do controlador de velocidade no
controle vetorial ou para balanceamento da carga quando uma carga for
controlada por multiplos controladores.

N° do — . s . .
Grupo codigo Exibicéo da fungéo Exibicéo incial de ajuste Unidade
66 Droop Perc - 0.0 %
CON
67 Droop St Torq - 100.0 %

CON-66 Droop Perc: Ajusta a taxa a ser refletida no valor do comando da
velocidade na base do torque nominal do motor.

CON-67 Droop St Torg: Ajusta em que torque iniciara a opercao do controle
droop.

a velocidade do motor é ajustada de acordo o torque da carga na base do valor
de ajuste, conforme mostrada abaixo.
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Torque reference - DroopStTor que

Droop speed = Maximum frequency x DroopPerc x
P equency P 100% torque - DroopStTor que

8.16 Funcao de mudanca de Velocidade/Torque

Esta fungédo é ativada somente no controle vetorial. Vocé podera mudar do
modo de velocidade para modo torque ou de modo torque para modo
velocidade através da entrdas de multi-fungéo.

Grupo Exibi ¢d@o da fun ¢do Exibi ¢do incial de ajuste
68 Vel/TorgAcel T - 20.0 Seg
CON
69 Vel/TorqgDesc T - 30.0 Seg
IN 65~75 Definir P x 35 Velocidae/Torque -

Se o terminal de entrada de multi-fungéo, que esta ajustado como
Velocidade/Torque, for ligado durante operacéo de Torque Vetorial (DRV-
09:Vetoria, DRV-10:Sim), a operagdo mudara para modo de velocidade vetorial
de acordo como o tempo de Acel/Desac ajustado em CON-68~69.

Se o terminal de entrada de multi-funcéo, que esta ajustado para
Velocidade/Torque, for ligado durante operacéo de Velocidade Vetorial (DRV-
09:Vetorial, DRV-10:N&o), a operacao imediatamente mudara para modo de
controle vetorial.

8.17 Amarzenamento de energia cinética - KEB

Se ocorrer queda de energia, a tensdo DC link diminuird e uma falha de baixa
tensdo ocorrera bloguando a saida. Esta funcdo mantém a tensé@o DC link pelo
controle de frequéncia de saida do inversor durante a queda, ajudando a manter
durante o intervalo entre o queda instanténea a falha de baixa tenséo por um

tempo maior.
Ne° do X X %
Grupo . Exibicao da funcéo Exibicéo incial de ajuste Unidade
cédigo
7 Selecionar KEB 1 Sim -
78 Nivel In KEB - 130 %
CON
79 Nivel Fin KEB - 135 %
80 Ganho KEB - 1000 -

CON-77 Selecionar KEB: Selecione operacédo armazenamento de energia
cinética com a entrada da alimentagdo desligada. Se n°0 continuar selecionado,
operagédo normal de desaceleragéo seré realizada até baixa tenséo. Se n°1 KEB
for selecionado, a parte CC do inversor sera modificada como a energia
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8.18

regenerativa que sera gerada pelo motor através do controle da saida de
frequéncia do inversor.

CON-78 Nivel In KEB, CON-79 Nivel Fin KEB: Ajuste o ponto final e inicial da
operagao de armazenamento de energia cinética com base na tensdo baixa
(Nivel 100%), até que o nivel final (CON-79) seja maior do que o nivel inicial
(CON-78).

CON-80 Ganho KEB: Este é o ganho utilizado para controlar a operagédo de
armazenamento de energia cinatica utilizando o momento de inércia da carga.
Se a inércia for alta, um pequeno ganho é utilizado. Se a inércia da carga for
baixa, um grande ganho poderé ser utilizado. No caso do motor vibrar
severamente durante operagdo da funcéo KEB devido ao corte da alimentacéo,
ajuste o ganho (CON-80: Ganho KEB) para a metado do valor ajustado
anteriormente. Neste caso nao baixe muito o ganho devido a falha de baixa

tenséo poder ocorrer durante a operagdo de armazenamento de energia cinética.

A Cuidado

= Dependendo do tempo da interrupcéo instantanea e a inércia da carga, o
armazenamento de energia cinética pode causar falha de baixa tenséo quando for
desacelerado.

= Quando o inversor opera com armazenamento de energia, o motor vibrara exceto
para a variagdo do torque da carga (Ventilagdo, Bombas, etc.)

Operacao de economia de energia

Manual Energy Saving Operation

" N° do — ~ I . .
Grupo codigo Exibicéo da fungéo Exibicdo de ajuste ‘ Unidade
50 Modo E-Save i Manual -
ADV
51 Econ Energia - 30 %

Current

ADV-51

Output voltage

Se a corrente de saida do inversor for menor do que a corrente ajustada em
BAS-14 corrente a vazio (sem corrente de carga no motor), a tenséo de saida
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8.19

seréa reduzida pelo montante ajustado em ADV-51. O valor padrédo é a tenséo
antes de iniciar a operacéo de economia de energia. Isto ndo sera ativado
durante aceleragéo e desacelergéo.

Operacgao A

atica para E de Energia

Ne do

Grupo codigo

Exibicéo da fungéo Exibicéo de ajuste Unidade

ADV 50 Modo E-Save 2 Auto -

Atensdo de saida é ajustada pelo célculo automatico do montante de energia
economizada baseado na corrente nominal (BAS-13) do motor e corrente a
vazio (BAS-14).

A Cuidado

Esteja ciente de que o tempo requerido de aceleragéo ou desaceleracdo através da troca
da frequéncia de operag&o ou comando de parada durante operacéo de economia de
energia podem ser maiores do que o perido tempo ajustado para aceleragdo ou
desaceleracdo devido o tempo que levara para o controle da operacéo de economia de
energia voltar a operagdo normal.

Operacao Busca de Velocidade

Isto é utilizado para previnir uma falha que pode ocorrer quando a tenséo de
saida do inversor for bloqueada durante marcha lenta do motor. Isso ndo é uma
deteccéo de velocidade precisa desde que a velocidade de rotacdo do motor
seja facilmente julgada nas bases da corrente de sailda do inversor.

Grupo Unidade
71 Busca Veloc - 0000 Bit
Até 75 kW | 150
72 SS Sup-Corrente
Acima de 90 kW | 100
CON
73 SS P-Ganho - 100
74 SS |- Ganho - 200
75 SS Tempo Blog - 10 Seg
31-32 Relé¢ 1,2 19 Busca Velocidade
ouT
33 Definir Q1
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(1)

(2)

CON-71 Busca Velocidade: Os quatro seguintes tipos de busca por velocidade
podem ser utilizados. Se o ponto da chave exibida estiver para cima, o bit
correpondente esté ajustado e se o ponto da chave exibida estiver para baixo,
este ndo estara ativada.

Bit ajustda(ON) :

Bit ndo ajustado(OFF) :

Bit4 Bit3 Bit 2 Bit1 Bit 1 esté exibido no canto direito da tela.
v Busca por velocidade selecionado em aceleragdo
v Inicia Reset apés falha

Re-starting apés interrupgao instantanea

Partida simultanea quando energizado

Selecao de Busca por Velocidade na Aceleragao

Se o bit 1 for ajustado para 1 e o comando de operagéo do inversor for ligado, a
aceleragao sera iniciado com a operagao de busca por velocidade. Se a tensdo
estiver saida com o comando de operagdo dado ao inversor enquanto 0 motor
estiver girando, o motor estara girando de acordo com o ambiente da carga,
uma falha podera ocorrer, assim sobrecarregando o motor. Neste caso, a
aceleragao pdera continuar sem uma falha se vocé utilizar a fungdo de busca
por velocidade.

A Cuidado

Para operagéo correta, ajuste a busca por velocidade durante aceleragéo em caso de
operagéo de carga para modo sensorless Il. Isso podera causar falha de sobrecorrente ou
falha de sobrecargas.

Inicia Reset apos falha

Se o bit 2 for ajustado para 1 e PRT-08 RST Restart for ajustado com Sim, a
aceleragéo sera realizada para a frequéncia antes da falha no movimento da
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(3)

busca por velocidade quando a tecla de reset (ou reset do bloco de terminais)
for ligado.

Re-starting apoés interrupcgao instantanea

Se a alimentag&o do inversor for desligada, a falha de baixa tens&o ocorrera e
se a energia for removida antes da alimentag&o interna do inversor ser
desligada, a aceleragéo ocorrera para a frequéncia antes da falha de baixa
tensdo na movimentacéo de busca por velocidade.

Partida Simultanea no momento que for energizado, o bit 4 dever ser ajustado
para 1 e ADV-10 Executar ao ligar for ajustado para Sim. Se a alimentacéo do
inversor for fornecida com o comando de operacéo do inversor ligado, a
aceleragdo sera executada para a frequéncia objetivo na movimentagao de
busca por velocidade.

Ex) Busaca pela velocidade em caso de recuperacéo da energia apés
interrupgao isntantanea.

Poténcia
entrada

de ‘ ’
Input power

Frequéncia

Frequenc:

Current

Saida ou

rele de Multi-function output

multi-funcio or relay |

Quando a alimentacao for bloqueada devido a uma interrupcéo instantanea, o inversor
blogueia a saida gerando uma falha de baixa tensdo (Lvt). Se a alimentagéo for
recuperada, tera-se entdo frequéncia na saida e a tensdo aumetara através do controle Pl
antes de ocorrer a falha de baixa tensdo (Lvt).

t1: A corrente excede acima do tamanho ajustado no cédigo ADV-61, a tenséo para de
aumentar e a frequéncia diminui.

t2: Queda da corrente abaixo do tamanho ajustado em ADV-61, a tensdo aumenta
novamente e a tensédo para de diminuir.

Aceleracdo normal da frequéncia antes da ocorréncia da falha no caso de frequéncia e
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tenséo em estado normal. ‘

ADV-72 SS Sup-Corrente: Controla a corrente durante a movimentacéao de
busca por velocidade baseado na corrente nominal do motor. O ganho do
controlador ¢ ajustado para ADV-73 e 74.

ADV-75 SS Tempo Blog: Bloqueia a saida pelo periodo de tempo ajustado e
entdo inicia a operagao antes de inicar a busca da velocidade.

A operagao de busca por velocidade é muito utilizada para cargas com grandes
inéricas. Em caso de carga com muilto atrito, recomenda-se reiniciar apés a
parada.

A Série iS7 foi desenvolvida para realizar opera¢des normais, no caso de
interrupgdes instantaneas menor do que 15msec quando esta sendo utilizado
com a saida nominal. O inversor com alimentacéo de 200V e o inversor com
alimentacéo de 400V garantem o tempo de interrupgao instantanea quando a
tensdo de entrada fornecida para o inversor for 200~230Vac e 380~460Vac
respectivamente. A corrente esta baseada na corrente de carga para torque
estatico (Carga CT — torque constante).

Atenséo CC interna do inversor pode variar de acordo com a saida da carga.

Por isso se o tempo de interrupcéo instantanea for maior do que 15msec ou a
sailda for mais alta do que a saida nominal, uma falha de baixa tensédo podera
ocorrer.
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8.20 Restart Automatico

B Restart Automatico

CND,ZEI% fungao Range de ajuste
08 RST Restart 0:N&o /Sim (1) 0: N&o -
PRT 09 NO de restart 0~ 10 0 -
10 TpPerd restart 0 ~ 60.0 1.0 sec
CON | 7175 | : - -

Isto é utilizado para prevenir uma interrupcéo de sistema com a fungédo de
protecédo do inversor em caso de ruido, e assim por diante.

PRT-08 RST Restart, PRT-09 N° de restart, PRT-10 TpPerd restart: Opera
quando PRT-08 RST Restart ajustado para SIM e disponibilizado o nimero de
restarts automaticos ajustados em PRT-09. No caso de falha durante operacéo,
o inversor conduzira ao restart automatico apds o tempo ajustado em PRT-10
TpPerd restart. A cada restart automatico, o nimero de restarts automaticos
diminuira de 1 na contagem do inversor e o niimero de falhas apareceréa e
quando o nimero for 0, o restart automatico ndo sera executado mesmo na
ocorréncia da falha.

Se uma falha néo ocorrer em 60 segundos ap6s restart automético, o nimero de

restart automatico que foi reduzido anteriormente no inversor voltara ao valor
ajustado. O nimero maxima de incremento esta limitado ao nimero de restarts.
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O restart automatico néo sera realizado em caso de paradas através de baixa
tenséo, parada de emergéncia (Bx), aguecimento ou problemas de hardware
(HW Diag).

A aceleragéo do restart automatico € o mesmo da operacéo de busca por
velocidade. Assim, a funcdo de CON-72~75 podera ser ajustada de acordo
como a carga e pela operagédo de busca por velocidade, veja na pagina Page 8-
36.

A Cuidado

Por favor tome cuidade que em caso de operagdo com o niimero de restart automatico
ajustado, o reset é finalizado e o motor ir4 partir automaticamente através do inversor.

A seguinte figura ilustra o ajuste do nimero de restarts automaticos de 2
tentativas.

WV Faha

Operagdo com
Velocidade constante
Frequéncia SS
Tens&o ; ) / /

Ope acdode busca-» -—

reset Porvelocidade PRT-10
A
Comandoda
operagéo SS
30seg
P
N°de restart |2| 1 | |2| 1 | o | | B |
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8.21 Operacao de selagcao de som

o =
Grupo N do EX'b'Ga,o da Exibi¢do de ajuste Range de ajuste Unidad
cédigo funcéo e
04 Frq Portadora - 5.0 0.7 ~ 15 kHz kHz
CON Normal PWM
Normal
05 Modo PWM 1 PWM /Baixa fuga de -

CON-04 Frq Portadora: Seleciona o som de operacéo do motor. O componente
de poténcia (IGBT) internament no inversor gera tenséo com alta frequéncia de
chaveamento para fornecer ao motor. Aqui a alta frequéncia é chamada de
Frequéncia Portadora. Quanto maior for a frequéncia portadora, menor sera o
som emitido pelo motor, e quanto menor for a frequéncia portadora, maior seré o

som de operacéo do m

otor.

CON-05 Modo PWM: A perda de calor e corrente de fuga do inversor pode ser
reduzida de acordo como a taxa da carga. Se vocé selecionar Normal PWM,
vocé podera reduzir a perda de calor e corrente de fuga mais do que vocé
selecionou em Baixa fuga de PWM, mas o som do motor aumentara.

As vantagens e desvantagens da taxa de cada carga e frequéncia portadora

estdo descritos abaixo.

Frequéncia Portadora

0.7 kHz

0.7 kHz

Baixa fuga de PWM

Baixa fuga de PWM

Ruido do Motor

A

N
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(1)

Aquecimento 2
Ruido
Fuga de corrente 2 ~

Frequéncia portadora de acordo com a capaciade do inversor.

0.75~22kW 30~45 kW 55~75kW 90~110 kW 132~160kW
5kHz 5kHz 5kHz 3kHz 3kHz
(Méx 15KHz) (Méx 10KHz) (Méx 7KHz) (Méax 6KHz) (Méx 5KHz)
A Cuidado

O valor padrdo da frequéncia portadora de 90~160 kW é 3kHz. Por favor ndo confundo
com o valor D: 5.0

Que estéa exibido no canto inferior esquerdo do teclado como mostra a figura abaixo, na
qual este valor € o valor padréo de produtos até 75kW.

O inversor iS7 pode ser utilizado para dois tipos de cargas. Carga médias
utilizando 150% da sobrecarga por minuto e sobrecarga normal, com
sobrecargas de 110% por minuto. Por tanto, a corrente nominal varia de acordo
com a carga nominal e limitada de acordo com a temperatura ambiente.

Diminuicao da corrente nominal pela temperatura:

A figura mostra o limite da corrente nominal de acordo com a temperatura de
operagao para a taxa de carga noraml: (TV: Torque Variavel).
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Cor. Nominal (TV)

100% 4\

80%

40 °C 50 °C
Frame 1.2
(2) Especificacao da diminuigcao da corrente nominal pela portadora:

Abaixo esta a area de corrente nominal garantida de acordo com a carga e a
frequéncia portadora.

Capacidade do inversor Bkw 11~22kW

Temperatura normal (25°Q 10kHz 10kHz
Carga TC Temperatura alta (40°C) TkHz 7kHz 4kHz
Temperatura alta (50°C) 5kHz 5kHz 4kHz
Temperatura normal (25°C) TkHz TkHz 3kHz
Carga TV
Temperatura alta (40°0 2KHz 2KHz 2kHz

8.22 Operacao de 2° Motor

(quando vocé necessitar mudar a operagao de 2 monitores com um inversor)

Durante mudanga de operag&o, conecte 2 monitores diferentes com um inversor,
2° operacgao esté disponivel quando o terminal definido com o de 2° fungéo ser&
1 para o parametro de 2° monitor.

e ajuste

IN 65~75 Definir Px 26 2° Motor

T | o | s | - | s | =

IN 65~75 Definir Px: Se vocé ajustar a fungéo do item do terminal de entrada de
multi-funcéo para n° 26, 2° motor, PAR=>M2 (2° grupo motor) sera exibido no
mode de parametros. Se o terminal de entrada de multi-fungédo, que esta
ajustado para 2° motor, for ligado, a fungéo sera executada de acordo com os
codigos ajustados abaixo. Durante operacao, ligar o terminal de multi-fungéo
nao fard com que o inversor opere nos parametros do 2° motor.

Em M2-08(M2- Modo Ctrl), o modo de operagédo de V/F PG e Vetorial ndo
estardo disponiveis.
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Para utilizar M2-28(M2-Nivel Stall), vocé deve ajustar PRT50(Prevencéo de

Stall) para o valor que vocé queirar utilizar.

Para utilizar M2-29(M2-ETH 1min) e M2-30(M2-ETH Cont), vocé deve ajustar
PRT-40(ETH Sel Falha) para o valor que vocé queira utilizar.

04 M2- Temp Acel Tempo de aceleragao
05 M2- Temp Desc Tempo de desaceleragio

06 M2- Capacidade Capacidade do motor

07 M2- Base Frq Frequéncia nominal do motor

08 M2- Modo Ctrl Modo de controle

10 M2-Num polos Namero de polos

1 M2-Deslizamento Taxa de deslizamento nonminal

12 M2-CorrNominal Corrente nominal

13 M2-Corr vazio Corrente a vazio

14 M2-TensNominal Tenszo nominal do motor

15 M2-Eficiéncia Eficiéncia

16 M2-Inércia Inércia da carga

17 M2-Rs Resisténcia do estator

18 M2-Lsigma Fuga de indutancia

19 M2-Ls Indutancia do estator

20 M2-Tr Constante de tempo do rotor

25 M2-V/F Padrao Tensdo de saida padrao

26 M2-AvangoBoost Torque boost de avango

27 M2-Rev Boost Torque boost reverso

28 M2-Niv Stall Nivel de stall

29 M2-ETH 1min 1 minuto de nivel nominal de aquecimento térmico

30 M2-ETH Cont Nivel de operagdo térmica eletronica

40 M2-GanhoVelCar Ajuste de ganho para exibicao de velocidade

a1 M2-EscalVelCar Ajuste da escala para exibigdo da velocidade da carga
w2 M2-UnidvelCar é\;.:;t: da unicade para exibiagdo da velocidade da

Exemplo de aplicacéo: Configurar como abaixo para desviar a operagéo de um
motor de 7.5kW para um segundo motor de 3.7kW utilizando terminal P3, funcéo
"Operacao de 2° Motor".

IN 67 Definir P3 26 -
06 M2-Capacidade - 3.7kW kw
M2
08 Modo Ctrl 0 VIF -
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InversoriS7

8.23 Operacao By pass

Motor 1: 7.5kW

Motor2: 3.7kW

IN 65~75 Definir Px 16 Troca -
31~32 Relé 1,2 17 Linha do Inversor -

ouT
33 Definir Q1 18 Linha comum -

A carga de operagéo do inversor pode ser trocada com o comum da fonte de
alimentagdo ou um movimento de sequéncia reversa pode ser executado.

IN-65~75 Definir Px: Isto é aplicado quando o N°. 16 Troca for ajustado e o
motor for modificado do inversor para o comum da fonte de alimentacéo. Se
vocé necessitar girar o motor reversamente, desligue o terminal que foi

configurado.

OUT-31 Relé 1 ~ OUT-32 MO1 Definir: Ajuste o relé de multi-fungdo ou saida de
multi-funcéo para n°16 Linha do inversor e o n® 17 Linha comum. Para
sequéncia de movimentos do relé, verifique a figura abaixo.
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8.24

Operacaode buscaporvelocidade
Frequéncia
desaida
Comandode
operagéo
L
PX(Troca)
| —
PX t t
(Linhacomum)| <—>,—|<—>
PX
(Linhadoinversor‘—| |
— -—> —
Operagdodo Operacao Operagédodo t:500 mseg
inversor comum inversor

Controle do Ventilador de refrigeracao

° do X X X X
Grupo codigo ‘ Exibicao da funcéo Exibicao inicial de ajuste ‘ Padréo
0 Durante operagéo o
ADV 64 Ctrl do Vent 1 Sempre ON Durante
operagéo
| 2 Crt de Temp

Esta é a fungéo de controle On/Off do ventilador anexado para arrefrecimento
do dissipador do inversor. Isto é utilizado para cargas com frequéntes partidas e
paradas ou para ambientes tranquilos sem o ruido do ventilador enquanto
parado. Isso também ajuda a prolongar a vida util do ventilador de
arrefrecimento.

No. 0 Durante operagéo (ativar somente durante oper  ag&o): Se um comando
de operacéo for dado com inversor ligado, o ventilador de refrigeracéo inicia seu
funcionamento. Se o comando de operacéo for desligado e a saida do inversor
for bloqueada, o ventilador ir& parar. Se a temperatura do dissipador do inversor
estiver acima de uma certa temperatura, a ventilacéo ird operar
independentemente do comando de operagéo.
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8.25

8.26

No. 1 Sempre ligado (sempre ativado): O ventilador de refrigeracéo estara
sempre ativado quando o inversor for ligado.

No. 2 Controle de Temp (verificagéo de temperatura) : O ventilador de
refrigeragdo ndo sera ativado nem mesmo quando o inversor for energizado e
comando de operagao ligado. No entanto, se a temperatura do dissipador do
inversor for maior do que uma certa temperatura, o ventilador de resfriamento
sera ligado.

A Cuidado

Embora poténcia de 11~75kW ajustadas em ADV-64 como “Durante Operag&o”, o
ventilador pode ser ativado no caso como as operac¢des acima. Em temperatura regular
do ventilador de resfriamento podera ser ativado através da entrada de corrente de
harénicas ou ruidos.

Selacao da frequéncia de alimentacao

o
N° do Exibic&o da fungéo Exibicéo inicial de ajuste Unidade

codigo

BAS 10 Sel 60/50 Hz 0 60 Hz

Selecione a frequéncia de entrada da alimentagdo do inversor. Se vocé
modificar de 60Hz para 50Hz, os itens relacionados a frequéncia (ou rpm)
configurados acima de 60Hz ser&o todos modificados para 50Hz. Se modificado
de 50Hz para 60Hz, os itens relacionado a frequéncia (ou rpm) configurados
acima de 50Hz serdo todos modificados para 60Hz.

Selecao da tensao de entrada do inversor

Ne do
codigo

Exibicéo da fungéo Exibicéo de ajuste Unidade

Grupo

BAS 19 Tens de Ent AC - 220 \
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Ajuste a tenséo de entrada do inversor. A falha de baixa tenséo
automaticamente mudara baseado na tenséo ajustada.

8.27 Parametro de escrita e leitura

8.28

Ne° do

Grupo codigo Exibicao da funcéo Exibicdo de ajuste ‘ Unidade
46 Leitura Para 1 Sim -
CNF 47 Escrita Para 1 Sim -
48 Salvar Para 1 Sim -

Esta funcéo serve para copiar os parametros salvos no inversor para o teclado e
copiar os parametros salvos no teclado para o inversor.

CNF-46 Leitura Para: Copia os parametros do inversor para o teclado. Os
parametros salvos existentes no teclado seréo deletados.

CNF-47 Escrita de Parametros: Copia os parametros salvos do teclado para o
inversor. Os parametros existentes seréo todos apagados. Em caso de erro
durante escrita de parametros, os dados salvos anteriormente poderé&o ser
diretamente utilizados. Se ndo houver dados salvos no teclado, a mensagem
“EEP Rom Vazia” sera exibida.

CNF-48 Salvar Para: Devido os parametros estarem salvos na are RAM, elas
serdo apagadas quando o inversor for desligado. Se vocé configurar os
parametros em comunicacéo e selecionar Sim em CNF-48 Salvar Para, os
parametros configurados permanecerdo inalterados mesmo se o inversor for
desligado.

Inicializagcao de Parametro

Ne° do

Grupo codigo

‘ Exibi¢do da funcdo Exibicdo de ajuste Unidade

CNF 40 In Pardmetro 0 Né&o -

O parametro modificado pelo usuério pode ser inicializado para o valor padréao
original de fabrica. Esta fungéo pode inicializar os dados de todos os grupos ou
grupos selecionados. A inicializagao ndo estara disponivel em caso de falha no
inversor ou quando estiver em operagéo.

1: Todos os Grupos
Todos os dados serdo inicializado. Se vocé selecionar n°1 Todos os Grupos e

pressionar PROG, sera feita a inicializagdo e quando for finalaizado, o n°0 Néo,
seréa exibido no parametro.
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2:DRV ~13:M2
Inicializagéo de cada grupo individual. Se vocé selecionar o grupo desejado e

pressionar PROG, seré feita a inicializagdo e quando for finalaizado, o n°0 Néo,
sera exibido no parametro.

8.29 Parametro de bloqueio de visualizagéo e
bloqueio de teclas

1. Modo de parametro de bloqueio de vi li a

Ne do

Grupo codigo Exibicao da funcéo Exibicdo de ajuste Unidade
50 Ver ConfigBloq - Desbloqueado -
CNF
51 Ver PW Blog - Senha -

O usuario pode configurar o modo PAR, entéo néo sera visualizado utilizando a
senha (password) no teclado. Neste caso, todos os modos (modo CNF, modo
usuario, modo macro, mode de falha) do modo de parametro (PAR) seréo
sempre visualizados.

CNF-51 Visualizar PW Blog: Registrar o password (senha) para utilizar o modo
de parametro bloqueio de visualizag&o. Para configura-lo, fazer o seguinte
procedimento.

Procedimento Descri gdo

1 =  Se vocé pressionar a tecla PROG no cddigo CNF-51, a senha registrada
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Procedimento Descri g@o

anteriormente sera visualizada. O valor padrdo é 0. Quando vocé registra
pela primeira vez, insira 0.

= se houver um senha anterior, registre-a.

= se a senha inserida for a mesma que a senha anterior, uma tela aparecera
na qual vocé podera registrar uma nova senha.

= Se a senha inserida for diferente da anterior, a senha registrada
anteriormente continuara sendo exibida para visualizagéo.

2 =  Registre um novo password (senha)

= Quando o registro for concluido, CNF -51 Visualizar PW Bloq sera exibido
novamente.

CNF-50 Conf Visualizagéo Blog: Se vocé inserir a senha com o com o
bloqueio de visualizag&o desbloqueado, “Bloqueado” sera exibido e o grupo de
parametros néo sera visualizado no teclado. Se vocé inserir a senha novamente,
“Desbloqueado” seré visualizado e se vocé mover com a tecla modo, o modo de
parametro sera exibido.

A Cuidado

Se afungéo do grupo de parametro Bloqueio de Visualizaco for ativado, vocé ndo
pedera modificar as funcdes relacionadas a operag&o do inversor.

Certifique-se de memorizar a senha registrada.

(3) Parametro Blqueio de Teclas

Grupo | N°do cédigo | Exibicao da fungéo Exibicao de ajuste Unidade
52 Edit Blq Tecla - Desbloqueado -
CNF
53 PW Blq Tecla - Password -

O usuério pode criar o parametro fixo utilizando a senha registrada.

CNF-53 PW Blog Tecla: Registre o password (senha) para utilizar o parametro
Blogueio de Teclas. Registre sua senha da seguinte forma:

Procedimento Descrigdo

= Se vocé pressionar PROG no cddigo CNF-52, a senha registrada
anteriormente sera visualizada. O valor padréo € 0. Quando vocé registra
pela primeira vez, insira 0.

1 = se houver um senha anterior, registre-a.

= se a senha inserida for a mesma que a senha anterior, uma tela
aparecera na qual vocé podera registrar uma nova senha.

= Se a senha inserida for diferente da anterior, a senha registrada
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4)

8.30

Procedimento Des:

anteriormente continuara sendo exibida para visualizag&o.

2 = Registre um novo password (senha)

= Quando o registro for concluido, CNF-53 PW Blog Tecla sera exibido
novamente.

CNF-52 Edit Blq Tecla: Se vocé inserir o password (senha) registrada com a
chave de blogueio desbloqueada, “Bloqueado” sera exibido e se vocé pressionar
PROG no cédigo da funcéo vocé ird mudar para o parametro modificado no
teclado, vocé nédo podera mudar para o modo editor. Se vocé inserir a senha
mais uma vez, “Desbloqueado” sumiré e vocé saira do parametro da funcéo
bloqueio de teclas.

A Cuidado

Se a funcéo do parametro Bloqueio de Visualiagéo estiver ativo, vocé ndo podera mudar
as funcdes relacionadas a operagéo do inversor.

Certifique-se de memorizar a senha registrada.

Exibir Parametros modificados

N° do Exibicdo da
codigo fungéo

Exibicéo inicial de ajuste Unidade

CNF 41 Para Mods 0 Visualizar todos -

Esta funcéo se faz necessario somente para parametros diferentes dos valores
padrdes exibidos. Isto é utilizado para tracar a mudanga dos parametros. Se
vocé selecionar n°1 Visualizar Modificados, semente os parametros modificados
serdo exibidos. Se vocé selecionar n°0 Visualizar todos, todos os parametros
anteriores seréo visualizados.

Adicionar ao Grupo de Usuario (USR Grp)

Grupo N° do cédigo | Exibi¢do da fungédo ‘ Exibic&o inicial de ajuste ‘ Unidade
42 Sel MultiTecla 3 Tecla sel grp usuario -
CNF
45 GrpUsrDelTodos 0 Nao -

Vocé pode agrupar dados que vocé escolheu para cada grupo do grupo de
parametros e modifica-los. Vocé pode registrar até 64 parametros no grupo de
USUArios.

CNF-42 Sel Multi-Tecla: Selecione n°3 Tecla sel grp usuario entre as fungdes
da tecla de multi-funcéo.
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Se vocé nao registrar parametro de grupo de usuério, grupo de usuério (USR
Grp) ndo aparecera embora através da tecla de multi-funcéo esteja ajustado
para Tecla sel grp usuério.

1. Com registrar parametro em USR Grp

Procedimento

Se vocé selecionar n°3 If you select No. 3 Tecla sel grp usuario no cédigo

CNF 42, seré exibido no topo da tela.

Va para o parametro que vocé quer registrar no modo PAR e pressione a tecla
MUTI. Por exemplo, se vocé pressionar a tecla MULTI no n°1 Comando de
frequéncia, que é DRV cédigo do grupo 1, vocé vera a seguinte tela.

Descri¢éo da tela

1: O Grupo e nimero do cédigo do parametro a registrar
2 : Nome do parametro a registrar

3 : N° do codigo a registrar no grupo do usudrio (se vocé pressionar a tecla
PRGO/ENT em 40, seré registrado no cédigo 40 do outro grupo de usuério)

4 : Se a informag&o no parametro ja estiver registrado no cédigo 40 do grupo
de usuério

5 : Ajusta o range do grupo de usuario (0 é para a retirada de ajuste)

Vocé pode ajustar para n°3 do display acima. Vocé pode registrar selecionando
o numero do cédigo desejado e pressionar PROG/ENT.

Se o valor modificado para n°3, o valor exibido no n°4 também sera modificado.
N°4 exibe a informagdo dos parametros registrados e se nada for registrado
com o nimero do cédigo desejado, Cédigo Vazio sera exibido. 0 é para
retirada de parametros.

Os parametros registrados como acima no grupo de usuario do modo U&M
(quando necessério, os parametros podem ser registrados redundantemente.
Por exemplo, um certo parametro pode ser registrada no Cédigo 2, Cédigo
11... e assim por diante)

(5) Como

parametros registradso no Grupo

de Usuario (USR Grp)

Procedimento Descri gdo

Se vocé selecionar 3 Tecla sel grp usudrio com a tecla-multi no cédigo CNF-

42, sera visto no topo da tela.

Mova o cursor para o codigo que vocé quer apagar no modo U&M Grupo
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8.31

Procedimento ‘ Descri gdo
USR.
3 Pressione a tecla MULTI.
4 Vocé sera perguntado se quer apagar.
5 Pressione SIM e entéo a tecla PROG/ENT.
6 A fung&o estara completa.

CNF-45 UserGrp AllDel : If you select No. 1 Yes, all the parameters registered
in the user group are deleted.

Grupo Macro

Grupo N° do cédigo | Exibi¢do da funcéo Exibic&o inicial de ajuste Unidade

CNF 43 Sel Macro 0 Nenhum -

Se vocé selecionar a carga de apliacéo, a funcéo relacionada serd exibida entéao
o inversor ird seleciona-lo e podera ser modificado o grupo macro.

CNF-43 Sel Macro: Esta a fungéo que habilita vocé configurar facilmente pela
combinacéo de vérias funcdes de aplicagdes. Grupo (funcdo DRAW) ou
MC2(funcéo atravessar) sera exibido para Usuario & Macro (U&M) nas duas
funcdes DRAW funcdes tranversais. Esta funcéo é proporcionada pelo inversor.
O usuario ndo pode adicionar ou apagar os itens da fungdo no macro mas os
dados podem ser modificados o grupo macro. Por favor refird-se para 8.36
Funcé&o de operacéo tranversal para falha de redes.
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8.32

Fung&o Draw é uma funcéo em malha aberta que controla a tenséo para manter
esta tensdo nos materiais pesados, utilizando a diferénga de velocidade do
motor que esta operando pela rotacéo do comando principal.

Para mais detalhes, por favor refira-se para o capitulo, 8.1, ajuste de mudanca
de frequéncia utilizando comando de frequéncia auxiliar.

Easy start

Ne° do cédigo Exibicdo da fungéo Exibic&o inicial de ajuste Unidade

CNF 61 Inicio rapido 1 Sim -

CNF-61 Inicio rapido: Se vocé ajustar este cddigo para Sim, “Tudo” sera
selecionado em CNF-40 Inic Parametro para todos os parametros do inversor
serdo inicializados e o Easy Start seré lancado quando a energia for aplicada
pela primeira vez.

Como iniciar o Easy Start

Procedimento Descri¢éo

1 Ajuste CNF-61 Inicio rapido para Sim.

Selecione Tudo em CNF-40 In Parametro e inicialize todos os parametros do
inversor.
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Procedimento ‘ Des:

Quando a alimentagdo do inversor for ligada o Easy Start sera inciado.
Através da seguinte display no teclado ajuste os valores.

(Se vocé pressionar ESC no teclado, vocé poderd imediatamente sair do
Easy Start)

=  Configurar Start Easy: selecione Sim.

= CNF-01 Selecéo de idioma: selecione o idioma desejado.

= DRV-14 Capacidade do motor: selecione a capacidade do motor.

= BAS-11 Numero de polos: selecione o nimero de polos do motor.

= BAS-15 Tens&o nominal: selecione a tenséo nominal do motor.

= BAS-10 Sel freq 60/50Hz: selecione a frequéncia nominal do motor.

= BAS-19 AC tensdo de entrada: ajuste a tenséo de entrada.

= DRV-06 Fonte de Cmd: selecione o método de comando de operacéo.
= DRV-01 Cmd Frequéncia: selecione a frequéncia de operagao.

Agora vocé voltara para o display de monitoragdo. O parametro minimo para
que o drive do motor seja ajustado, € o motor estar operado pelo método de
comando de operag&o configurado em DRV-06.

8.33 Outras configuracées (CNF) do modo
deparametros

2 LCD Contraste - - -
10 Inv S/W Ver - XXX -
1 TecladoS/W Ver - XXX -
12 KPD Titulo Ver - XXX -
CNF

30~32 Tipo Opcéao-x - Nenhum -
41 Para Mods 0 Visualizar todos
44 Apagar Falhas 0 Nao -
60 Adc Titulo 0 Né&o -
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8.34

Exibicéo da fungéo Exibicéo inicial de ajuste Unidade
62 In cont WH 0 Né&o -
74 Tp Op Vent - 00:00:00 -
75 In Tp Op Vent 0 Néo -

CNF-2 LCD Contraste: Pode-se ajustar o brilho do LCD do teclado.

CNF-10 Inv S/W Ver, CNF-11 Teclado S/W Ver: Pode-se verificar a versdo OS
do inversor e do teclado (versdo do software).

CNF-12 KPD Titulo Ver: Pode-se verifcar o titulo da vers&o do teclado.

CNF-30~32 Tipo Opcional-x: Pode-se verificar o tipo de cartéo opcional
inserido nos slots 1~3.

CNF-41 Para Mods: Quando configurado para Visualizar Modificados, o
parametro modificado comparado com o valor padréo sera exibido.

CNF-44 Apagar Falhas: Apaga todas as falhas salvas no histérico.

CNF-60 Adc Titulo: Esta é uma fungdo para habilitar a adicdo de cédigos em
versdes anteriores para exibir e operar as funcdes adicionadas quando o
software do inversor for atualizado com o novo cédigo. Se vocé ajustar para Sim,
retire o teclado do inversor e insira novamente, o titulo do teclado sera
atualizado.

CNF-62 In cont WH: A energia acumulada sera inicializada.
CNF-74 Tp Op Vent, CNF-75 In Tp Op Vent: Exibe o tempo acumulado para

que o ventilador de refrigeracéo opere. Se vocé selecionar Sim para CNF-75 In
Tp Op Vent, CNF-74 Tp Op Vent sera zerado.

Funcao Temporizador

Grupo | N°do c o Exibi¢do da Exibicao inicial de ajuste
IN 65~75 Definir Px 38 Timer In -
31~33 Relél,2/Q1 27 Timer Out -
ouT 55 Atraso Tp On - 3.00 Seg
56 Atraso Tp Off - 1.00 Seg

Esta é a funcéo de temporizador do terminal de entrada de multi-funcéo. Vocé
pode ligar a saida de multi-funcéo (incluido relé) ap6s um certo periodo de
tempo.
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IN-65~75 Definir Px: Ajustar o terminal para operar como temporizador entre os
terminais de multi-fungéo para n°38 Timer In. Se vocé ligar o terminal
configurado a saida ajustada como Timer Out sera ativada ap6s o periodo de
tempo configurado em OUT-55 Atraso TempoOn. Se o terminal de entrada de
multi-fungéo for desligado, a saida de multi-fungéo, (ou relé) sera desligada
apos o periodo de tempo ajustado em OUT-56 Atraso TempoOff.

Out-56
|< >

Px(Timer In)

Out-55

Q1(Timer Out) | "7

8.35 Operacao de Auto sequéncia

Ne° do cédigo ¢ G ¢do inicial de ajuste Unidade
APP 01 Modo App 4 Auto Sequéncia -
65~75 Definir Px 41 SEQ-1 -
65~75 Definir Px 42 SEQ-2 -

IN 65~75 Definir Px 43 Manual -
65~75 Definir Px 44 Por etapa -
65~75 Definir Px 45 Reter passo -
31~32 Relé 1, 2 20 Passo por pulso -

ouT
33 Definir Q1 21 Sequéncia por pulso -
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APP-01 Modo App: Se vocé selecionar n°4 Auto Sequéncia, o grupo de auto
sequéncia (AUT) sera exibido no modo de parametro. Vocé pode ajustar o tipo
de auto sequéncia, tempo de Acel/Desac e frequéncia de cada passo e diregdo
de rotacao.

IN-65~75 Definir Px: Utilize o terminal de entrada de multi-funcéo para
operagao de auto sequéncia.

e 41: SEQ-L, 42: SEQ-M

O tipo de operagéo de auto sequéncai sera selecionado. Até 2
operagdes sequenciais estdo disponiveis com diferentes dados de ajuste
para cada. Se o terminal selecionado como SEQ-1 for ligado, a operacédo
sera executada com o dado ajustado na sequéncia 1. Se o terminal
selecionado como SEQ-2 for ligado, a operagéo ser& executada com o
dado ajustado na sequéncia 2.

e 43: Manual

Se o terminal ajustado para o n°43 Manual, for ligado durante a parada
no modo de operacéo da auto sequéncia, o comando de operagédo e
comando de frequéncia respectivamente ajustados em DRV06(Fonte de
Cmd) e DRVO7(Ref Freq Src) seréo aplicados.

* 44 : Por etapa

O método de operacgéo de auto sequéncia estara selecionado. Se vocé
selecionar Auto-B no cédigo AUT-01, isto sera utilizado como o comando
de troca de passos.

e 45 : Reter passo

Durante operagdo com AUT-01 Modo Auto ajustado para Auto-A, se 0s
terminais Reter Passo forem ligados, o Ultimo passo sera mantido.

Se vocé selecionar 0 n°19 Passo por Pulso entre os itens da fungdo de OUT-
31~33, a saida de sinais sera em pulsos a todo momento de cada passo dado
durante operacéo de auto sequéncia. (The output signals are output in pulses
every time each step changes during auto sequence o peration. A largura

do pulso sera de 100mseg.--> 2044tA) Se voceé selecionar 0 n°20 e o pulso

estiver fora do Ultimo passo de um ciclo da sequéncia 1 ou 2, a largura do pulso
sera de 100mseg.

Grupo Ne° do cédigo Exibi¢do da fungdo Exibic&o inicial de ajuste Unidade
01 Modo Auto 0 Auto-A -
02 Auto Check - 0.08 Seg
AUT 04 Passo nimero 1 - 8 -
10 Seq 1/1 Frq - 11.00 Hz
11 Seq 1/1 XcelT - 5.0 Seg
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Ne do cédigo Ga ibic&o inicial de ajuste Unidade
12 Seq 1/1 SteadT - 5.0 Seg
13 Seq 1/1 Dir 1 Forward -
14 Seq 1/2 Frq - 21.00 Hz
Exibido repetidamente como o niimero de ajuste de passos

AUT-01 Modo Auto: Seleciona o tipo de operagdo auto sequéncia.
¢ 0:Auto-A

este é o método de operacéo de procedimento com o ajuste automatico
de passos se o terminal ajustado para SEQ-L ou SEQ-M estiver ligado
entre os itens de fungdo do terminal do operacéo de multi-funcéo.

¢ 1:Auto-B

vocé pode preceder com passo a todo momento quando oterminal
ajustado com Por Passo for ligado e o terminal ajustado para SEQ-L ou
SEQ-M estiver ligado. Para cada movimento, veja a figura abaixo.

AUT-02 Auto Check : Ajusta o tempo quando os terminais ajustados como
SEQ-L ou SEQ-M estéo simultaneamente ligados. Se um dos dois terminais
estiver ligado, outro terminal estara esperando para ser ligado para ajustar o
periodo de tempo. Se outro terminal for ligado com o ajuste do perido de tempo,
eles serao tratados como sendo ligados ao mesmo tempo.

AUT-04 Passo nimero 1 : Ajuste o nimero de passo da opercao sequéncial. A
frequéncia, Acel/Desac, velocidade constante e direcéo de cada passo estardo
exibidas de acordo com o nimero de passos.

AUT-10 Seq 1/1 Frq : Exibe a frequéncia da operacéo do passo 1. O primeiro 1
de 1/1, que ser& exibido na mensagem, mestra o tipo de sequéncia e o segundo
1 mostra o nimero de passos. Por exemplo. Se o terminal ajustado com o n°42
SEQ-2 entre o terminal de entrada de multi-fungéo, a operagao iniciara da
frequéncia ajustada em Seq 2/1 Freq.

AUT-11 Seq 1/1 XcelT : Ajusta o tempo de Acel/Desac e o tempo que levara
para mover a frequéncia ajustada em AUT-10.

AUT-12 Seq 1/1 SteadT : Ajusta o tempo da operagéo de velocidade constante
para a frequéncia ajusta em AUT-10.

AUT-13 Seq 1/1 Dir : Ajusta o sentido de rotagao.
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L Sequéncia 2
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said:; —1+p Output
s frequugﬁcy Sequence 1 / Seience 2
Px(SEQ-L)[T
PXx(SEQ-M) Il
Auto-A
Frequéncia de
saida Output
frequency
Px(SEQ-L)
Px(Go-Step)| [ I |l o
Auto-B

8.36 Operacao Atravessar

o1 Modo App Traverse
08 Trv Amplit % 0.0 %
09 Trv Scramb % 0.0 %
10 Trv Tp Acel 20 Seg
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8.37

Grupo N° do cdigo cial de ajuste Unidade
1 Trv Tp Desac - 30 Seg
12 Trv Offset Alto - 00 %
13 TrvoffsetBaixo - 0.0 %
65~75 Definir Px 27 TrOffsetBaixo
™ 65~75 Px Definir 28 Trv Offset Alto

APP-01 Modo App: Ajusta o mode de aplicacéo para n°l Atravessar. A funcéo
necessaria para a operacao atravessar estardo exibidas.

APP-08 Trv Amplit %: Seleciona a magnitude da operagéo atravessar em
porcentagem baseado na frequéncia de operagéo.

Operation frequency* TrvAmplit%
10C

Trv.Amp Frequency =

APP-09 Trv Scramb % : selects the magnitude of the scramble operating
frequency and the frequency jump at the starting point of deceleration.

Trv.Amp frequency *(100- TrvScramb%)

Trv.Ser frequency = Trv.Amp frequency Toc

PP-10 Trv Tempo Acel, APP-11 Trv Tempo Desac: Ajusta o tempo de
Acel/Desac da operacéao atravessar.

APP-12 Trv Offset Alto:  Se vocé selecionar e ligar o n°28 Trv Offset Alto entre o
terminal de entrada de multi-fungédo, a operagdo sera executada na frequéncia
padréo que sera incrementada pelo valor ajustado em APP-12.

Operation frequency* TrvOffsetHi
10C

Trv.OffsetHi frequency =

APP-13 TrvOffsetBaixo: Se vocé selecionar e ligar o n°27 TrvOffsetBaixo entre
o terminal de entrada de multi-funcéo, a operagao sera executada na frequécia
padréo e sera decrementada pelo valor ajustado em APP-13.

Operation frequency* TrvOffsetLo
10C

Trv.OffsetLo frequency =

Controle de frenagem

Grupo ‘ h Range de Ajuste
DRV 09 Modo Controle 0 VIF -
ADV 41 BR RIs Corr - 50.0 0~180% %
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codigo de ajuste | Range de Ajuste

42 BR Rls Dly - 1.00 0-10.0 Sec

44 BRRISFwdFr | - 1.00 O-Frequéncia |,
Maxima

45 BRRIsRevFr | - 1.00 0~ Frequéncia |,
Maxima

46 BR Eng Dly - 1.00 0-10 Sec

47 BR Eng Fr B 2.00 0~ Frequéncia | ),
Maxima

ouT | 31-33 ReléxorQl | 35 |Controle BR - ]

Isto é utilizado para controle de movimento On /Off no sistema de carga utilizado
frenagem eletrénica. O movimento de sequéncia varia de acordo como o valor
do modo de controle (DRV-09). Antes de construir a sequéncia, verifique o
ajuste do modo de controle.

Quando o controle de frenagem for ativado, a frenagem DC iniciara (ADV-12) e
operagao dwell (ADV-20~23) néo estara ativa. Quando o controle de torque
(DRV-10) for ajustado, o controle de frenagem n&o estara ativo.

B Quando o modo de controle nao for vetorial

Sequéncia de abertura de freio

se uma comando de operagéo for dado com o motor parado, o inversor
acelerara para a frequéncia aberta (ADV-44,45) de avango ou verso. Quando a
corrente através do motor atinge a corrente de freio aberto (BR Rls Curr) ap6s
atingir a a frequéncia de freio aberto, os sinais de freio aberto estaram liberados
com a saida a relé ou terminal de saida de multi-funcéo ajustado para controle
de freio. A aceleragao iniciaré ap6s a frequéncia ser mantida pelo atrazo de
tempo do freio aberto (BR RIs Dly).

Sequénia de fechamento de freio

Se um comando de parada for dado durante operagao, o motor desacelerara.
Quando a frequéncia de saida alcancar a frequéncia de fechamento do freio (BR
Eng Fr), desaceleragdo de parada e sinal de fechamento do freio seré liberado
pelo teriminal de saida ajustado. Apds o freio ser mantido por um periodo de
tempo fechado (BR Eng Dly), a frequéncia de saida sera 0. O se tempo de
frenagem CC (ADV-15) ou frenagem CC acumulado (ADV-16) for ajustada, a
safda do inversor sera bloqueada apés frenagem CC. Para acionamento de

frenagem CC, verifique a pagina 7-27.
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ADV-44, 45
Freq de saida ADV-47

Correntede ARV-41

saida
ADV-15
ADV-42 > |
— i
ADV-46
Veloc. do motor
Terminalde saida
do freio
| ——
Comando de operagéo e ————
Intervalode freio aberto
—re >
Intervalo de Intervalode
freio fechado freio fechado

Quando o modo de controle ndo for d vetorial

®E  Quando o modo de controle for ajustado para vetorial
Sequéncia de abertura do freio
Se o comando de operacao for ligado, o sinal de abertura de freio sera liberado
com o terminal de saida ajustado ap6s o tempo de exitagéo inicial. A aceleragao
iniciaré apds o periodo de tempo ajustado para abertura do freio (BR Rly Dly).
Sequéncia de abertura de freio
Se o comando de parada for dado, a desaceleragdo sera efetuada até a
velocidade 0 e o sinal de fechamento do freio seré liberado. A saida sera

bloqueada ap6s o periodo de tempo ajustado para fechamento do freio (BR Eng
Dly). Isto ndo estar& ativo no modo de controle de torque.
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Output frequenc

CON-9
s

Output current

Ly ADV42

-romal
CON - 11

Motor speed

Brake output terminal
Operation
command |
Brake open interval

Brake closed interval Brake closed interval

When Control Mode In Set at Vector
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8.38 Controle On/Off da saida de Multi-funcao

Ne° do

Grupo . Exibicdo de ajuste Range de Ajuste | Unidade
cédigo
66 Onoff Ctrl Src 1 Vi = -
ADV 67 On-C Nivel - 90.00 10~100% %
68 Off-C Nivel - 10.00 O-Nivel do %
contato de saida
ouT 31~33 Relé x ou Q1 34 | Controle On/Off - -

Se o valor de entrada analdgica estiver acima do valor ajustado, o relé de saida
ou terminal de saida de multi-fungdo podem ser ligados ou desligados.
Selecione a entrada analégica para utilizar controle On/Off para ADV-66 e ajuste
os niveis em que os terminais de saida sejam ON e OFF para ADV-67 e 68

respecitivamente. Se o valor da entrada analdgica estiver acima do valor

ajustado em ADV-67, o terminal de saida estara ON e se abaixo ADV-68, estara

OFF.
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8.39

Funcao MMC

Isto é utilizado quando multiplos motores sdo controlados por um inversor para
sistemas de ventilagdo e bombeamento. O motor conectado a saida do inversor
(motor principal) controla a velocidade através do controle PID e outros motores
(motores auxiliares) conectados ao comum da fonte de alimentagéo pelo relé
interno no inversor, conduzem o controle On/Off.

Para o relé controlar os motores auxiliares, o relé 1 e 2 do cartdo de 1/0O padréo
do inversor e terminal de saida de multi-funcéo Q1 seréo utilizados. Se o cartdo
opcional para expansao de I/O for conectado ao inversor no slot opcional, até 3
relés de saida estardo disponiveis.

APP o1 Modo App 3 MMC
20 Motor Aux Run - 0 0~4
21 Part Aux - 1 1-4
22 Tempo Op Auto - 0:00 XXIXX Min
23 Start Freq 1 - 49.99 0-60 Hz
24 Start Freq 2 - 49.99 0~60 Hz
25 Start Freq 3 - 49.99 0-60 Hz
26 Start Freq 4 - 49.99 0~60 Hz
27 Stop Freq 1 - 15.00 0-60 Hz
28 Stop Freq 1 - 15.00 0~60 Hz
29 Stop Freq 1 - 15.00 0-60 Hz
30 Stop Freq 1 - 15.00 0~60 Hz
APO
31 Aux Start DT - 60.0 0~3600.0 Seg
32 Aux Stop DT - 60.0 0~3600.0 Seg
33 Num de Aux - 4 0~4
34 Regul Bypass 0 No Nao/Sim
35 Modo Auto Ch 4 Aux Nenhum/Aux/Principal
36 Tempo Ch Auto - 72:00 0~99:00 Min
38 Interlock 4 No Nao/Sim
39 Interlock DT - 50 0.1-360.0 Sec
40 Atual Pr Diff - 2 0~100% %
a1 Tempo Acel Aux - 20 0.0-600.0 Sec
42 Tempo Dex Aux - 20 0.0~600.0 Sec
31-33 Relé x or Q1 24 MMC
ouT
34-36 Definir Qx 24 MMC
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(1)

1. Operacao Basica

APP-01 Modo APP : Se vocé selecionar n°3 MMC com a fungéo aplicada, os
itens relacionados a funcdo MMC serdo exibidos no grupo de dos cartdes
opcionais (APO) e o controle PID relacionado as fun¢des seréo exibidos em APP.
No APP, grupo de fungédo de aplicacdes, funcdes como controle PID serdo
exibidos.

APO-20, 21, 33 : Se o nimero de motores auxiliares for ajustado para APO-33 e
houver mais de um motor auxiliar, o nimero do primeiro motor a ser ligado sera
inserido em APO-21. Por exemplo, se h& trés motores auxiliares e cada um
deles for controlada pelos relés 1, 2 e control Q1, os motores auxiliares operarao
na sequéncia do relé 2, Q1 e relé 1, quando o valor 2 for inserido em APO-21.
Os motores auxiliares parardo na sequéncia do relé 1, Q1 e relé 2 em APO-20, o
numero atual de operagéo dos motores auxiliares poder&o ser monitorados.

APO-23~26 Start Freq 1~4 : A frequéncia de partida dos motores auxiliares é
ajustada. Como o motor principal esta operando pelo controle PID, a frequéncia
de operagéo estara subindo através da mudancga da carga e a operacéo dos
motores auxiliares sera necessaria. A condicéo do terminal de saida do inversor
(relé ou saida de multi-funcéo (Qx)) sendo On (ligada) para a operagdo do motor
auxiliar serd como abaixo. O motor auxiliar pode ser operado quando:

1. avelocidade do motor principal se eleva acima da frequéncia inicial (APO-
23~26) do motor auxiliar,

2. otempo inicial de atraso (APO-13) do motor auxiliar excedido

3. adiferenca entre a referéncia e o feedback do controlador PID do motor
principal torna-se maior do que a diferenca do movimento do motor auxiliar
(APO-40).

APO-27~30 Stop Freq 1~4 : Afrequéncia de parada do motora auxiliar é
ajustada. Se a frequéncia de operagdo do motor principal diminui abaixo de uma
certa frequéncia enquanto o motor auxiliar estiver rodando, o motor auxiliar
devera ser parada. A condicao do motor auxiliar sendo parada como mostra
abaixo. O motor auxiliar pode ser parado quando:

a velocidade do motor diminui abaixo da frequéncia de parada (APO-27~30) do
motor auxiliar

4. o tempo de atraso de parada (APO-32) do motor auxiliar axcedido

5. adiferenca entre a referéncia e o feedback do controlador PID do motro
principal torna-se menor do que a diferenga (APO-40) da movimento do
motor auxiliar.

APO-41 Tempo Acel Aux, APO-42 Tempo Desac Aux : O motor principal para
o controle PID e opera com aceleragéo e desaceleragédo normal quando os
motores auxiliares entdo em RUN ou Parados. Quando o motor auxiliar esta em
execucao, o motof auxiliar desacelera para a desaceleragédo da frequéncia do
motor auxiliar para o tempo de desaceleracao ajustado em APO-42.
Inversamente, quando o motor auxiliar para, o motor principal acelera para a
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frequéncia de partida pelo tempo de aceleragéo ajustado em APO-41. Para
detalhes do controle PID do motor principal, veja pagina 8-12.

Output
frequency of
the main motor

Starting frequency of the auxiliary motor
PO-31
Starting frequency of the
auxiliary motor
APO-23~26

Deceleration time of the main motor
when increasing the number of pumps
APO-42

Stopping frequency of
e auXiliary motor
APO-27~30

Output terminal

Output
frequency of
the main motor

Stopping delay time for the Starting frequency

APO-32 APO-23~26

Stopping frequenc
the auxiliary motor
APO=27~30

Acceleration time of the m&in motor when
decreasing the number of pumps

Starﬂni} auxmari motor

of the

auxiliary motor auxiliary motor

Output terminal

Stopping sequence of the auxiliary motor by load decrease

Auxiliari motor StOE
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(2) Troca automatica do motor (Troca Auto)

A sequéncia de movimento dos motores auxiliares e principal pode ser
automaticamente modificado. Se apenas um motor particular continuar em
execucao, a vida util do motor podera ser afetada. Por isso a sequéncia de
movimentos pode ser revesada para manter igual o tempo de uso dos motores.

APO-35 Modo Auto Ch: Seleciona o tipo de movimento da troca automatica.

886 | LSS

0: Nenhum

A sequéncia de movimento do motor auxiliar inicia com o motor
selecionado em APO-21(partir motor auxiliar selecionado) e a funcéo de
troca automatica nao sera ativada.

1: Aux

A sequéncia de movimentos do motor auxiliar inicia com o motor
selecionado em APO-21(partir motor auxiliar selecionado). Quando o
tempo de operacao acumulado do motor principal e auxiliar exceder o
tempo de troca automatica (APO-36), a condigdo de troca automatica
sera alcangada. Se o motor principal for parado pelo comando de parada
ou modo de operagéo Sleep ap6s a condicéo de auto troca, a sequéncia
inicial do motor auxiliar selecionado em APO-21 sera modificado.

Por exemplo, se houver quatro motores auxiliares operando e o n°4 for
selecionado em APO-21, o sequéncia inicial do motor auxiliar
automaticamente mudaré para n°l. Por isso, a sequéncia inicial anterior
do motor auxiliar de 4,1,2,3 mudara para 1,2,3,4 e se a condigéo voltar
para a condicéo de auto troca, a sequéncia mudara para 2,3,4,1.

‘ ‘ 3 phase input
S ‘T Starting sequence : auxiliary 1 ->auxiliary2 -> auxiliary3 -> auxiliary 4
Inver ter Stop sequence : auxiliary 4 ->auxiliary3 -> auxiliary2 -> auxiliary1

U v

KD1

Auiliary Auiliary Auxiliary
molort molo?2 molord
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2: Principal

A troca automética esta disponivel sem distingéo entre o motor principal
e auxiliar. A condicéo de auto troca é alcangada se tempo de operagao
acumulada do motor conectado a saida do inversor exceder o tempo de
auto troca (APO-36).

Se o inversor for parado pelo comando de parada ou modo de operacgéo
Sleep, a sequéncia de operacgéo do motor mudar& automaticamente. Por
exemplo, se o motor auxiliar selecionado (APO-21) for ajustado para n°2,
a saida do inversor estara conectada no motor n°2. Se houver quatro
motores e a operagdo do motor auxiliar for alcancada, motores 3, 4 e 1
iniciardo operacé@o um depois do outro em sequéncia. Se o inversor
parar na condi¢édo de auto troca, 0 motor n°3 esta conectado a saida do
inversor no préximo restart o motores auxiliares irdo operar na sequéncia
ded,1e 2.

3 phase input

Inverter

uvw

KD2

ﬁ WKMS\ N

¥J KD3 <| J J KD4
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(3)

1)

Interlock

Esta é a fungdo para parar a operagdo do motor e substitui-lo por outro motor
em caso de falha do motor. Se o sinal de falha for ligado no terminal de entrada
e as funcdes dos terminais relevantes estiverem ajustado como interlock 1~4,
este serdo decididos se operam o motor de acordo como o status do terminal. A
substituicdo da sequéncia de operagao varia de acordo como os valores
ajustados da selecao da troca automatica do motor (APO-35) descritos abaixo.

IN-65~75 Definir Px

Os terminais para utilizar como interlock entre IN 65~72(~75 se houver
expansdo de 1/0) forem selecionados e Interlock 1~4 forem ajustados de acordo
como a sequéncia do motor. Se a sele¢do do modo auto troca (APO-35) for
ajustado para 0(Nenhum) ou 1(Aux) e se o motor auxiliar 1, 2 e 3 forem
conectados aos terminais de saida do inversor relé 1, 2 e Q1 quando um total de
quatro motores incluindo o motor principal estiver operando, o interlock némero
1, 2 e 3 correspondentes ao motor conectado ao relé 1, 2 e Q1. No entanto, se a
selagéo do modo auto troca (APO-35) for ajustado para 2(Principal) e o motor
principal e auxiliar estiverem conectados aos terminais de saida do inversor no
relél, 2, Q1 e Q2(utilizando expansao de 1/O) respectivamente, Interlock 1, 2, 3
e 4 correspondente ao motor conectado ao relél, 2, Q1 e Q2.

APO-38 Interlock : Selecionar n°1 Sim.

Se ha um total de 5 motores e a selegdo de auto troca (APO-35) for ajustada
para O(Nenhum) ou 1(Aux), a operagéo sera da seguinte forma: Se o sinal for
inserido no bloco de terminal ajustado para Interlock 3 com a falha do motor 3
quanto este estiver parado, o motor auxiliar ird operar na sequéncia de 1, 2 e 4.
(quando a selegdo do motor auxiliar inicial APO-21 for 1) Quando o sinal do
terminal de entrada for retirado, a sequéncia de movimentos sera 1, 2, 3 e 4. Se
os sinais forem ligados no terminal de Interlock 3, o motor auxiliar 3 sera parado
e 0 motor auxiliar 3 ird operar novamente.

6. Se ha quatro motores no total e 0 modo de selacéo de auto troca (APO-35)
for ajustada para 2(Principal), a operacgéo sera da seguinte forma: Se o
motor auxiliar inicial APO-21 for ajustado para 1, o motor 1 ird operar pelo
inversor e os remanescentes 2, 3 e 4 serdo operados pelo motor auxiliar e
sinais interlock serdo ligados para o motor auxiliar, a sequéncia de operagdo
é 0 mesmo procedimento descrito em 1) acima. No entanto se houver um
problema no motor 1, que esté conectado a saida do inversor, a saida sera
imediatamente bloqueada e o motor 2 se conectara a saida do inversor e a
sequéncia de operacao do motor auxiliar 3, 4. Se o sinal de interlock do
motor 1 for retirado, a sequéncia de operagdo do motor auxiliar sera 3, 4, 1.
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(2) Operacao Bypass (Regul Bypass)

A velocidade do motor principal pode ser controlada pelo feedback sem o uso de
PID. A operagéo de parada do motor auxiliar ser& controlada de acordo como o
montante do feedback.

APP-34 Regul Bypass : Seleciona n°1 Sim. Se ha quatro motores principais e
motores auxiliares (APP-33) no total, a operacao sera da seguinte forma: se o
valor de entrada do feedback for entre 0~10V e a frequéncia de operagéo do
valor maxima de entrada (10V) sera 60Hz, o motor auxiliar 1 serd iniciado
quando o montante do feedback for 2.5V(15Hz da frequéncia de operagdo do
motor principal). Se o montante do feedback alcangar 5V novamente, o motor
auxiliar 2 entrard em operagao. No minimo 10V de entrada, todos os motores
auxiliares estardo em operagéo.

Max.feedbackmagnitude
Numberof auxiliary motors(APO - 33)

Operation levelof thenth auxiliary motor=n [}
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8.40

Funcao de regeneracgao evasiva para prensas

(Para evitar a operacéo de controle no estado de regeneragédo durante
prensagem)

Esta fungdo serve para prenvenir regido regenerativa, aumento de velociade do
motor durante presamento no status de regeneragdo do motor.

Ne° do

Exbicao de ajuste e

Grupo . Valor inicial Unidade
cédigo range
0 Néo
74 Sel Regen Evs 0: N&do -
1 Sim
Classe 200V:
300~400V ssov
75 Nivel RegenEvs \%
ADV Classe 400V:
600~800V 7oov
76 Limt Frq comp 0~ 10.00Hz 1.00[Hz] Hz
77 GanhoP RegeEvs 0~ 100.0% 50.0[%] %
78 Ganhol RegeEvs 20~30,000mseg 500[mseg] mseg

ADV-74 Sel Regen Evs (selecione regerneragdo evasiv  a para prensa):

Durante operacéo de velocidade constante do motor, selecione quando ocorrer
frequéntes regerneragdes de tenséo, devido operagdo excessiva do DBU.

ADV-75 Nivel Regen Evs (ajuste o nivel de regenera¢  &o evasiva para
prensa):

Ajuste a tensdo evasiva para operagdo do DB quando a tens&o DC Link subir
através da tenséo regenerativa.

ADV-76 Limt Frq comp:

Ajuste o range da frequéncia ajustavel para o comando real da frequéncia
durante regido de operagao regenerativa.

ADV-77 GanhoP Rege Evs (ganho P para funcéo de controle regenerativo para
prensa)

ADV-78 Ganhol Rege Evs (ganho | para fungdo de controle regenerativo para
prensa):

Ajuste o Ganho P, | da tensdo DC Link do controle Pl para regido de operacédo
regenerativa.
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Tenséio DC (Vdc)

Frequéncia de
saida (Hz)

Comando de
frequéncia

—»!

ADV-75 Nivel de tensao regenerativa

N
ADV-76 Linite de range para compensag&o de
. _— frequéncia

\ Status durante regeneragéo

A Cuidado

Func&o de regeneracéo para prensas esta disponivel somente quando o status de

operagé&o do motor for se¢éo de velocidade constante. (ndo esta disponivel na segéo de
aceleragédo/desaceleracdo) a frequéncia de saida pode mudar tanto quanto a frequéncia
ajustada em ADV-76 Limt Frq comp apesar da operagéo de velocidade constate durante
operagéo de evasao.
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9.

9.1

(1)

Funcoes de Monitoracao

Monitorar operacao - Teclado

Vocé pode monitorar o status de operagéo utilizando o teclado do inversor. Vocé
podera selecionar os itens desejados no modo de configuragao (CNF), verificar
até trés itens ao mesmo tempo no modo monitor e deixar um item selecionado
no display de status.

Selecionar exbigcdao do modo monitor

o =
Modo Grupo N do EX'b'C‘a9 da Ajuste Inicial Unidade
Caédigo Funcgédo
21 Monitor Linnhal | O Frequéncia Hz
| - 22 Monitor Linha2 | 2 | Corrente de saida A
CNF -
_ 23 Monitor Linha3 | 3 Tens&o de saida \2
24 In ModoMonitor | 0 Né&o -

CNF-21~23 Monitor Linnha-x:  Selecione os itens para exibir no modo monitor.
O modo monitor sera exibido primeiro quando a alimentagéo for aplicada e todos
os itens do modo Monitor Linha-1 poderem ser exibidos simultaneamente.
Selecione os itens que vocé deseje exibir. Se vocé escolher Sim em CNF-24 In
ModoMonitor, CNF-21~23 sera inicializado.

Ajuste l Fungéo
0 E A Quando parado, a frequéncia ajustada sera exibida durante
requéncia - A = PR

operagé&o, a frequéncia de operagéo sera exibida em Hz.

1 Velocidade O mesmo que acima. Sera exibido em rpm.

2 Corr de saida Exibe a magnitude da corrente de saida.

3 Tens de saida Exibe a tens&o de saida.

4 Potén de saida Exibe a Poténcia de saida.

5 Contador WHour Exibe a eletricidade consumida pela inversor.
Exibe a poténcia da tensdo DC interno do inversor. Quando

6 Tensédo DCLink parado, isso representa o valor maximo de tensdo da entrada
DC.

7 Status DI Exibe o status dos terminais de entrada do inversor. Da direita
para esquerda, sdo representados pelo P1,P2...P8.

8 Status DO Exibe o status dos terminais de entrada do inversor. Da direita
para esquerda, s&o representados pelo Relé 1, Relé 2, Q1.

LSis| 91




Erro! Use a guia Pagina Inicial para aplicar

HS 1 ao texto que devera aparecer aqui. . Erro! Use a guia

- Pagina Inicial para aplicar  ®S 1 ao texto que devera aparecer aqui.

9-2

te

Fung

9 V1 Monitor[V] Exibe os valores inseridos em V1, a tensdo do terminal de
entrada do inversor na unidade de tensdo V.
" Exibe a unidade de tensdo acima em %. se -10 ~ 0 ~ +10V for
0
10 V1 Monitor[%] inserido, isto sera representado por -100 ~ 0 ~ 100%.
. Exibe a magnitude da corrente inserida no terminal 11 do
1 11 Monitor[mA] inversor.
. Exibe a unidade de tens&o acima em %. Se a entrada de
o
12 11 Monitor{3%] corrente for 0~20[mA], isto sera representado por 0~100%.
13 V2 Monitor[V] E;lcki)oen; tenséo do terminal de entrada V2 do cartdo de I/O
14 V2 Monitor[%] Exibe a tensdo de V2 em %
15 12 Monitor[mA] Egblbe a corrente do terminal 12 do cartdo de expansdo de
16 12 Monitor[%)] Exibe a corrente de 12 em %
17 Saida PID Exibe a saida do controlador PID.
18 Valor PID Ref Exibe o valor de referéncia do controlador PID
19 Valor PID Fdb Exibe o feedback do controlador PID.
Se 0 método de comando da referéncia de torque (DRV-08)
20 Torque for ajustado com métodos diferente do teclado (0 ou 1), a
referéncia de torque seré exibida.
Se o método de ajuste de limite de torque (CON-53) for
21 Limite Trq ajustado com métodos diferentes do teclado (0 or 1), o limite
de torque sera exibido.
Se 0 método de ajuste do torque bias (CON-58) for ajustado
22 Ref Trq Bias com métodos diferentes do teclado (0 or 1), o torque bias sera
exibido.
Se o método de limite de velocidade (CON-62) no modo de
23 Limite de Vel controle de torque for ajustado com métodos diferentes do
teclado (0 or 1), o limite de velocidade sera exibido.
Exbibe a velocidade da carga na escala e unidade que o
usuario deseja visualizar. Exibie a velocidade da carga nos
24 Vel da carga valores na qual ADV-61 (Ganho de Vel)Ganho de VelCarga) e
ADV-62 (Escala de Vel) serdo aplicados na unidade de rpm
mpm ajustado em ADV-63 (Unidade Vel).
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(2)

(1)

Exibicdo da Poténcia de saida

o

d . "
Cédigo Exibi¢do da Funcéo ‘ Ajuste Inicial ‘ Unidade

Modo Grupo ‘

PAR BAS 18 Poténcia Trim% - 100.0 %

BAS-18 Poténcia Trim% :

Selecione N° 4 exibig&o da poténcia de saida no item monitor descrito acima,
aumentar este valor de ajuste corretamente quando a poténcia de saida exibida
no teclado for menor do que o esperado. Se Poténcia de saida exibida no
teclado forfor maior do que o esperado, diminua o valor corretamente. Poténcia
de saida exibido é calculado com a tenséo e corrente e este calculo pode conter
um erro quando o fator de poténcia for baixo.

* Contador WHour:

Descreve-se Contador WHour - eletricidade consumida pelo inversor. O
consumo de eletricidade é calculado com a tenséo e corrente, e este é calculo é
acumulado a cada 1 segundo.

O modo como o consumo de energia é exibido esta descrito abaixo.

Abaixo de 1,000kW, a unidade sera kW e sera exibido como 999.9 kw.
1. Entre 1 ~99 MW, a unidade serd MW e sera exibido como 99.99MWh.
2. Entre 100 ~ 999 MW, a unidade ser& MW e sera exibido como 999.9 MWh.

3. Acima de 1,000 MW, a unidade serd MW e sera exibido como 9,999 MWh e
podera ser exibido como 65,535 MW.

4. Abaixo de 65,535 MW, sera inicializado do 0 e a unidade passara a ser kW e
exibido como 999.9 kW.

5. No caso de CNF-62 Contador WH for resetado para Sim, o usuério podera
limpar o consumo de energia.
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9-4

(2)

(3)

Selecéo da exibicao de Velocidade da carga

Modo Grupo ‘ C’\:')Od?goo Exibi¢do da Funcéo ‘ Ajuste Inicial Unidade
61 Ganho de VelCarga - 100.0 %
PAR | ADV 62 Escala de Vel 0 X1 -
| 63 Unidade Vel 0 rpm -

ADV-61 Ganho de Vel: selecione o n° 24 Velocidade Carga entre os itens de
monitoragdo descritos acima e este exibird o nimero de rotagcdes quando o eixo
do motor e a carga estiverem conectados.

ADV-62 Escala de Vel: selecione o local as casas decimais para exibir o
parametros n° 24 Velocidade Carga entre os itens de monitoragao (x1~x0.0001).

ADV-63 Unidade Vel: selecione a unidade do item n® 24 Velocidade Carga no
modo monitor. Selecione RPM(Rotag¢des Por Minuto) e MPM(Metros Por Minuto).

POr exemplo, se a velocidade for 300 [mpm] & 800[rpm] e se vocé quer exibir o
valor, ajuste ADV-61(Ganho de VelCarga) para “375%". Se vocé quizer que seja
exibido na primeira casa decimal, ajuste ADV-63(Escala de Vel) para “X 0.1".
agora “300.0 mpm” serd exibido no teclado ao invés de “800rpm”.

Hz / Rpm Display Selection

N° do Exibicao da

Modo Grupo 3 = Ajuste Inicial Unidade
Codigo Fungédo
DRV 21 Sel Hz/Rpm 0 Hz -
PAR
BAS 11 Ne de pdlos - 4 -

DRV-21 Hz / Sel Rpm: pode-se converter todos os parametros na qual a
unidade seja para Hz para RPM ou vice-versa. O Numero de polos de BAS-11
seré exibido.

* Aviso
Se vocé modificar o valor original de Hz/Sel Rpm de Hz para Rpm, todos os

parametros serdo modificados para Rpm mas ndo sera modificado
automaticamente no modo monitor.
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(4) Selecao status de exibicao

Modo N° do Cédigo | Exibi¢do da Fungdo Ajuste Inicial Unidade

CNF 20 AnyTime Para 0 Frequéncia -

As variaveis a serem exibidas no parte superior de Teclado (LCD Display)
podem ser selecionadas. Os itens disponiveis tem as mesmas funcdes descritas
no modo monitor descritos acima.

Setting Fun
0 Frequéncia 13 V2 Monitor[V]
1 Velocidade 14 V2 Monitor[%]
2 Corr de saida 15 12 Monitor[mA]
3 Tens de saida 16 12 Monitor[%)]
4 Potén de saida 17 PID Output
5 Contador WHour 18 Valor Ref PID
6 Tens&o DCLink 19 PID Fdb Value
7 - 20 Torque
8 - 21 Torque Limit
9 V1 Monitor[V] 22 Trq Bias Ref
10 V1 Monitor[%] 23 Veloc Limit
11 11 Monitor[mA] 24 Veloc Carga
12 11 Monitor[%)]
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9.2

9-6

(1)

Monitoracao de estatus de Falha - Teclado

O modo de falha exibe o status da falha atual em caso de falhas durante
operagao. O tipo, Frequéncia de operacéo e corrente da falha atual podem ser
monitorados e as Ultimas 5 falhas armazenadas na meméria.

Monitoracao da falha atual

Se ocorrer uma falha, o tipo de falha autal sera exibido como mostra a exibicdo
do tela abaixo.

Over Voltage (02)

02 Output Current
333 A

Para o tipo de Descricéo da falha, veja 10.1.20 Tabela de Falhas/Aviso.

O status de opragao do inversor no memento de uma falha pode ser monitorado
e 0s seguinge itens séo gravados.

Informacéo Exibida

1 Frq de saida |Operagdo de frequéncia no momento da falha

2 Corr de saida | Corrente de saida no momento da falha

3 Status do Inv Exibe acel_eragéo, desaceleracéo, velocidade constante, velocidade
de operagéo e parada

4 Tens DCLink | Tens&o interna do barramento DC

5 Temperatura | Temperatura do inversor

6 Status Entrada | Exibe o status do terminal de entrada

7 Status Saida | Exibe o status do terminal de saida
8 Trip On Time | Exibe o tempo do inversor energizado
9 Trip Run Time | Exibe o tempo do inversor em modo RUN

Se vocé pressionar a tecla Reset no teclado ou inserir um reset no bloco de
terminais com o objetivo de resetar o status de falha, a informagéo atual no
teclado sera salva no histérico de falhas. Neste caso, o que foi salvo no histérico
de falhas 1(Last-1) sera deslocado para histérico de falhas 2 (Last-2)

O préximo nimoro para o nome da falha representa o nimero de simultaneas
ocorréncias de falhas. Portanto, se mais de uma falha ocorrer, vocé podera
monitora o tipo de falha pressionando PROG.
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(2) Monitoracao do Historico de Falhas

Até cinco falhas podem ser salvas e monitoradas. Quanto menor for o nimero
Last X, mais recente sera a falha. Se mais de 5 falhas ocorrerem, as mais
antigas serdo apagadas automaticamente.

Os itens exibidos no histérico de falhas sé&o:.

Exibi da Informag: Fungédo

[o] Falha(1) Exibe o tipo de falha

1 Frq de saida Operagéo de frequéncia no momento da falha

2 Corr de saida Corrente de saida no momento da falha

3 Status do Inv Exibe_ aceleracéao, _ desaceleracdo, velocidade constante,
velocidade de operagéo e parada

4 Tens DCLink Tensé&o interna do barramento DC

5 Temperature | Temperatura do inversor

6 Status Entrada | Exibe o status do terminal de entrada

7 Status Saida Exibe o status do terminal de saida

8 Trip On Time Exibe o tempo do inversor energizado

9 Trip Run Time Exibe o tempo do inversor em modo RUN

10 Trip Delete? Pergunta se o atual histérico de falhas deve ser apagado

Ha& duas formas de apagara o histérico de falhas.

Uma delas é apagando cada falha uma a uma selecionando Sim para Modo Trip
‘TRP-10 Trip Delete?’ em cada histdrico de falha descrito acima. A outra forma é
apagar todo o histérico de falhas selecionando Sim par CNF-24 Apagar Tudas

Flh Modo Config.
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9.3 Saida Analégica

(1) 0~ 10V Saida Analégica

Grupo N° do Cédigo | Exibicéo da Fungéo Ajuste Inicial Unidade
01 AO1 Modo 0 Frequéncia -
02 AO1 Ganho - 100.0 %
03 AO1 Bias - 0.0 %
ouT
04 AOL1 Filtro - 5 mseg
05 AO1 Const % - 0.0 %
06 AO1 Monitor - 0.0 %

Os itens de saida para o terminal AO1 (Saida Anal6gical) do inversor serdo
selecionado e suas grandezas ajustadas.

OUT-01 AO1 Modo: seleciona o tipo de saida.

‘ Fung

Saida da freq. de operagdo. 10V sera produzido pela freq. ajustada

0 Frequéncia para DRV-20 Méax Freq.

10V serd produzido por 200% da corrente nominal do motor (TC:

1 Corr de saida baseado no torque constante).

Tensdo de saida de 10V ajustado em BAS-15 Tens&do Nominal.

2 Tens saida No caso de BAS-15 ajustado para OV, esta saida de 10V baseado na
classe de 200V seréa 220V e classe de 400V sera 440V.

Saida da tenséo DC do inversor. A classe 200V produz 10V a 410Vdc e

3 Tens DC Link a Classe 400V produz 10V a 820Vdc.

4 Torque Saida de torque de 10V para 250% do torque nominal do motor.

Monitoracdo da saida de poténcia. 200% da saida nominal € maxima

5 | Poténsaida |\ 50 exibida (10V).
6 Idse Saida maxima de tensdo para 200% de corrente a vazio.
Saida maxima de tensdo para 250% do torque nomial atual.
7 Igse X -
Torqumom|al=J torquatuaf - - correnteavazid
8 Frq Target Saida de frequéncia ajustada. Produz 10V na frequéncia méaxima (DRV-
9 Fre Ramp Frequéncia durante aceleracdo e desaceleracéo e pode ser diferente da

frequéncia atual de saida. Produz 10V na frequéncia maxima (DRV-20)

Exibe a informagé&o de velociade através do sinal do encoder do cartdo

10 Fdb Veloc de expansdo. Produz 10V na frequéncia méaxima (DRV-20)
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| Fung

Saida da diferenca entre a velocidade atual (comando) e velocidade de
rotagdo do motor através do sinal do encoder do cartdo de expans&o.
Produz 10V para duas vezes a frequéncia nominal de escorregamento.
Valido somenente para modo de controle vetorial.

1

B

Velocidade Dev

Saida dos valores de comando do controlador PID. Produz 6.6V para

12 | Valor Ref PID 100% da referéncia.

Exibe o valor do feedback do controlado PID. Produz 6.6V para

13 | Valor Fdb PID 100% da referéncia.

Exibe o valor da saida do controlador PID. Produz 10V para 100%

14 Saida PID Ari
da referéncia.

15 Constante Valor de saida of OUT-05 AO1 Const %.

OUT-02 AO1 Ganho, OUT-03 AO1 Bias: O tamanho e a diferenca pode ser
ajustado. O itens de saidas sdo selecionado como Frequéncia e a operagao
esta exibida abaixo.

AOL= FTeaUeNTY | 1\ 51Gain + AO1Bias
MaxFreq

OUT-04 AOL1 Filtro: ajusta o filtro da constante de tempo da saida analégica.

OUT-06 AO1 Monitor: o valor da saida analégica pode ser monitorado, na qual
é representada em % baseado em 10V da tensdo maxima de saida.

(2) 0 ~ 20mA Current Output

Ne do Cédigo Exibicéo da Fungéo Ajuste Inicial Unidade
07 AO2 Modo 0 Frequéncia -
08 AO2 Ganho - 100.0 %
09 AO2 Bias - 0.0 %
ouT
10 AO2 Filtro - 5 mseg
1 AO2 Const % - 0.0 %
12 AO2 Monitor - 0.0 %

Seleciona o item do terminal de saida AO2(Saida Analégica2) e ajuste o
tamanho. a fungédo de cada cédigo séo as mesmas do item de 0~10V Saida
Analégica descrito acima e o range de saida é 0~20mA.
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(3)

-10 ~ +10V Saida Analégica do cartao de expansao de 1/0

Se o cartdo de expansao de I/O for instalado no inversor, o status de operagao
podera ser monitorado utilizando a Saida Anal6gica Bipolar do cartdo de
expansao de I/0.

Grupo N° do Cédigo | Exibicéo da Fungéo Ajuste Inicial Unidade
14 AO3 Modo 0 Frequéncia -
15 AO3 Ganho - 100.0 %
16 AO3 Bias - 0.0 %
ouT
17 AO3 Filtro - 5 mseg
18 AO3 Const % - 0.0 %
19 AO3 Monitor - 0.0 %

A funéo de operagéo é ajustada da mesmo forma que Saida Anal6gica(AO1)
0~10V descrita acima. Contudo, devido ser saida analdgica bipolar é possivel
para AO3 configurar, unipolar(0~+10V) ou bipolar(-10~+10V). A tens&o pode ser
produzido de acordo com o tipo de saida variavel.

Ajuste para OUT-08 (AO2 Ganho) para 80% e OUT-09 (AO2 Bias) para 20%
para saida de AO2 4~20mA.

Exemplo para ambas direcdes de Tens&o de saida.

put Direction ‘ Related Funcéos
0:Frequéncia 9: Frq Ramp 10:Veloc Fdb
avanco(+)/reverso(-)
12:Valor Ref PID 13:Valor Fdb PID 14:Saida PID

reverso(-)/ regenerativo(-) 4:Torque 7:1gss -
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(4) Corrente de saida do cartao de expansao de 1/0 0~20mA

Conexao do cartdo de expanséo de I/O no inversor torna possivel a saida de
corrente de 0~20mA possivel através dos terminais AO3 e AO4. a selagéo da
funcéo é a mesma descrita para o terminal AO1 do inversor.

Grupo Ne do Cédigo

Exibicao da Funcéo

Ajuste Inicial

Unidade

20 AO4 Modo Frequéncia -
21 AO4 Ganho 100.0 %
| 22 AO4 Bias 0.0 %
ouT
| 23 AO4 Filtro 5 mseg
24 AO4 Const % 0.0 %
25 AO4 Monitor 0.0 %
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9.4 Selecao da funcao do relé e terminal de saida de

multi-Funcgao
Grupo ‘ N° do Cédigo Exibicdo da Funcéo ‘ Ajuste Inicial Unidade
ouT 30 Modo Saida Flh - 010 bit
31 Relé 1 28 Trip -
32 Relé 2 14 Run -
33 Q1 Definir 1 FDT-1
34~36 Relé 3~5 - - -
41 Status DO - - bit

A operagao do relé sera de acordo com a falha de saida OUT-30

status Bit on (ON) :

status Bit off (OFF) :

Fun

Bit3 Bit2 Bitl A extremidade direita da janela é ‘ Bit 1

v Opera quando ocorre falha de baixa tensdo

Opera abaixo de situagdes de falha, que ndo sejam
falha de baixa tens&o.

Opera abaixo da falha final das tentativas ajustada de
restart automatico. (PRT-08~09).

Seleciona o item de saida do terminal de Multi-Fungéo (Q1) e relé (Relél, 2) do
bloco de terminal do inversor. Q1 saida a transistor de coletor aberto. Com
cartdo de expanséo de I/O instalado no inversor, vocé podera utilizar 3 relés de
séidas e os cadigos de fungdo OUT-34, 35 e 36 serdo exibidos. A saida de Multi-
Func&o podera ser monitorada por OUT-41 Status DO. A saida de Multi-Funcéo
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podera ser monitora por 3 saidas sem o cartéo de expanséo de I/O e 6 saidas
com expanséo de 1/O.

B Terminal de Saida de Multi-Funcao & Config ¢oes das Fungo
do Relé

0: Nenhum

Né&o toma nenhuma acéo. Se esta saida de multi-Funcéo for ajustada para
Nenhum com o cartéo de expanséo de CLP instalado no Slot 1 e Slot 2 esta
fungdo ndo sera executada.

1: FDT-1

Esta fung&o inspeciona se a frequéncia de saida do inversor alcangou a
frequéncia ajustada. Comega a operar quando a seguinte condicéo é alcangada.

valor absoluto (Frequéncia ajustada — Frequéncia de saida) < Largura de
frequéncia detectada /2

Alargura da frequéncia detectada é ajustada como mostra abaixo e a ilustracéo
abaixo mostra a largura da frequéncia ajustada para 10Hz.

Grupo N° do Cédigo ‘ Exibicao da Funcéo l Ajuste Inicial ‘ Unidade
ouT 58 Banda FDT - 10.00 Hz
40 Hz

20 Hz
Frequéncia

e 35Hz

Z
Frequéncia 20 Hz

Q1 | —— I —

Cmd operagio | )

2:FDT-2

Ativada quando a frequéncia ajustada pelo usuério é igual a Frequéncia FDT e o
n° 0 FDT-1 condigéo acima é simultaneamente alcancada

[valor absoluto (Frequéncia ajustada — Frequéncia detectada) < Largura de
Frequéncia detectada/2 ] & [ FDT-1]

Este caso assume que a largura de frequéncia detectada é 10Hz e a frequéncia
detectada é 30Hz.
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Ne do Cédigo | Exil

ouT 57 Frq FDT - 30.00 Hz
58 Banda FDT - 10.00 Hz
Frequéncia S0Hz
configurada ’ Set 30Hz
Frequéncia
25Hz
Frequéncia
a1
Comando de
operagéo
3:FDT-3

Ativa quando a frequéncia de operagéo alcanga a seguinte condig&o.

valor absoluto (Frequéncia detectada — Freq de saida) < largura frequéncia

detectada/2
Grupo 0 da Funga Ajuste Inicial
ouT 57 Frq FDT - 30.00 Hz
58 Banda FDT - 10.00 Hz
35Hz
30Hz
25Hz
Frequéncia
Qi / /
Comando de
operacdo | ]
4 :FDT-4

Pode operar ajustando as condi¢des de aceleragdo e desaceleracdo ao mesmo
tempo.

Aceleracéo: Frequéncia de operagcdo = Frequéncia detectada

Desaceleracéo: Frequéncia de operagéo > (Frequéncia detectada — largura de
Frequéncia detectada/2)
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Grupo N° do Cédigo | Exibicéo da Fungéo Ajuste Inicial Unidade
57 Frq FDT - 30.00 Hz
ouT
58 Banda FDT - 10.00 Hz
30H.
25Hz
Frequéncia
Qi

Comando de
operacio |

5 : Sobrecarga (Sobre carga no motor)
Ativa quando o motor esta trabalhando com sobrecarga.
6 : I0OL (sobrecarga no inversor)

Ative em caso de uma falha de sobrecarga no inversor para prote¢do do
equipamento.

7 : Baixa carga (aviso de baixa carga)
Ativa em caso de aviso de baixa carga.
8 : Aviso Ventilagao (falha ventilag&o)

Configure 8: Aviso ventilacéo para saida de multi-Fungéo e sera ativada quando
houver um problema com o ventilador de resfriamento.

9 : Parada (parada do motor)

Ativa em caso de parada causada por sobrecarga no motor.

10 : Sobretenséo (falha de sobretensé&o)

Ativa se a tenséo DC do inversor sobe acima da tens&o permitida.
11 : Baixa tenséo (falha de baixa tenséo)

Ativa se a tensdo DC do inversor estiver abaixo do nivel permitido.
12 : Sobre-aquecimento

Ativa se o ventilador de resfriamento do inversor aquecer.

13 : Perda de comando

Ativa em caso de perda do terminal de entrada analégica e comando de
comunicacdo RS485 do bloco de terminais do inversor. A comunicagao e

LSis | 915




Erro! Use a guia Pagina Inicial para aplicar S 1 ao texto que devera aparecer aqui. . Erro! Use a guia

- Pagina Inicial para aplicar  ®S 1 ao texto que devera aparecer aqui.

cartdo de expanséo de I/O seréo instalados e funcionaréo também em caso de
perda do terminal de entrada analégica e comando de operagéo dos cartées
opcionais.

14 : RUN (execugao)

Ativa quando o inversor produz tens@o com o comando de operagéo dado. Ndo
sera ativado durante frenagem CC.

Frequéncia

\

> Frequency

Q1 | ]

Comando de operacio \»ODerat'mg
command

15 : Stop (stop)

Ativa quando o comando de operacéao for OFF e ndo houver tenséo de saida no
inversor.

16 : Constante (operacdo de velocidade constante)
Ativa durante operagao de velocidade constante.

17 : Linha do inversor (operagéo do inversor), 18 : Linha de comunicacéo
(operagédo normal da alimentagéo)

Se a troca normal de operacéo for necessaria, ela podera ser utilizada como
fonte do sinal para operagédo da sequéncia de relés do sistema ou contatora.
Pode-se utilizar o relé auxiliar do inversor (Relé Aux) e saida de multi-Funcédo
(MO1) e ajustar um dos terminais de entrada de multi-Fung&o como troca
normal. Para maiores detalhes, verifique o capitulo 8 Fungdes Aplicadas 8.1.24
Operagéo By pass.

Grupo ‘ N° do Cédigo ‘ Exibicao da Funi Ajuste Inicial ‘ Unid
IN 65~72 Definir Px 16 Troca -
ouTt 32 Relé 2 15 Linha do inversor -
33 Definir Q1 16 | Linha de comunicagéo -

19 : Speed Search (busca por velocidade)

Ativa enquanto o inversor opera por busca por velocidade. Para detalhes sobre
busca por velocidade, verifique o capitulo 8 Funcdes Aplicadas 8.1.19 Operacéo
Busca por velocidade.

916 | LSTs




Erro! Use a guia Pagina Inicial para aplicar M= 1

ao texto que devera aparecer aqui.. Erro! Use a guia Pagina Inicial para aplicar M= 1 ao texto que devera

aparecer aqui.

20 : Step Pulso, 21 : Seq Pulso (operagdo de auto s

equéncia)

Ativa ap6s o passo avancado da operacgéo de auto sequéncia e um ciclo de
sequéncia de operacao.

22 : Preparado (stand by para comando de operacéo)

Ativa quando o inversor esta operando normalmente e pronto para operar,
aguardando por um comando de operagao.

23 :Trv ACEL, 24 : Trv DESAC

Trv ACEL produz sinais quando a frequéncia de aceleragéo for alcangada

durante operagdo traverse.

Trv DESAC produz sinais quando a frequéncia de desaceleracéo for alcancada.

Grupo

N° do Cédigo

Exibicdo da Funcéo

Ajuste Inicial

Unidade

APP

01

Modo App

Traverse

25: MMC

Esta funcédo é utiliza para controlar multiplos motores. Isto torna necessario
acdes para controle de multiplos motores se vocé ajustar o relé 1 e 2 e saida de

multi-Fungéo (Q1) para MMC e APP-01 Modo App para n° 3 MMC.

Grupo

Ne° do Cédigo

Exibicéo da Fungéo

Ajuste Inicial

Unidade

APP

01

Modo App

MMC

26 : Zspd Dect

Esta funcédo é utilizada quanda a velocidade de rotagdo do motor for (rpm)
durante operacgéo com o motor ajustado com vetorial.

Ne° do Cédigo 0 da Funcao
DRV 09 Modo de Ctrl 4 Vetorial -
CON 82 Frq ZSD - 2.00 Hz
83 Banda ZSD - 1.00 Hz
ouT 33 Definir Q1 25 Zspd Dect -

LSis | o7




Erro! Use a guia Pagina Inicial para aplicar S 1 ao texto que devera aparecer aqui. . Erro! Use a guia
- Pagina Inicial para aplicar  ®S 1 ao texto que devera aparecer aqui.

RotagZo do motor; EONTOCON.T
Mvolution of Motor CON=70 = CON-=71

Qi (zspd Dect) [Tl | |

O relé opera baseado na rotacédo do motor (signal do encoder), um erro podera
ocorrer no momento de ON/OFF devido ruido do sinal do encoder ou constante
de tempo do filtro.

27 : Torque Dect

Ativa com o torque, com o modo de controle ajustado como sensorless ou
vetorial, se estiver abaixo dos niveis.

Grupo Ne° do Cédigo | Exibigao da Fungéo Ajuste Inicial Unidade
Sensorless-1,
DRV 09 Modo de Ctrl 3~4 Sensorless-2,
Vector -
ouT 59 Nivel TD - 100.0 %
60 Banda TD - 5.0 %
28 : Timer Out

Esta é uma funcéo que ativa a saida apds um certo periodo de tempo utilizando
o terminal de entrada de multi-fungdo.

Grupo Ne do Cédigo | Exibicéo da Fungéo Ajuste Inicial Unidade
IN 65~72 Definir PX 39 Timer In -
ouT 55 Atraso Tp On - 0.00 Seg
56 Atraso Tp Off - 0.00 Seg
32 : ENC Tune

Produz um aviso atraves da liberagdo da saida em caso de auto tuning se nao
houver cartdo de encoder instalado ou APO-01Modo Opc Enc néo for ajustado
como Feed-back.

33: Dir ENC
Produz um aviso atraves da libera¢do da saida em caso de auto tuning se o

encoder estiver mal distribuido, embora o cartdo de encoder esteja instalado e
APO-01 Modo Enc Opc for ajustado como Feed-back.
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9.5

Saida de status de falha atraves do relé e
terminal de saida de Multi-Funcao

O status de falha do inversor pode ser ativado utilizando o terminal de saida de
multi-Fungéo (Q1) e relé (relé 1 e 2).

Grupo Ne do Cédigo | Exibigéo da Fungéo Ajuste Inicial Unidade

30 Falha de saida - 010
31 Relé 1 29 Falha -

| 32 Relé 2 14 Run -

ouT

| 33 Definir Q1 1 FDT-1 -
53 FalhaOut OnDly - 0.00 Seg
54 FalhaOut OffDly - 0.00 seg

* O status de falha do inversor pode ser ativado atraves da saida adicionada
OUT 34~36 quando o cartdo de expansao de I/O for instalado.

OUT-30 Modo Saida Flh : Selecione o n°® 28 Modo Flh para OUT-31~33 apds
selecionar o terminal e o relé para utilizar a saida de falha. O terminal e o relé
serdo ativados em caso de falha no inversor. A ativacédo pode ser ajustada de
acordo com o tipo de falha como mostra a tabela abaixo.

Item de ajuste Fung:

bit3 bit2 bitl Bit 1 em ON a direita do display.

4 Ativa em caso de falha de baixa tenséo

Ativa em caso de uma falha devido que n&o seja de
baixa tenséo

Ativa em caso de falha de re-start failure (PRT-08, PRT-
09)
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9.6

(1)

(2)

OUT-53 FalhaOut OnDly, OUT-54 FalhaOut OffDly : O relé de falha ou saida
de multi-Fungao output serd ativada apés o periodo de tempo ajustado em OUT-
53 em caso de falha. Com o reset inserido, a saida sera desligada apés o
periodo de tempo ajustado em OUT-54.

Atraso de tempo do terminal de saida e tipo de
pontos de contato

O terminal de saida do bloco de terminais e o tempo de operagéo do relé podem
ser ajustado. O tempo de atraso ON e OFF pode ser separadamente ajustado e
vocé poder escolher entre o contato A (Normalmente Aberto) e contato B
(Normalmente Fechado).

Tempo de atraso do terminal de saida

40 da Fungéo ici Unidade
ouT 50 DO On Delay - 0.00 Seg
51 DO Off Delay - 0.00 Seg

Opera da seguinte forma se OUT-32 Relé 2 for ajustado como n°® 14 Run e ON
delay time(DO On Delay) e OFF delay time(DO Off Delay) forem ajustado para 1
segundo e 2 segundo respectivamente.

O tempo de atraso ajustado para OUT-50 e 51 aplicados para ambas os

terminais de saida de multi-Fungédo (Q1) e relé (Relé 1,2) exceto para modo de
falha para a saida de multi-Fungéo.

Selecao do tipo de sinal de saida

Grupo N° do Cédigo | Exibigdo da Funcéo Ajuste Inicial Unidade

ouT 52 DO NC/NO Sel - 000 bit

Seleciona o tipo de saida do relé e terminal de multi-Funcéo. Se o cartdo de
expansao de I/O estiver instalado, a selegdo de 3 bits para o tipo de 1/O do bloco
de terminal serdo adicionado. Se o bit apropriado for ajustado para 0, este
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9.7

funcionara como contato A (NA) e se for 1, funcionaréd como contato B (NF).
Paro o bit menos significativo, relé 1, relé 2, Q1, Relé 3, Relé 4, Relé 5.

Monitoracao do tempo de operacao

Grupo ‘ N° do Cédig! Exibi¢do da Funcéo ‘ Ajuste Inicial ‘ Unidade
CNF 70 On-time - 0/00/00 00:00 min
71 Run-time - 0/00/00 00:00 min
72 Inicializar tp 0 No -
74 Tp Op Vent - 0/00/00 00:00 min
75 In Tp Vent 0 No -

CNF-70 On-time : o tempo sera acumulado durante tempo do inversor
energizado. a informacé&o do display ser& da seguinte forma.

yy/mm/dd hh:mm
0/00/00 00:00
CNF-71 Run-time : exibe o tempo acumulado de utilizacédo da entrada

analdgica, em quanto ligado / comando de operagéo. A informacéo no teclado é
a mesma do tempo acumulado (On-time).

CNF-72 Inicializar tp :  se for ajustado para n°® 1 Sim, o tempo acumulado do
inversor energizado (On-time) e tempo acumulado do inversor em operacéo
(Run-time) serdo ambos apagados e exibidos como 0/00/00 00:00.

CNF-74 Tp Op Vent:  exibe o tempo toal da utilizagéo do ventilador do inversor.

Ainformacéo no teclado sera a mesma como a do total On-time.
CNF-75In Tp Vent : se vocé ajustar para o n° 1 “Sim”, ambas as informagoes

totais de On-time e Running serdo apagadas e exibidas na forma de 0/00/00
00:00
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oma do teclado

Selacao do

Grupo ‘ N° do Cédigo Exibi¢do da Funcéo Ajuste Inicial Unidade
[o] Inglés -
| 1 Russo
CNF | 01 Sel Idioma 2 Espanhol
3 Italiano
4 Turco

Selecione o idioma a ser exibido no teclado.

Podera ser selecionado o idioma portugués do teclado em versdes de software
apartir da 1.04. (teclado Multi-lingual). Teclado em coreano fornece idioma
também em inglés.

922 | LSTs




Erro! Use a guia Pagina Inicial para aplicar XS 1
ao texto que devera aparecer aqui.. Erro! Use a guia Pagina Inicial para aplicar M= 1 ao texto que devera
aparecer aqui.

10. Funcodes de Protecao

As fungdes de protecdo oferecidos pela série SV-iS7 estdo amplamentes
divididas em dois tipos. Um é para protecéo de sobreaquecimento e danos e o
outro é para protecéo do préprio inversor e prevencéo de mau fincionamento.

10.1 Protecao do motor

(1) Termometro Eletronico (Pr
motor)

de sobre i to do

¢ q

Afuncgéo do termdmetro Eletrdnico é verificado automaticamente quando a
temperatura sobe utilizando a corrente de saida do inversor sem um sensor de
temperatura e fornece a prote¢do adequada para o tempo térmico inverso a
caracteristica do motor.

N° do Exibi¢do da =
Grupo Cédigo Funcao Exibicao de Ajuste Range de Ajuste Unidade
40 ETH Sel Falha 0 Nenhum | Nenhum/Inércia/Desac -
a1 Ventialcéo o | Ventilacgo ~ ~
PRT Motor Prépria
42 ETH 1min - 150 120~200 %
43 ETH Cont - 120 50~180 %

PRT-40 ETH Sel Falha: Vocé pode selecionar a operagdo do inversor em caso
de operagao de protecéo do termdmetro eletronico. No teclado, No Teclado a
falha seré exibida como E-Thermal.

0 : Nenhum

O termdmetro Eletronico néo sera ativado.

1: Inércia (Free Run)

A saida do inversor é bloqueada e o motor parara por inércia.

2 : Desac (Desaceleragédo)

Para ap6s desaceleragéo.

PRT-41 Ventilagcdo Motor: Seleciona o método de operagéo do ventilador de
refrigeragdo montado no motor.

0 : Ventilagéo Prépria
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O ventilador de refrigeragéo conectado ao eixo do motor, o efeito da ventilacéo
varia de acordo como a velocidade de rotacdo do motor. A maioria dos motores
de inducdo possuem este tipo de estrutura.

1 : Ventilagdo Forgada

Esta estrutura fornece energia separada para o ventilador de refrigeracéo. Isto
se aplica a cargas que operam por um long periodo com baixa velocidade e
motor exclusivo para o inversors possuem esta estrutura.

PRT-42 ETH 1min : Insira a corrente que pode fluir continuamente por um
minuto baseado na corrente nominal (BAS-13) do motor.

PRT-43 ETH Cont : Ajuste a magnitudo da corrente para que a fungédo de

protecdo de termdmetro térmico seja ativado. Operacéo incessante esta
disponivel sem protecéo abaixo do valor ajustado.

Corrente continua permitida [%]

PRT-41=1
100
. PRT-41=0
65
Frequéncia [HZ]
20 60

Corrente [%]

PRT - 42

PRT -43

60 Tempo do termdmetro eletronica ( seg )

102 | LSTs




Erro! Use a guia Pagina Inicial para aplicar XS 1
ao texto que devera aparecer aqui.. Erro! Use a guia Pagina Inicial para aplicar M= 1 ao texto que devera
aparecer aqui.

10.2 Aviso de sobrecarga e solugcao de problemas
(Trip)

Esta funcdo é para liberar um aviso e solucionar problemas quando o motor
estiver com sobercarga em comparagdo com o corrente nominal do mesmo.
Vocé pode ajustar a magnituda da corrente para avisos e solugédo de problemas.

Grupo EXIbIQa? da de Ajuste Range de Unidade
Funcéo Ajuste
04 Carga 1 Sobercarga - -
17 Sel Aviso OL i Sim No/Yes -
18 Sel Aviso OL - 150 30~180 %
19 | TempoAviso - 100 0-30 sec
oL
PRT
Sel Falha o
20 oL 1 Inércia - -
21 | NivelFalha - 180 30~200 %
oL
2 Tempo - 60.0 0-60.0 sec
Falha OL . :
31 Relé 1 5 Sobercarga - -
ouT 32 Relé 2 -
33 Definir Q1 -

PRT-04 Carga: Seleciona a classifiacéo da carga
0 : Normal

Ajuste carga TV (Torque Variavel) para ventilagdo ou bombas (Resisténcia de
sobrecarga: 1min para 110% de TV da corrente nominal)

1: Sobercarga

Ajuste carga CT (Torque Constante) para grua ou guindaste (Resisténcia de
sobrecarga: 1min para 150% CT da corrente nominal)

PRT-20 Sel Falha OL: Selecione a operacéo do inversro em caso de falha de
sobrecarga.

0 : Nenhum
Nenhum acgéo sera tomada para protegdo contra sobrecarga.

1: Inércia
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A saida do inversor sera bloqueada em caso de falha de sobrecarga. O motor ira
para por inércia.

2 : Desac
Parada por desaceleragdo em caso de falha.

PRT-21 Nivel Falha OL, PRT-22 Nivel Falha OL: A saida do inversro sera
bloqueada ou ir& parar por desaceleragdo de acordo com o método ajustado em
PRT-17, se a corrente fluindo pelo motor for maior do que o valor ajustado em
Nivel Falha OL e a corrente continuard a fluir pelo Tempo Falha OL.

PRT-17 Sel Aviso OL: Sinais de avisos sao liberado utilizando o terminal de
saida de multi-fung@o do bloco de terminais ou relé quando a carga de Nivel
Falha OL for aplicada. Seré ativado se 1, Sim, for selecionado e desativado se 0,
Nao, for selecionado.

PRT-18 Nivel Aviso OL, PRT-19 Tempo Aviso OL: A saida de multi-funcédo
(relé 1, relé 2, Q1) liberam o sinal de aviso se a corrente fluido no motor for
maior do que Nivel Aviso OL e a corrente continuara fluindo pelo periodo de
tempo de Tempo Aviso OL. O Terminal de saida de multi-funcéo e relé liberam o
sinal se sebrecarga (OL) for selecionada para -31~33. A saida do inversor sera
bloqueada.

X Aviso de sobrecarga é uma fungéo alerta antes da ocorréncia da falha por

sobrecarga. Com isso poderia néo ter ocorrido a falha de sobrecarga quando o
tempo de aviso (Tempo Aviso OL) e nivel (Nivel Aviso OL) para sobrecarga
ajustado acima do que o tempo (Tempo Falha OL) e nivel (Tempo Falha OL)
para sobrecarga.

t: PRT-19
t t

e e g
g o

Saidade Multi-funcéo

PRT -18
Corrente
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10.3

Prevencao Parada (Stall) e Frenagem de Fluxo

Em caso de parada devido sobrecarga, sobrecorrente fluird no motor
possivelmente causando superaquecimento ou danos ao motor interrompendo o
processo do sistema. A frequéncia de saida do inversor sera automaticamente
controlada a fim de previnir a parada do motor devido sobrecarga.

Flux Braking (It is used when deceleration time is reduced without dynamic
braking resistor and dynamic braking unit)

N N° do : Range de
Grupo Cédigo Ajuste unidade
Prevencéo Stall & "
=0 Frenagem Flux - WD - Bit
Freq Inicial ~
51 Stall Freq 1 - 60.00 Freq Stall 1 Hz
52 Stall Level 1 - 180 30~250 %
Freq Stall 1~
53 Stall Freq 2 - 60.00 Freq Stall 3 Hz
PRT 54 Stall Level 2 - 180 30~250 %
Freq Stall 2~
55 Stall Freq 3 - 60.00 Freq Stall 4 Hz
56 Stall Level 3 - 180 30~250 %
Freq Stall 3~
57 Stall Freq 4 - 60.00 Max. Freq Hz
58 Stall Level 4 - 180 30~250 %
ouT 31~33 Relél,2, Q1 9 Stall - -

Se o tempo de desaceleragéo for curto, falha de sebretenséo podera ocorrer
através da energia regenerativa do motor. O tempo de desaceleragéo pode ser
ajustado menor quando a Frenagem de Fluxo for utilizada devido a energia
regenerativa causada pelo motor.

Afunc&o de prevenacéo de parada durante desaceleracéo e Frenagem de Flux sera
operada somente durante desaceleragéo. O bit n°3 e 4 de PRT-50 (Prevencéo de parada)
ligara pela menor e melhor desaceleragéo de Sobretens&o (OV) de performance tripla
com a carga que tiver o menor tempo de desacelerag&o apesar da alta inércia.
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PRT-50 Prevengdo Stall: Ac¢éo de prevencéo de parada (Stall) durante
operacgéo de aceleracédo/desaceleragdo ou velocidade constante. Se o ponto na
chave estiver para cima, o bit apropriado estara ligado e se estiver para baixo,
ndo ir4 operar.

Bit ligado(ON) :

Bit desligado(OFF) :

Itens de Ajuste Fungédo

Bit4 Bit3 bit2 bitl Bit 1 é o primeiro a direita do display.

v Selec¢do da fungédo de prevencéo de parada durante
aceleragéo

Selecédo da funcéo de prevencéo de parada durante
velocidade constante

v Selecédo da funcéo de prevencéo de parada durante
desaceleragédo

v Selecdo da funcdo de frenagem de fluxo para
desaceleragédo

0001 : Prevencéo de parada durante desacelagéo

A aceleracdo para e inicia-se a desaceleragéo se a corrente de saida do motor
durante aceleragéo for maior do que o ajustado no nivel de parada (stall) (PRT-
52, 54...). Se a corrente ficar acima do nivel da corrente de parada, ele
desacelerara para a frequéncia inical (DRV-19 Freq Inic). A aceleragdo retornara
se a corrente diminuir abaixo do nivel ajustado durante a operagéo de
prevencéo de parada.

0010 : Prevencéo de parada durante velocidade const  ante

A frequéncia de saida serd automaticamente reduzida pela desaceleracéo se a
corrente for maior do que a ajustada no nivel de parada durante operacéo de
velocidade constante, como a fungéo de prevencéo de parada durante
aceleragdo. A aceleracao retornara se a corrente da carga diminuir para o nivel
ajustado.

106 | LSTs




Erro! Use a guia Pagina Inicial para aplicar XS 1

ao texto que devera aparecer aqui.. Erro! Use a guia Pagina Inicial para aplicar M= 1 ao texto que devera

aparecer aqui.

0100 : Prevencédo de parada durante desaceleracdo

Atenséo DC da parte de poténcia DC sera mantida abaixo de um certo grau e a
desaceleracgéo sera conduzida para prevenir falha de sobretenséo durante
desaceleragédo. Por isso o tempo de desaceleragdo deve ser maior do que o
tempo ajustado de acordo como a carga.

1000 : Frenagem de Fluxo durante desaceleracéo

O tempo de desaceleragdo pode ser menor com a Frenagem de Fluxo quando a
energia regenerativa for controlada para ser consumida no motor.

1100 : Prevencdo de Parada e Frenagem de Flux duran te desaceleragdo

O menor e melhor desempenho de desaceleracdo pode ser feito através do
funcionamento em paralelo com afuncéo prevencao de parada e Frenagem de

Fluxo.

A cuidado

Tome cuidade porque o tempo de aceleracéo pode ser maior do que o tempo ajustado de
acordo com a carga se afungéo de prevencao de parada for ajustada durante a
desaceleracéo.

O tempo de aceleragao atual maior do que o tempo de aceleagéo ajustado sera
interrompida se a fungéo de prevencéo de parada for ativada durante aceleracéo.

Nivel Stall
/\/ -~
$
%
/A NG
Tens&o DC
Frequéncia
Q1 =

Desaceleracédo
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PRT-51 Stall Freq 1 ~ PRT-58 Nivel Stall 4: Vocé pode ajustar o nivel de
prevencao de parada para cada banda de frequéncia de acordo com o tipo de
carga. Além disso, vocé pode ajustar o nivel de parada acima da frequéncia
nominal. O limite inferior e limite superior seréo ajustados no nimero de
sequéncia da frequéncia de parada. Por exemplo, o range de ajuste de Stall
Freq2 esta entre Stall Freql (Limite inferior) e Stall Freg3 (limite superior).

Nivel Stall
Nivel Stall1
Nivel Stall2
Nivel Stall3
Nivel Stall4
Frequéncia Frequéncia Stall
Stall 2 4

Frequéncia de

Frequéncia Stall 1  Frequéncia Stall 3 o
saida

A\ cuidado

O tempo inicial sera determinado pelo Nivel Stall 1 independentemente do outro nivel de
parada ajustado se a funcéo de parada de prevencao for ativada durante a partida.
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10.4

Entrada do sensor de superaquecimento do
motor

O sensor de prevencao de superaquecimento (PT100, PTC), que esté anexado
ao motor, serd conectado ao terminal de entrada analégica do bloco de
terminais na qual a funcéo de protecéo sera ativada quando o motor estiver com
superaquecimento.

Range de

Grupo funcdo Ajuste Unidade

34 Sel Térmico-T 1 Inércia - -
35 Térmico In Src 1 V1 - -

PRT
36 Nivel Térmico-T| - 50.0 0~100 %
37 Area Térmico-T| 0 Baixo Baixo/Alto -
07 Modo AO2 14 Constante - -

ouT
08 Const AO2 1 100% 0~100 %
65~75 Definir Px 39 Térmico In - -

IN

87 Sel DI NC/NO - - - -

PRT-34 Sel Térmico-T: O status de operagéo do inversor é ajustado quando o
motor estiver com superaquecimento. Se vocé ajustar para Inércia (1), a saida
do inversor seré bloqueada. Se vocé ajustar para parar por desaceleragédo (2), o
inversor realizard a parada desacelerando se o sensor de superaquecimento
detectar nivel elevado de temperatura.

PRT-35 Térmico In Src: O tipo de terminal ser& selecionado quando o sensor
de superaqueciemento do motor for conectado ao terminal de entrada de tensao
(V1) ou corrente (11). O terminal o terminal de entrada de tenséo (V2) ou
corrente (12) no cartdo de expanséo opcional também estaréo disponiveis.
Quando vocé utiliza o terminal de entrada de corrente 11 pelo fornecimento
constante de corrente para a temperatura do sensor com o terminal de saida
analdgica de corrente (AO2), o chave no cartéo de I/O deve estar onde o PTC
estiver. Antes de utilizar, verifique se a chave esta onde o PTC esta.
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(1) Uso do sensor de temperatura com PTC, utilizando o terminal de
entrada analégica

AO2 V1 5G
M) M)

PTC

Medir deixando certa quantidade de comrente fluir atravésdo
terminal AO2 e converter para tenséo de acordo comamudanca
do valordaresisténcia

Utilizando terminal de entrada de tenséo (V1)

Chave

Utilizando terminal de entrada de corrente

IN-65~72 Definir Px, IN-82 Sel DI NC/NO: Vocé pode ajustar a funcéo de falha
de superaquecimento utilizando o terminal de entrada de multi-funcéo quando
utilizar um sensor do tipo bimetal (relé). Conecte o PTC entre o bloco de
terminal para utiliza-lo e CM e selecione o n°39 Térmico In entre os itens de
multi-funcéo. Selecione o tipo de contato do terminal utilizado em IN-87 como
1(NF).
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(2) Utilizando terminal de entrada de multi-funcao (Px)

CM
M)

PTC

PRT-36 Nivel Térmico-T: Ajuste o nivel de agdo do sensor de aquecimento do
motor. No caso do terminal de entrada de tenséo (V1), o valor maximo de
entrada de tenséo sera 10V e no caso de corrente (I1), o valor maximo de
entrada de tenséo sera 5V. Por exemplo, se vocé utilizar o terminal de entrada
de corrente e ajustar o nivel de falha para 50%, a fungédo de protegdo sera
ativada quando a tenséo fornecida para o terminal 11 estara abaixo de 2.5V.
Como opera-lo abaixo de 2.5V, veja PRT-37 Area Térmico-T.

PRT-37 Area Térmica-T: Se a tenséo for menor do que nivel de falha térmica
(PRT-36) quando vocé ajustear para n°0 Baixo, a fungéo de protecéo sera
ativada e se for o n°1 alto, e se a tenséo for maior do que nivel de tenséo da
falha da entrada, a funcéo de protecéo serd ativada.
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10.5

1)

Inversor e sequéncia de operagcao

Protecao de fase de entrada/saida aberta

A protecéo de fase de entrada aberta é utilizada para prevenir sobrecorrente no
terminal de entrada do inversor pela fase aberta de alimentacéo. Se ocorrer
abertura de fase na conex&o entre o motor e a saida do inversor, a parada do
motor poderd acontecer devido torque insuficiénte e por isso a protecéo de fase
de saida aberta sera utilizada.

Exibicdo de Range de
Grupo Ajuste Ajuste Unidade
PRT 05 Chk Perda Fase = 10 - Bit
06 IPO V Banda - 40 1~100v \

Se voé selecionar fase aberta e fechada respectivamente. Se o ponto da chave
estiver para cima, isto representa ajuste completo e se estiver para baixo, ndo
ird operar (Para cima:1, Para baixo:0).

bit Ligado(ON) :

bit cancelado(OFF) :

Item de Ajuste Funcdes

bit2 bitl No conto mais a direita do display esta o bit 1.

- . Selecione agéo para protecéo de fase de saida aberta.

- Selecione agéo para protecéo de fase entrada aberta.

Selecion acdo para protegdo para fase de
entrada/saida aberta.

01: Protegéo de fase de saida aberta

No caso de uma ou mais fases abertas de U, V, W a saida do inversor sera
bloqueada, o inversor blogueia a saida e exibie “Fase de Saida Aberta”.
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10: Protegdo de fase de entrada aberta

No caso de uma ou mais fases abertas de R, S, T do bloco do terminal de
entrdas, o inversor bloquei a saida e exibe no teclado “Fase de Entrada Aberta”.
Protegao contra fase de entrada aberta inicia somente quando uma certa
quantia de corrente (70~80% da corrente de saida nominal do motor) fluir para o
motor.

PRT-06 : IPO V Banda: No caso de uma ou mais fases de entradas aberta, o
ripple da tensdo DC Link serd maior. A banda da tenséo de ripple sera ajustada.
Se a banda de tens&o de ripple ajustada neste cédigo da funcéo for excedido,
falha de fase aberta ocorrera.

IPO V Banda é modificada de acordo com as instagdes elétricas. Ajuste IPO V
Banda maior do que 1 ~ 10 se a carga de saida for maior do que a capacidade
da instalagao elétrica em ambiente de operacéo normal. Se IPO V Banda for
menor do que 1~10 a carga de saida ser& menor do que a capacidade da
instalagao elétrica.

Certifique-se de que vocé ajustou a corrente nominal do motor (BAS-13 Corr nominal)
corretamente. Se a corrente nominal do motor que estiver sendo utilizada for diferente do
valor ajustado em BAS-13, protegéo de fase aberta poderé falhar ao operar.
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10.6 Sinal externo de falha

Grupo Exibi¢do da Funcéo Exibicao de Ajuste Unidade
IN 65~72 Definir Px 4 Falha Externa -
87 Sel DI NF/NA - 000 0000000 -

Utilizando o n°4 Falha Externa entre entre a funcéo do terminal de entrada de
multi-fung&o, vocé pode parar o inversor operando em caso de problemas no

sistema.

IN-87 Sel DI NF/NA : Vocé pode selecionar o tipo de contato de entrada. Se a
marca da chave estiver para baixo, ser& o contato A (Normalmente Aberto) e se
estiver para cima, ird operar com o contato B (Normalmente Fechado). Os
terminais de cada bit estéo exibido abaixo.

Terminal
de
multi-
funcéo

External Trip
A contact point

External Trip
A contact point
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10.7

Sobrecarga no inversor

Se fluir corrente acima da corrente nominal do inversor, a fungéo de protegéo
iniciara para proteger o inversor de acordo com o tempo caracteristico do
inversor.

Grupo Cod. da fungdo | Exibicdo da Fungédo Exibicdo de Ajuste Unidade

out 31~-33 Relé 1,2, Q1 6 1oL -

Sinais de aviso podem ser produzidos atravé do uso dos terminais de saida de
multi-fungédo antes da fug@o de protegédo de sobrecarga (IOLT) iniciar. O sinal de
aviso serd realizado quando 60% da ag&o de protegédo de sobrecarga do
inversor (150%, por 1 minuto) for alcagada.

LSis | 1015




Erro! Use a guia Pagina Inicial para aplicar S 1 ao texto que devera aparecer aqui. . Erro! Use a guia

- Pagina Inicial para aplicar  ®S 1 ao texto que devera aparecer aqui.

10.8

1)

Perda do comando do teclado

Se ocorrer um problema com a comunicagéo durante a operagéo ou a conexao
entre o teclado e o inversor com 0 método de comando de operagéo sendo dado
pelo teclado, a agéo do inversor seré selecionada.

da Funcao de Ajuste
PRT 1 Modo Perda KPD 2 Inércia -
5 Perda do
ouT 31~33 Relé 1,2, Q1 30 teclado -
DRV 06 Fonte Cmd 0 Teclado -
CNF 22 Sel Multi tecla 0 Tecla JOG -

PRT-11 Modo Perda KPD: Ajuste o comando de operagao (DRV-06) para n° 0
Teclado, n° 2 inércia ou n°® 3 DESAC. No caso de um problema com a
comunicagao entre o teclado e o inversor, a saida sera bloqueada ou o inversor
desacelerara até parar de acordo com o método ajustado. Ajuste para n° 0
Nenhum, n&o fara nada no caso de perda do comando do teclado. Ajuste para
n° 1 Aviso, um sinal de aviso sera efetuado no caso de falha, se n° 29 Perda de
Teclado, a saida de multi-fungéo ou relé de fungéo sera selecionado. No caso de
parada por desaceleracgéo, a desaceleracéo ocorrera pelo tempo ajustado em
PRT-07 Tempo Falha Desac. A funcéo de protecédo também esta disponivel para
perda do comando do teclado durante operagdo JOG quando CNF-22 for
ajustado como Tecla JOG.

Perda do Comando do Teclado.

If the speed is set by analog input from the terminal block, communication option
or the keypad, the action of the inverter can be selected when the speed
command is lost due to severance of the signal line and so on.

Grupo Range de
12 Modo Perda Cmd 1 Inércia - -
13 Tempo Perda Cmd - 1.0 0.1~120 Seg
PRT R Freq Inicial
14 Perda Preset F 0.00 ~Max. Freq Hz
15 Nive PerdaAl | 1 | Metadede - -
X1
ouT 31-33 Relé 1,2, Q1 13 | Perdade . B
comando
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PRT-12 Modo Perda Cmd: Seleciona a acéo do inversor em caso de perda do
comando da velocidade.

Itens de Ajuste ‘ Funcgdes

O comando de velocidade opera diretamente a frequéncia sem acéo

0 Nenhum de protegéo.
1 Inércia O inversor bloqueia a saida com o motor em inérica.
2 Desac Parada por aceleragéo ajustado em PRT-07

Continua a operar no valor médio da entrada pelos ultimos 10
3 Reter Entr  |segundos até o momento em que o seja detectado a perda do
comando do teclado.

Continua a operar no valor médio da entrada pelos ultimos 10
4 Reter Saida |segundos até o momento em que o seja detectado a perda do
comando do teclado.

5 Perda Preset |Opera pela frequéncia ajustada em PRT-14 Perda Preset F.

PRT-15 Nivel Perda Al, PRT-13 Tempo Perda Cmd: Ajusta o critério da tensdo
da perda do comando da velocidade julga o tempo para entrada analégica.

1 : Metade de X1

Se a entrada de sinal permace a mesma pelo tempo ajustado para PRT-13
Tempo Perda Cmd (tempo de verificagdo da perda de comando) com eles sendo
a metada do valor minimo da entrada analdgica ajustado como comando de
velocidade (DRV-07 Freq Ref Src), a agdo de protegdo sera inicado. O valor
padrédo sera o que for ajustado para IN-08, IN-12, IN-23 do grupo do bloco de
terminal. Por exemplo, se o comando de velocidade for ajustado como n° 2 V1
para DRV-07 Freq Ref Src e IN-06 V1 Polaridade ajustado para n° 0 Unipolar, a
acao de protecdo serd inicada quando a tensdo de entrada for abaixo do metada
do valor ajustado para , IN-08 V1 Tens x1.

2 : Abaixo de X1

Se a entrada do sinal for menor do que o valor minimo ajustado pela entrada
analégica como comando de velocidade continuara pelo perido de tempo
configurado em PRT-13 Tempo Perda Cmd (tempo de verificagdo da perda de
comando), a agdo de protecao iniciard. O valores padrdes sdo IN-08, IN-12 e IN-
23 do grupo do bloco de terminais.

PRT-14 Perda Preset F: Se o métdo de operagdo (PRT-12 Modo Perda
Comando) for ajustado para n°5 Perda Preset no caso de perda de comando de
velocidade, o inicio da acéo de protecéo definird a frequéncia para
continuidade da opereg&o continua.

Se PRT-15 Al Nivel Perda for ajustado para n° 2 abaixo x1, PRT-12 Modo Perda
Cmd sera ajustado como n° 2 Desac e PRT-13 Tempo Perda Cmd seré ajustado
para 5 segundos, a operacéo serd como mostra abaixo.
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Frequéncia
ajustada
-
5 Segundos
Frequéncia
Q1 | E—
Comando de

No caso de perda de comando de velocidade devido o cartdo opcional ou porta
RS485 embarcada, a acdo de protecdo sera ativada quando n&o houver o
comando de velocidade para o tempo ajustado para PRT-13 Tempo Perda Cmd
(Tempo de verificagéo de perda de commando).
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10.9 Taxa de ajuste para uso de resistor de frenagem

A série iS7 é dividida em um modelo em que o circuito de frenagem esta
embarcado no produto e outro em que uma unidade de frenagem externa seve
ser instalada. 0.75~22kW possuem unidade de frenagem dinamica embarcada
(sem o resistor de frenagem) e para o demais acima de 30kW, vocé deve
instalar a unidade de frenagem dinamica externamente ao inversor. Portanto, a
funcéo de limitar a taxa de uso da resisténcia de frenagem é necessaria
somente nos modelos abaixo de 22kW.

Grupo
PRT 66 DB Wam %ED | - 10 0~30% -
ouT 31-33 Relayl2, Q1 | 31 DB B .
e Warn%ED

PRT-66 Aviso DB %ED: Ajusta a taxa de uso do resistor(%ED : Enable Duty). A
taxa de uso do resitor ajusta a relagéo de operagéo do resistor de frenagem com
um ciclo de operacédo. Frenagens continuas utilizando resisténcia estdo
disponiveis até 15 segundos e ap6s 15 segundos de pausa, 0 inversor ndo
libera nenhum sinal de uso de travamento da resisténcia.

A cuidado

Tome cuidado quando utilizar resistor de frenagem acima da poténcia consumida (Watt)
da unidade de resisténcia de frenagem porque isso pode causar incéndio devido
superaquecimento da resisténcia. Se vocé utilizar uma unidade de resisténcia com sensor
de calor, vocé podera utilizar a saida do sensor como sinal de falha externa do terminal
de entrada de multi-fungéo.

Exemplo 1)

. Toee

tempo100] ]

Taca ™ Toonstarte” T desac” T Paraca
Onde,

T_acel: Tempo que levara para alcacar a frequéncia definida

T_constante: Tempo que ficara em velocidade constante para um
frequéncia definida

T_desac: Tempo que levara para reduzir a frequéncia para um velocidade
constante.

T_parada: Tempo que ficara parado até outra partida
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Frequénci;
- — P — P —
T_acc T_steady T_dec  T_stop
Exemplo 2)
Tdsac
ED tempo100] ]

B Tdesac™ Toonstantel” Tacs * T constante?

Frequéncia

T_dec T_acc

- ——p—Pp
T_steadyl T_steady?2
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10.10 Aviso de Subcarga e falha

Grupo

Range de

PRT

Ajuste Unidade
04 Carga Duty 0 Ngrurglal - -
25 Sel Aviso UL 1 Sim N&o/Sim -
26 Tempo Aviso UL - 10.0 0~600.0 seg
27 Sel Falha UL 1 Inércia - -
28 Tempo Falha UL - 30.0 0~600.0 seg
29 Nivel LF UL - 30 10~-30 %
30 Nivel BF UL - 30 10~100 %

PRT-27 Sel Falha UL: Ajusta o método de operacéo do inversor em caso de
falha de subcarga (pouca carga). Se for ajustado como n°1 Inércia, a saida sera
retida em caso de falha de subcarga. Se ajustado como n° 2 Desac, ele ir4 parar

apos desaceleracao.

PRT-25 Sel Aviso UL: Ajusta o aviso de subcarga. Se ajustado como n°6
Subcarga para o terminal de saida de multi-funcéo para OUT-30~32, os sinais
serdo liberados na condigdo de aviso de subcarga.

PRT-29 Nivel LF UL, PRT-30 Nivel BF UL: Ajusta o range necessario para

detecédo de subcarga de acordo com o tipo de subcarga.

Ajusta a relacéo de subcarga para uma frequéncia de operagao duas vezes a
velocidade nominal de deslizamento do motor(BAS-12 Comp Desl) para PRT-27.
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Corrente de saida

PRT-30
PRT-29 Frequéncia
de saida
Rated slip X 2 Frequéncia de base

Set at normal load(Normal duty:VT)

Ajusta a taxa de subcarga na frequéncia base (DRV-18 Base Freq) em PRT-28.
Caso a carga for de torque varidvel como em ventiladores e bombas, ajusta a
Carga Duty PRT-04 em n° 0, Normal duty(sobrecarga normal). O n° 1 Heavy
duty (Sobrecarga pesada), se utiliza para cargas de torque constante como
equipamentos de elevacgéo e correias transportadoras.

Corrente de saida

PRT - 30

Corrente nominal X 2 Frequéncia de saida
Set at heavy load (Heavy duty: CT
PRT-26 Tempo Aviso UL , PRT-28 Tempo Falha UL: A funcéo de protecéo
sera ativada se a condi¢do de nivel de subcarga descrita acima continuar pelo

tempo tempo de aviso ou tempo de falha. Esta fungdo nédo sera ativada durante
operacédo de enconomia de energia (ADV-50 E- Modo Eco).

10-22 | LS1s




Erro! Use a guia Pagina Inicial para aplicar M= 1
ao texto que devera aparecer aqui.. Erro! Use a guia Pagina Inicial para aplicar M= 1 ao texto que devera
aparecer aqui.

10.11 Erro de Sobrevelocidade

Esta funcéo seré ativada quando o modo de controle (DRV-09 Modo Controle)

for Vetorial.
. Céd. da o 5 I .
Grupo ‘ fungéo Exibicao da Funcéo Exibic&o de Ajuste ‘ Unidade
70 Nivel SobreVel - 120.0 Hz
PRT
72 Tempo SobreVel - 0.01 Seg

Se o0 motor girar mais rapido do que o nivel de sobrevelocidade (Nivel
SobreVel) pelo tempo de Sebrevelocidade (Tempo SobreVel), o inversor
bloqueara a saida.

10.12 Falha de variacao de velocidade

Esta funcéo é ativada quando o modo de controle (DRV-09 Mode Controle) for

vetorial.
Grupo ‘ ?L?’?Q'adoa Exibicao da Funcéo Exibic&o de Ajuste Unidade
73 Falha Var Veloc 1 Sim -
PRT 74 Var Banda Veloc - 20.00 Hz
75 Tempo Var Veloc - 1.0 Seg

A saida do inversor seré blogueada quando o tempo de variacéo da rotagéo do
motor for maior do que variacéo de velocidade (Var Banda Valoc).

10.13 Sensor de deteccao de erro de velocidade

Pode ser detectado se o cartdo opcional para encoder estiver instalado no
inversor. Com o encoder instalado, um erro também sera detectado quando no
sinal do encoder for utilizado o método de uma sé fase. Em caso de erro,

uma mensagem “Falha de Leitura do Encoder” sera exibida.

Grupo

PRT 7 Verif Lig Enc 1 Sim -

78 Tempo Verif Enc - 1.0 seg
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10.14 Detecao de falha no ventilador

10.15

Céd. da

Grupo ‘

funca Exibicao da Funcéo Exibicao de Ajuste Unidade
ungéo
PRT 79 Modo Falha Vent 0 Falha -
31-32 Relé 1,2 8 Aviso de -
ouT ventilagdio
33 Definir Q1

Se 0 modo de falha do ventilador for ajustado para n° 0 Falha e um problema
com vontilador de refrigeracéo for detectado, a saida do inversor sera bloqueada
e a falha do ventilador sera exibida. Se vocé ajusar para n°1 Aviso e selecionar
n°8 Aviso de ventilagdo como terminal de saida de multi-funcéo ou relé, o sinal
de falha do ventilador serd liberado quando a operagé&o continuar. No entanto,
se a temperatura do inversor aumentar acima de uma certa termperatura, a
saida sera bloqueada devido sobreaquecimento do ventilador de refrigeracgéo e
assim por diante.

Selacao de acao em caso de baixa tensao

Grupo iﬁ?é;oa Exibicdo da Funcéo Exibicao de Ajuste Unidade
PRT 81 Tempo Atraso LVT - 0.0 seg
ouT 31~32 Relé 1,2 11 Baixa tensdo -

33 Definir Q1

Se a tensé@o DC interna diminuir abaixo de um certo grau devido a entrada de
tensdo do inversor estar sendo bloqueada, o inversor bloqueia a saida e exibe
falha de baixa tensdo(Baixa tensdo). se PRT-81 Tempo Atraso LVT  estiver
sido ajustado, no caso de falha de baixa tenséo, a saida do inversor sera
bloqueada e considerado como uma falha ap6s o periodo de tempo ajustado.

Um sinal de alarme de falha de baixa tenséo pode ser liberado utilizando a saida
de multi-fung&o ou relé. No entanto, no caso de uma sinal de aviso, o tempo de
atraso LVT (baixa tens&o) ndo sera aplicado.
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10.16

10.17

10.18

Bloquei da saida através do terminal de multi-
funcao

Cod. da
funcéo

Exibi¢do da Funcéo Exibicdo de Ajuste Unidade

IN 65~72 Definir Px 5 BX -

Se vocé ajustar a fungéo do terminal de saida de multi-funcéo para n°5 BX e
energiza-lo durante operacéo, o inversor blequeia a saida e exibe “BX" no
display do teclado. A informacéo da frequéncia e da corrente para o tempo “BX”
aplicado podera ser monitorado.

A aceleracédo comegara quando o terminal “BX” for desligado com uma entrada
de comando de operacéo.

Como finalizar o estado de falha

Cad. da

Grupo fungéo

Exibicao da Funcéo Exibicao de Ajuste Unidade

IN 65~72 Definir Px 3 RST -

Para finalizar o estado de falha, pressione a tecla Reset no teclado ou utilize o
terminal de entrada de multi-funcéo. O estado de falha sera elimidado se vocé
ligar o terminal no caso de uma falha apds o ajustar a fungéo do terminal de
entrada de multi-funcéo para n°3 RST.

Selecao de acao em caso de falha no cartao
opcional

?jdpda Exibi¢do da Funcéo Exibicao de Ajuste Unidade
ungéo

0 Nenhum 1:Free-Run
| PRT 80 Modo Opc Falha 1 Free-Run
| 2 Dec

Se ocorrer algum problema com a comunicacéo entre o cartdo opcional e
inversor, ou o cartdo opcional for desconectado durante operagao, selecione a
acao de status do inversor. No caso de N°1 Free Run (Inércia), a saida do
inversor serd bloqueada e a informacéo de falha ser& exibida no teclado. No
caso de N°2 Desaceleracéo, este desacelerara para o valor ajustado em PRT-07.
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10.19 Deteccao do motor desconectado da saida do

inversor
Grupo (f?od._da EX'b'Ga? da Exibicao de Ajuste Range de Unidade
unNcao Fungéo ajuste
31 No Motor Trip 0 None - -
Nivel Motor
PRT 32 Desconec 5 1-100 %
Tempo falha Mot _

33 Desconec 05 0.1~10.0 sec

Se um comando de operacéo for dado com o motor desconectado do terminal
de saida do inversor, ndo ocorrera falha para proteger o sistema. Falha de motor
desconectado ocorre quando a corrente de saida do inversor contra a corrente
nominal (BAS-13) manter-se abaixo de PRT-32 (Nivel Motor desconec) por PRT-
33 (Tempo falha Mot Desconec).

A Cuidado

Se BAS-07 padréo V/F for ajustado para n°1 Quadratico, ajuste o parametro PRT-32 Nivel
Motor Desconc abaixo do valor original de fabrica. Caso contrario, Falha de motor
desconectado podera ocorrer devido a baixa saida de corrente na partida inicial.
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10.20 Tabela de falhas/avisos

Categoria ‘ Exibigéo no display ‘ [ERE
Sobrecorrente 1 Falha devido sobrecorrente
Sobretensdo Falha devido sobretensdo
Falha externa Falha devido sinal externo
NTC Aberto Falha devido sensore de temperatura
Sobrecorrente2 Falha devido corrente de curto (ARM)
Fusivel Aberto Falha de fusivel aberto

Falha Opgéo-X Falha de opcional

Sobreaquecimento Falha devido sobreaquecimento

Fase Saida Aberta | Falha devido saida de fase aberta

Fase entrada Aberta | Falha devido entrada de fase aberta

Inversor OLT Falha devido sobrecarga
Tipo Latch Sobrevelocidade Falha devido sobrevelocidade
Falta de Terra Falha devido falta de aterramento
Falha encoder Falha no sensor de velocidade
Falha Grave Falha na ventilagdo | Falha na ventilagdo

Falha Escri Param Falha na escrita do pardmetros

E-Thermal Falha de sobreaquecimento do motor
Falha Térmica Falha no sensor de temperatura
Falha Pré-PID Falha Pré-PID

Falha no Cartdo I/O | Falha na conex&o do cartdo de I/O

Falha Desv Veloc Falha devido desvio de velocidade

Ext-Brake Falha no freio externo
Motor desconec Falha de motor desconectado
Baixa Tens&o Falha de baixa tensdo
BX Falha de parada de emergéncia
Tipo Level
Perda Comando Falha de perda de comando
Perda Teclado Falha devido perda de conexao c/ teclado
EEP Err Erro externo de memoéria
Danos no Hardware
ADC Off Set Erro na entrada analdgica
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Categoria Exibicao no display da falha
Watch Dog-1
Falha de Watchdog na CPU
Watch Dog-2
Perda Pwr Gate Erro de poténcia operagdo DRV
Sobrecarga Falha de sobrecarga no motor
Baixa carga Falha de baixa carga no motor
Falha Leve
Perda Comando Falha devido perda de comando
Perda teclado Falha devido perda de conex&o c/ teclado
Perda Comando Falha devido perda de comando
Sobrecarga Aviso de sobrecarga no motor
Baixa carga Aviso de baixa carga no motor
Inversor OLT Aviso devido sobrecarga
Aviso Ventilagédo Aviso da ventilagédo
Avisos Aviso DB %ED Aviso para resistor de frenagem %
Enc Conect Aviso de erro de conex&o com encoder
Verif Dir Enc Qx::s;)dgrara erro no sentido de rotagdo do
Perda teclado Aviso devido perda de conexao c/ teclado
Tentativa Tr Tune Aviso para tentiva de Tr tuning
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11.

11.1

11.1.1

Funcoes de Comunicacao

Introducgao

Este capitulo explicara o padréo de comunicagéo serial do inversor SV-iS7,
instalagdo e programacao com PC ou computadores FA. O método de
comunicacéao foi desenvolvido para controlar ou monitorar a série de inversores
SV-iS7 em longas distancias através de PC.

Beneficios do método de icag

E fAcil utilizar inversores em automagdes industriais, porque os inversores
podem ser controlados e monitorados de acordo com o programagao
desenvolvida.

= Permite monitorar ou modificar parametros por meio de um computador
(exemplo: T_acel, T_desac, frequéncia e perda de comando)
= Configuragdo de Interface independente para padrdo RS-485:

a. Permite executar comunicag&o entre inversor e computador de inimeras
empresas

b. Capaz de controlar até 16 inversores ao mesmo tempo com apenas um
computador devido ao sistema de link multi-drop

c. Interface para ambiente com imunicade a ruido

Os inversores podem se comunicar com computadres através de
conversores RS-232/485 que estdo embarcados com cartdo RS-232. O
padréo e performance do conversor podem variar de um fabricante para
outro, mas compartilham fungdes basicas. Mais detalhes sobre padréo e
qualidade do conversor deverdo ser especificados no manual fornecido
pelo fabricante escolhido.

A\ cuidado
Deve-se entender o manual antes de instalagéo e operag&o.

Ao violar este manual podera causar sérios ferimentos ou danos a outros componentes.
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Especificacdo

RS-485

Forma de transferéncia

Bus type, Sistema Link Multi drop

Séries de inversores

SV-iS7 series

Conversor

Embarcado com RS-232

Ne de conexdes c/ inversores

Méx. 16

Distancia de transferéncia

Méx. 1,200m (recomenda-se 700m)

Cabo p/ comunic. (recomendado)

0.75mm2(18AWG), Par trangado com malha

Forma de instalagéo

Conectar S+,S-, CM no bloco de terminais

Alimentag&o da comunicagéo

Utilize a alimentagéo interna do inversor

Velocidade de comunicagéo

Selecione 1,200/2,400/9,600/19,200/38,400 bps

Procedimento de controle

Sistema de comunicagéao n&o sicronizado

Sistema de comunicacéo

Sistema Half duplex

Protocolo Modbus-RTU: BINARY LS Bus: ASCII
Bit de parada 1 bit/2 bit

Sum check 2 byte

Bit de paridade None/Even/Odd
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11.1.3 Composicao do sistema de comunicacao

L O []

RS-232/485 Inversor.#n
Inversor#1 Inversor.#2

Conversor

PC

Terminal de conex@o RS-485: conecte S+, S- no bloco de terminais (veja na pag.
4 Llgacao)
* Numero de inversores conectaveis: até 16 unidades

* Numero de enderecos expadiveis (St ID):1~250

Comprimento efetivo de linhas de comunicagéo: possivel 1,200m no total.
Manter abaixo 700m para comunicagdo estavel.

Se for necessario utilizar cabos de comunicagéo acima de 1200m, utilize
repetidores de sinal para melhorar a velocidade de comunicagdo ou conecte um
inversor adicional. Isto sera efetivo para reduzir a influéncia de ruido na
comunicagao encontrado no ambiente.
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11.1.4 Configuragoes Basicas

Grupo ‘ C“é’"g;ﬂ“"‘ l Exibigdo da Fungéo Exibigdo de Ajuste RZ‘ES:E ‘ Unidade
01 RS485 St ID - 1 0~250
02 RS485 Proto 0 ModBus RTU 0-3

com 03 RS485 BaudR 3 9600 05 bps
04 Modo RS485 o D8/PN/S1 0-3 -
05 Resp Delay - 5 0-48 msec

COM-01 RS485 St ID: Configure o endereco do inversor na rede de
comunicacao.

COM-02 Int485 Proto: O protocolo padréo de fabrica € Modbus-RTU(O) / LS

INV 485(2).
Exibicéo
0 Modbus-RTU Protocolo Modbus-RTU
1 - Reserved - Not used
2 LS INV 485 Procolo dedicado para inversores LS

COM-03 RS485 BaudR: ajusta a velocidade de comunicagéo até 38400bps.

COM-04 Modo RS485: seleciona o frame de comunicagéo e ajusta o
comprimento do dado, confirmacéo do método de paridade e nimero de bits de

parada.
Exibicdo Descricéo
0 D8/PN/S1 8 bit data / sem paridade / 1 stop bit
1 D8/PN/S2 8 bit data / sem paridade / 2 stop bits
2 D8/PE/SL 8 bit data / even sem paridade / 1 stop bit
3 D8/PO/S1 8 bit data / odd sem paridade / 1 stop bit

COM-05 Resp Delay: a comunicagédo 485 (Modbus-RTU ou LS INV 485)
embarcada no iS7 atua como um escravo. O iS7 escravo responde ao Mestre
ap6s o periodo de tempo ajustado neste codigo de funga. A comunicagdo entre
0 mestre e o escravo pode ser mantida mais lenta através do ajuste do cédigo
da fungédo apropriado em um sistema em que o mestre nédo é capaz de
comunicar-se com uma respostar rapida do escravo.

|_‘ ’_| ece

Mestre
Solicitagéo Resposta Solicitagao Resposta
A
T T e
Escravo
COM5 Resp Delay COM5 Resp Delay
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11.1.5 Comando de operacio e ajuste de frequéncia

Grupo ‘ Cocgl'ﬂg:e Exibi¢do da Funcéo Exibicdo de Ajuste ‘ Unidade
06 Fonte de Cmd 3 RS485 -
DRV
o7 Fonte Ref Frq 7 RS485 -

DRV-06, 07: Se vocé selcionar RS 485 para N° 3 e 7 como acima, vocé podera
ajustar o comando de operagéo e frequéncia no parametro localizado na area
comum através do uso da fungdo de comunicagao.

11.1.6 Protecao de perda de comando

Protecéao no caso de problemas com a comunicagao por um certo periodo de

tempo
G Cédigo de = =
rupo Grupo Exibicdo da Funca Exibicao de Ajuste
12 Modo Perda Cmd 1 Inércia -
PRT 13 Tp Perda Cmd - 1.0 Sec
14 Perda Preset F - 0.00 Hz
5 Perda de
ouT 31~33 Relé 1,2, Q1 12 comando -

PRT-12 Modo Perda Cmd, PRT-13 Tp Perda Cmd: seleciona o movimento do
inversor quando houver um problema de comunicacéo com PRT-13 por mais de
uma hora.

Item de ajuste ‘

O comando de velocidade é diretamente a frequéncia de operacéo

0 Nenhum sem movimentos de proteg&o.
1 Inércia O inversor bloqueia a saida. O motor continuara girando livremente.
2 Desac Parada por desaceleragdo

Continua a operar com o comando de velocidade inserido até o

3 Reter Entrada momento da perda de velocidade.

Continua a operar na frequéncia de operacdo até momentos antes da

4 Reter Safda perda de velocidade.

5 Perda Preset |Opera na frequéncia ajustada em PRT-14 Perda Preset F.
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11.1.7 Ajuste da entrada virtual de multi-funcao

Grupo ‘ Ctghgo de Exibi¢do da Funcéo Exibicdo de Ajuste Unidade
rupo
70~85 Virtual DI x 0 Nenhum -
coMm
86 Virt DI Status - - -

COM-70~85: Vocé pode controlar entradas de multi-funcéo através da
comunicagéo (area comum h0385: veja na pagina 11-28). A fungao que foi
ajustada sera operada a cada bit apés ajustar a funcdo COM-70~85 e entao
ajuste o bit da a funcéo requerida de 1 a 0h0385. Note que poderia ser ajustado
DRV-06, Fonte CMD como fonte de comando Run.

Ex) Se vocé quer enviar um comando FX com controle virtual de multi-funcéo
utilizando a area de comando RS485, a funcéo Fx sera disparada se 0h0001
for inserido no 0h0385 apés COM-70 (Virtual DI 1) ser ajustado para FX. Ele
trabalhara sem relagéo a IN65~72 (Definir Px) e impossibilita sobreposicéo de
ajuste. Vocé pode verificar o status da entrada de multi-funcéo virtual na COM-
86.

11.1.8 Precaucodes de ajuste de parametro para comunicagao

Codigo de

Grupo Grupo

Exibicdo da Fungéo Exibicdo de Ajuste Unidade

CNF 48 Salvar Para

1 -Sim- -

Ajuste a area de parametros comum ou parametros do teclado através da
comunicagao, ligue o inversor. Desligue e religue o inversor, o status de ajuste
voltara ao estado anterior ao que estava antes de ser ajustado pela
comunicacao.

Se vocé selecionar Sim em CNF-48 Salvar Para, todos os valores atuais serdo
salvos no inversor e ndo serdo modificados mesmo se o inversor for desliga e
religado novamente.

Se vocé ajustar o endereco OhO3EOQ para O através da comunicagao e logo ap6s
para 1, todos os valores de parametros serdo salvos no inversor e nao serao
modificados mesmo se o inversor for desligado e religado novamente. No
entanto, se for ajustado para 1 e vocé aciona-lo para 0, ndo tera efeito.
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11.1.9 Monitoramento do frame de comunicacgao

Vocé pode facilmente verificar o estado do frame de comunicagdo (normal,
CRCl/erro Checksum, other errors, etc.) sendo recebido do mestre através do
uso do teclado.

Grupo ‘ Cogrlggode Exibicao da Funcéo Exibic&o de Ajuste ‘ Unidade
90 Sel Com Mon 0 RS485 -
91 Num Frame Rch - - -
| 92 Num Frame Err - - -
coMm
| 93 Nim Frame NAK - - -
0 -Né&o- -
94 Atualizar Com
1 -Sim-

COM-90 Sel Com Mon: Seleciona o canal de comunicagdo a ser monitorado.

COM-91 Nim Frame Rcb: Conta o nimero de frames de comunicagdo
recebidos normalmente do mestre.

COM-92 Num Frame Err: Conta o nimero de erros CRC no caso de Modbus-
RTU e erros Checksum no caso de LS Inv 485.

COM-93 Num Frame NAK: Conta o nimero de erros (erro de enderego de
comunicacao, range de erro de dados, erro de prioridade de escrita) na
comunicagao de frames recebidos do mestre.

COM-94 Atualizar Com: Reconecte a comunicagdo apds modificar o status
inicial de parametros tais como velocidade de comunicacéo, baud rate, etc.
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11.1.10 Configuracao de area de p

Mapa de meméria de comunicagéo do iS7

Area de comunicagdo Mapa de meméria Descrigdo
Area de memé’iigsc"mpa“"’e' COM | 5ho000 ~ OOOFF | Area compativel com iS5
0h0100 ~ OhO1EF ég;sieglgtrada em COM31-~38,
Registro deé:arémetros do tipo 0h0200 ~ 0h023F ﬁrsizriorsegistrada em Grupo  de
e drea
0h0240 ~ 0h027F Area registrada em Grupo Macro
0h0280 ~ 0h02FF Reservado
0h0300 ~ 0h037F Area de memoria do inversor
0h0380 ~ OhO3DF Area de controle do inversor
OhO3EOQ ~ OhO3EF Area de memoéria de controle do
inversor
0h0400 ~ OhOFFF Reservado
0h1100 Grp DRV
0h1200 Grp BAS
0h1300 Grp ADV
Area de comum de comunicag&o 0h1400 Grp CON
7 0h1500 Grp IN
0h1600 Grp OUT
0h1700 Grp COM
0h1800 Grp APP
0h1900 Grp AUT
0h1A00 Grp APO
0h1B0O Grp PRT
0h1C00 Grp M2
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11.1.11 Grupo de parametros para tr

A comunicagao esté disponivel para uso de enderecos registrados no Grupo de

issao de dados periodicos

Funcdes de Comunicagédo (COM). Isto é conveniente para comunicagdo de

multiplos parametros com apenas um frame de comunicagdo ao mesmo tempo.

Exibicso de Ajuste | Unidade

31~35 Status Para -h - - Hex
coMm
| s1s8 | Control Para -h [ - | Hex

Enderego 0h0100 ~ 0h0107: capaz apenas de ler os parametros registrados

em COM-31~38 Status Para-h

Enderego 0h0110 ~ 0h0117: capaz de ler e escrever os parametros registrados

em COM-51~58 Control Para-h

Endereco | Parametro | Atribuicdo de bi
0h0100 Status de Parametro #1 Valor de Parametro registrado em COM-31
0h0101 Status de Parametro #2 Valor de Parametro registrado em COM-32
0h0102 Status de Parametro #3 Valor de Parametro registrado em COM-33
0h0103 Status de Parametro #4 Valor de Parametro registrado em COM-34
0h0104. Status de Parametro #5 Valor de Parametro registrado em COM-35
0h0105 Status de Parametro #6 Valor de Parametro registrado em COM-36
0h0106 Status de Parametro #7 Valor de Parametro registrado em COM-37
0h0107 Status de Parametro #8 Valor de Parametro registrado em COM-38
0h0110 Controle de Parametro #1 Valor de Parametro registrado em COM-51
0ho111 Controle de Parametro #2 Valor de Parametro registrado em COM-52
0h0112 Controle de Parametro #3 Valor de Parametro registrado em COM-53
0h0113 Controle de Parametro #4 Valor de Parametro registrado em COM-54
0ho114 Controle de Parametro #5 Valor de Parametro registrado em COM-55
0h0115 Controle de Parametro #6 Valor de Parametro registrado em COM-56
0h0116 Controle de Parametro #7 Valor de Parametro registrado em COM-57
0h0117 Controle de Parametro #8 Valor de Parametro registrado em COM-58

A\ cuidado

Quando vocé registrar um parametro no Controle de Parametros, ajuste a velocidade de

operagéo (0h0005, 0h0380, 0h0381) e comando de operagdo (0h0006, 0h0382). Registre

a velocidade de operagéo e comando de operagdo com o nlimero mais alto de Control

Paré-h.

(Ex: Se Num de controle de parametros for 5, registre a velocidade de operagéo com

Control Para-4 e comando de operagdo com Control Para-5.
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11.1.12 Grupo de parametros para transmissao de Grp Macro e
Usuario em Modo U&M

Vocé pode executar a comunicagéo utilizando os enderecos do Grp USR e Grp
MAC registrados com modo U&M.

U&M>USR - 1 ~ 64 Grp. Usuério Para h: Escrita/Leitura dos parametros de
usudrios registrados pelo teclado estéo disponiveis através dos enderecos
0h0200~0h023F.

U&M>MAC -> 1 ~ 64 Grp. Macro Para h: Escrita/Leitura dos parametros Macro
configurados pelo teclado estéo disponiveis através dos enderecos 0h2400 ~
0h2A3.

0h200 ~ 0h23F: Parametros do Grp USR registrados atualmente

Enderego Parametro Atribuigéo de bits
0h0200 Cadigo Grp. Usuério 1 Valor de Parametro registrado em U&M>USR->1
0h0201 Cadigo Grp. Usuério 2 Valor de Parametro registrado em U&M>USR->2
0h023E Cadigo Grp. Usuario 63 Valor de Parametro registrado em U&M>USR->63
0h023F Cadigo Grp. Usuario 64 Valor de Parametro registrado em U&M>USR->64

0x240 ~ 0x2A3: Parametros do Grp Macro registrados atualmente

Enderego l Parametro ‘ Atribuicdo de bits
0h0240 Codigo Grp. Macro 1 U&M>MC->1 Valor de Parametro registrado
0h0241 Codigo Grp. Macro 2 U&M>MC->1 Valor de Parametro registrado
0h02A2 Codigo Grp. Macro 98 U&M>MC->98 Valor de Parametro registrado
0h02A3 Codigo Grp. Macro 99 U&M>MC->99 Valor de Parametro registrado
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11.2 Protocolo de comunicacao

11.2.1 Protocolo LS INV 485

Computadores e outros periféricos séo os mestres e o inversor é o escravo. O
inversor escravo responde a solicitacdo do mestre para leitura/escrita.

H  [Forma Basica]

Solicitagéo:

Ne de ‘

endereco

1 byte 2 bytes 1 byte n bytes 2 bytes 1 byte

Resposta normal:

Ne de
endereco

1 byte 2 bytes 1 byte n* 4 bytes 2 bytes 1 byte

Resposta com erro:

N° de ‘ Error Code
endereco
1 byte 2 bytes 1 byte 2 bytes 2 bytes 1 byte
Descricao:

A solicitacdo comega com ENQ e termina com EOT.
Aresposta normal comeca com ACK e termina com EOT.
Aresposta de erro comega com NAK e termina com EOT.

O n° de endereco é referente ao n° do inversor representado por 2 byte ASCII-
HEX.

(ASCII-HEX: representacdo hexadecimal consiste de ‘0’ ~ ‘9", ‘A’ ~ ‘F’)

CMD: em letras mailsculas (Letras minGsculas representam erros)

Caracter CII-HEX ‘ Com:
R 52h Leitura
‘W 57h Escrita
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Caracter ‘ ASCII-HEX Comando
X 58h Solicitagdo de monitoragéo de registro
Y 59h Implementagéo de registro de monitoragéo

Dado: representado em ASCII-HEX
Ex) Se o valor do dado for 3,000: 3000 — ‘0"B"B"8'h — 30h 42h 42h 38h
Codigo de erro: dois pode ser exibido ASCII (20h ~ 7Fh)

Transmissdo/Recebimento magnitude de buffer: transmissédo = 39 byte,
recebimento = 44 byte

Buffer de registro de monitoragéo: 8 Word
SUM: inspecéo através de soma para verificar erro de comunicagao

SUM = forma ASCII-HEX dos 8 bits menos significantes (n° de enderego + CMD

+ dado)
Ex) Solicitacéo de leitura de um de 3000 nimeros de endere¢cos como mostra
abaixo
ENQ N° de cMD N° de N° de M EOT
enderego enderego enderegos
05h o1 e 3000 uge N 04h
1 2 1 4 1 2 1

SUM =0+1T+'R+3+0+0+'0+1
=05h + 30h + 31h + 52h + 33h + 30h + 30h + 30h + 31h
=1A7h (Controle de valor excluido: ENQ, ACK, NAK, etc.)
Fungédo BroadCast

Utilizado para dar comando a todos os inversores conectados a rede ao mesmo
tempo

Método: comando dado nos enderegos de n°® 255

Acao: cada inversor recebe e responde informando que este néo é seu niimero
de endereco.
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11.2.2 Leitura detalhada do protocolo

Solicitagdo de leitura:  Solicitacéo de leitura de “n” nimeros de words
consecutivos de xxxx n° de enderecos.

ENQ CMD ender EO
0sh “01" ~ “1F" R EXXXX XX 04h
1 2 1 4 1 2 1

Byte total = 12, o que esta entre aspas refere-se ao caracteres.

Resposta normal de leitura:

Ne de
ACK CMD Dado SUM EOT
enderego
06h 01" ~ 1F" “Rr XK X" 04h
1 2 1 N*4 2 1

Byte Total = 7 * n * 4 = 39 no méximo
Resposta com erro de leitura:

N° de Cédigo de

NAK ‘ enderego CMD erro SUM ‘ EOT
15h ‘01" ~ “1F" “‘R" e “XX" 04h
1 2 1 2 2 1
Byte Total =9
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11.2.3 Escrita detalhada do protocolo

Solicitagdo de escrita:

05h [“01"~“1F"| ‘W’ EXXXXT 17~ “B = n | XXXX.." | XX 04h
1 2 1 4 1 n*4 2 1
Byte total = 12 + n * 4 = 44 no maximo
Resposta de escrita normal:
ACK en’;‘i::’eego cMD ‘ Dado Sum EOT
o6h “01” ~ “1F” W XXX “XX" 04h
1 2 1 N*4 2 1
Byte total = 7 + n * 4 = 39 no maximo
Resposta com erro de escrita:
NAK ‘ en’g;rdeego ‘ cMD ‘ Cd‘ilgrz de ‘ SUM EOT
15h “01" ~ “1F” “W” R “XX 04h
1 2 1 2 2 1
Byte total = 9
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11.2.4 Protocolo detalhado de monitor de registro

(1) Monitor de registro
Solicitagdo de monitoracéo de registro:

Monitoragéo de registro é a fungdo de atualizagdo periddica de dados com na
qual necessita ser monitorado continuamente.

Solicitagdo de registro de “n” nimeros de enderecos (ndo necessariamente
consecutivo)
o
ENQ N° de cMD N° de N° de Sum EOT
enderego enderecos endereco
05h 01" ~ "1F o o ugzn | XXX o 04h
1 2 1 1 n*4 2 1

Byte total = 8 + n * 4 = Maximo 40

Resposta normal para monitoragéo de registro:

ACK ‘ N° de endereco l CMD l SUM ‘ EOT
06h “01" ~ “1F” “X" “XX" 04h
1 2 1 2 1
Byte total = 7

Resposta com erro da monitacéo de registro:

15h ‘01" ~ “1F" “X" e “XX" 04h
1 2 1 2 2 1
Byte total = 9
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(2) Impl tacao de it

Solicitagdo para implementagdo de monitoragao de registro:

Solicitagdo de leitura de dado do n° de endereco registrado pelo solicitagédo da

monitoracéo de registro.

ENQ Ne° de endereco CM
05h “01" ~ “1F” “y” “XX" 04h
1 2 1 2 1
Byte total = 7

Respostar normal da implementag&o do monitor de reg istro:

Ne° de
ACK CMD Dado SUM EOT
enderego
06h “01" ~ “1F” “y” “XXXX..." “XX" 04h
1 2 1 n*4 2 1

Byte total = 7 + n * 4 = maximo 39

Monitor Registration Implementation Error Response:

N° de Cadigo de
NAK MD M EOT
enderego c erro su 0
15h W01 ~ “1E” oy ok ax” 04h
1 2 1 2 2 1
Byte total = 9
Cédigo de erro
Cédig Abreviacdo
B Quando o escravo nao pode implementar a fungo
01: FUNGAO ILEGAL IF recebida. Ocorrera quando houver uma fung&o nao
apropriada.
Quando o enderego recebido néo é valido para o
02: ENDEREGO DE DADO ILEGAL A escravo. Referente ao endereco de parametros,
ndo ao niimero do enderego.
03: VALOR DE DADO ILEGAL o Quando o enderego recebido néo é valido para o
escravo.
. Somente leitura ou mudanga proibida durante
21: ERRO NO MODE DE ESCRITA wM operagao.
. Quando o tamanho do frame ou nim. ou soma
22 ERRE NO FRAME FE interna for diferente.
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11.2.5 Protocolo Modbus-RTU

(1) Codigo da Fungao e Protocolo (unidade: byte)

Cédigo da Funcéo #03 (Leitura de Registradores)

<Consulta> ‘ sposta>
Nome do Campo Nome do Campo
Endereco do escravo Endereco do escravo

Funcéo Funcéo

End. Inicial Hi Contagem de Byte

End. Inicial Lo Data Hi (Registrador 40108)

# do ponto Hi Data Lo (Registrador 40108)

# do ponto Lo Data Hi (Registrador 40109)
CRC Lo Data Lo (Registrador 40109)
CRC Hi Data Hi (Registrador 40110)

Data Lo (Registrador 40110)

CRC Lo

CRC Hi

Codigo da Funcéo#04 (Read Input Register)

<Consulta> sposta>

Nome do Campo Nome do Campo
Endereco do escravo Endereco do escravo
Funcéo Funcéo
End. Inicial Hi Contagem de Byte
End. Inicial Lo Data Hi (Registrador30009)
# do ponto Hi Data Lo (Registrador30009)
# do ponto Lo CRC Lo
CRC Lo CRC Hi
CRC Hi
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Cédigo da Funcéo#06 (Preset Single Register)

<Consulta>

Nome do Campo

<Resposta>

Nome do Campo

Endereco do escravo

Endereco do escravo

Fungéo

Fungéo

Registrador de end. Hi

Registrador de end. Hi

Registrador de end. Lo

Registrador de end. Lo

Preset Data Hi

Preset Data Hi

Preset Data Lo

Preset Data Lo

CRC Lo

CRC Lo

CRC Hi

CRC Hi

<Consulta>

Nome do Campo

Codigo da Funcao#16 (hex 0x10) (Preset Multiple Reg

<Resposta>

Nome do Campo

ister)

Endereco do escravo

Endereco do escravo

Fungao

Fungéo

End. Inicial Hi

End. Inicial Hi

End. Inicial Lo

End. Inicial Lo

# do registrador Hi

# do registrador Hi

# do registrador Lo

# do registrador Lo

Contagem de Byte

CRC Lo

Data Hi

CRC Hi

Data Lo

Data Hi

Data Lo

CRC Lo

CRC Hi
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<Cdbdigo de excecao>

01: FUNGAO ILEGAL

02:END. DE DADO ILEGAL

03: VALOR DE DADO ILEGAL

06: ENDE. DO ESCRAVO OCUPADO

<Resposta>

Endereco do escravo

Fungé&o (nota 1)

Codigo de excecdo

CRC Lo

CRC Hi

nota 1) O valor da funcéo é o valor do bit mais significativo do valor da fungéo de
consulta.
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11.2.6 Parametro de area comum compativel com iS5/iG5/iG5A

0h0000 Modelo do inversor - - L |Biis7
0: 0.75kw 1: 1.5kW
3: 3.7kW 4: 5.5kW
6: 11kw 7: 15kW
§ 9: 22kW 10: 30kW
0h0001 Capacidade do inversor - - L
12: 45KW 13: 55kW
15: 90KW 16: 110kW
18: 160kW 19: 200kW 20: 220kW
21: 280kW 22: 375kKW 65535: 0.4kW
0h0002 Alimentagéo do inversor - - L [Q220vclass
1: 400V class
(exemplo) 0x0100: Versao 1.00
0h0003 Versdo - -
0x0101: Versao 1.01
0h0004 Reservado - - uE]-
0h0005 Comando de frg. 0.01 Hz |UE|-
B15 | Reservado
B14|0: Frq pelo teclado 1: Torque Teclado
[B13 | 2-16: Bloco e terminais — Muli velocidades
[B12 | 17: Prcima 18: p/ baixo
[B11 | 19: constante 20: AUTO-A
B10 21: AUTO-B 22:V1
[ |3n 24:v2
25012 26: Reservado
L B9 |27:RS485 28: Opgdo de comunicagdo
29: CLP Opcional  30: JOG
31: PID
ohoogs | Comando de operagé (opcional) | . s |
* veja descrigdes adicionais 87
3: Built-in 485
B8 | 4 Communication option
: PLC option
B5 | Reservado
B4 | Parada de emergéncia
e |88 |W: Reset de fahas (0->1) R: Status de faha
B2 | Operagéo reservada (R)
[BL | Operagéo de avango (F)
BO | Parado (S)
0h0007 Tempo de & 0.1 seg |LE|-
0h0008 Tempo de desacel. 0.1 sec  |LE|-
0h0009 Corrente de saida 0.1 A L
0h000A Frequéncia de saida 0.01 Hz | L |-
0h000B Tensao de saida 1 v L
0h000C Tens&o DC Link 1 v L|-
0h000D Poténcia de saida 0.1 WL |-
B15 | 0: Remoto, 1: Teclado Local
14 |1 Comando de freq. pela comunic. (embarcado,
0h000E status do inversor - - - Socional) "
13 |1 Comando Run pela comunicagao (embarcado,
opcional)
B12 | Comando de rotagao reversa
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B11 | Comando de rotagdo de avanco
B10 |Sinal de freio liberado
B9  |Modo Jog
B8 _|Stop
B7 | DC Braking
B6 _|Busca por velocidade
BS D a
B4 |Aceleragdo
g | Operar de acordo com o valor de falha cofigurado

*PRT-30 Modo de saida de falha
B2 _|Operagdo reversa
B1 _|Operagéo de avango
BO _|[Stop
B15 |Reservado
B14 |Reservado
B13 |Reservado
B12 |Reservado
Bl |Reservado
B10 |HMW-Diag
B9 |Reservado
0h00OF Informagaes de falha | B8 |Resevado
B7 _|Reservado
B6 |Reservado
BS Reservado
B4 |Reservado
B3 |Falha do tipo nivel
B2 _|Reservado
Bl _|Reservado
BO _|Falha do tipo latch
B15 |Reservado
B14 |Reservado
B13 |Reservado
B12 |Reservado
B11 |Reservado
B10 |P11 do de 1/0)
B9 |P10 (expansao de /0)
) B8 | P9 (expansdo de I/0)
0h0010 | Informagéo do terninal de entrada L
B7 |P8
B6 |P7
BS P6
B4 P5
B3 |P4
B2 |P3
B1 P2
B0 |P1
B15 |Reservado
B14 |Reservado
B13 |Reservado
0h0011 | Informagao do terninal de saida L |B12 |Reservado
Bl |Reservado
B10 |Reservado
B9 |Reservado
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B8 |Reservado
[B7 | Reservado
B6 |Reservado
B5 |Relé &o de 1/0)
B4 | Relé 4(expansdo de 1/0)
[B3 | Relé 3(expansao de 1/0)
B2 Q1
Bl |Relay2
BO |Relay1
0ho012 Vi 001 % L | Entrada de tensdo V1
0h0013 v2 001 % L | Entrada de tensdo V2 &o de 1/0)
0h0014 1 0.01 % L | Entrada de corrente 11
0h0015 | Velocidade de rotagao do motor 1 rpm__| L | Exibigdo da velocidade de rotagao atual do motor
0h0016
—onoo19 Reservado - - e
0h001A Hz/rpm selection - - L |
1:rpm
0h001B Exibigdo de polos do motor - - L_| Exibig&io no num. de pslos do motor
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11.2.7 Area de parametros comum extendidos para iS7

(1) Area de parametros para monitorar o inversor (Somente leitura)

0h0300 Modelo do inversor iS7: 000Bh
0.75kW: 3200h
1.5KW: 4015h, 2.2KW: 4022h,  3.7KW: 4037h,
5.5KW: 4055h, 7.5kW:4075h,  11kW: 40BOh
oho301 Capacidadi do inversor 15KW: 40FOh,  18.5KW: 4125h, 22KW: 4160h,
30KW: 41E0h, 37KW:4250h,  45KW: 42D0h
55KW: 4370h, 75KW: 44BOh,  90KW: 45A0h
110KW: 46EOh, 132kW: 4840h,  160KW: 4A00N
185KW: 4B90h
200V monofésico refrigeragéo aberta: 0220h
200V tifésico refrigeragéo aberta: 0230h
Tens&o de entrada do inversor / 200v. a ao forgada: 0221h
0ho302 tipo de fonte 200V tifésico refrigeragdo forgada: 0231h
(monofésico, trifésico) 400V monofasico refrigeragdo aberta: 0420h
I método de resfriamento 400V wifasico refrigeragao aberta: 0430h
400v sico: 0421h
400V wrifasico refrigeragao forgada: 0431h
(exemplo) 0x0100: Verséo 1.00
0h0303 Versdo do SW do inversor -
0x0101: Versao 1.01
0h0304 Reservado -
B15 | 0: status normal
B14 | 4:status de aviso
B13 |8 statws de falha (opera de acordo com o valor
B12 |alustado em PRT-30 Modo de saida de falha)
B11
B10
B9 |
B3
B7 _|1:buscapl veloc.
0h0305 Status de operagdo do inversor [B6 |2:acelerando
B5 |3 velocidade const
[ |4 desacelerando
5: desacel. até parar
B4 |6:HWOCS
7:SW OCS
8: operagao dwell
B3 |0:stop
B2 |1: operagdo de avango
Bl | 2: operagho reverso
B0 |3 operagdo DC (controle de velocidade 0)
B15
B14
B13 Fonte de comando Run
Fonte 6 comando e requencia do 512 |0 Teclado 1: Comunicagao opcional
0h0306 vrsor a o | ZARICL 3: RS485
4: Bloco de terminais 5: Reservado
B0 6 auto1 7 Auto 2
B9
B8
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Parametros Escala | Unidade | Atrubuicio dos bits
B7 | Fonte de comando de frequéncia
B6 | 0: Velocidade Teclado
B5 | 1Torque Teclado
B4 | 2-4:Up/Down run speed
B3 |5V1 611
w |7V2 812
51 |9 Puso 10: RS485
11: Comunicagdo opcional
12: App(PLC) 13: Jog
BO 14: PID 15-22: Auto Step
25~39: Multi-step velocidade e frequéncia
0h0307 Versdo do S do teclado - - (Ex) _0x0100: Versio 1.00
0h0308 Versao do titulo do teclado - - 0x0101: Versio 1.01
?ggggi Reservado - - -
0h0310 Saida de corrente 01 A |-
0h0311 Saida de frequeénci 001 Hz |-
0h0312 Saida RPM 0 RPM |-
0h0313 Feedback velocidade do motor 0 RPM__|-32768rpm ~ 32767rpm _(Having a polarity:)
0h0314 Tensao de saida 1 v |-
0h0315 Tenséo DC Link 1 v |-
0h0316 Poténcia de saida 01 e
0h0317 Torque de saida 01 % |-
0h0318 Referéncia do PID 01 % |-
0h0319 Feedback do PID 01 % |-
0h031A Namero de exibigao do motor 1 - - Namero de exibigao do motor 1
0h0318 Namero de exibigao do motor 1 - - Namero de exibigao do motor 2
0h031C | N de exibigdo do motor selci - - N de exibiao do motor
0h031D Selecionavel entre Hz/rpm . O:Hz
1:rpm
0h031E
onos1E Reservado - - -
BI5 | Reservado
Bl4__ | Reservado
BI3 | Reservado
BI2 | Reservado
BIL | Reservado
BIO | P11 (Extenséo de /0)
B9 | P10 (Extensio de 1/0)
B8 |P9 (Extensdo de/O)
0h0320 Informagdo das entradas digitais - - -
B7 _|P8 (IO Bésico)
B6 | P7 (IO Bésico)
B5 | P6 (IO Basico)
B4 |P5 (IO Bésico)
B3 |P4 (IO Bésico)
B2 |P3 (IO Bésico)
BL P2 (IO Basico)
BO |P1 (/O Basico)
BI5 | Reservado
Bl4__ | Reservado
0h0321 Informagéo das saida digitais - - BI3 | Reservado
BI2 | Reservado
BIL | Reservado
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BIO Reservado

B9 Reservado
B8 Reservado
B7 Reservado
B6 Reservado

BS |Relé5 (Extensdo del/O)
B4 |Relé4 (Extensdodel/O)
B3 |Relé3 (Extensdo del/O)
B2 |QL (IO Bésico)

Bl |Relé2 (IO Basico)

BO |Relé1 (IO Bésico)

B15 | Virtual DI 16 (COM85)
B14 | Virtual DI 15 (COM84)
B13 | Virtual DI 14 (COM83)
B12 | Virtual DI 13 (COM82)
Bl | Virtual DI 12 (COM81)
BIO | Virtual DI 11 (COM80)

B9 | Virtual DI 10 (COM79)

B8 | Virtual DI 9 (COM78)

0h0322 Inforagao da entrada digital virtual - -

B7 Virtual DI 8 (COM77)

B6 Virtual DI 7 (COM76)

BS5 | Virtual DI 6 (COM75)

B4 Virtual DI 5 (COM74)

B3 Virtual DI 4 (COM73)

B2 | Virtual DI 3 (COM72)

Bl | Virtual DI 2 (COM71)

BO Virtual DI 1 (COM70)
0h0323 Exibir motor - - 0: motor n°1/ _1: motor n°2
0h0324 AL 0.01 % | Entrada analégical (1O Basico)
0h0325 A2 0.01 % | Entrada analégica2 (/O Basico)
0h0326 A3 0.01 % | Entradaanalégica3 (Extenséo de l/O)
0h0327 Al4 001 % | Entrada analogicad (Extenséo de /O)
0h0328 AO1 0.01 % | Saidaanalégical (VO Basico)
0h0329 AO2 0.01 % | Saidaanalégica2 (IO Bésico)
0h032A AO3 001 % | Saidaanalégica3 (Extensdo de /0)
0h032B AO4 0.01 % | Saidaanalogica4 (Extensdo de /)
0h032C Reservado - - -
0h032D Reservado - - -
0h032E Reservado - - -
0h032F Reservado - - -

BIS | Falha de fusivel aberto

B4 i

BI3 | Arm Short

BI2 Falha externa

BIL | Falha de sobretenséo

_ BI0 | Falha de sobrecorrente

0h0330 Informagaes de falha tipo Latch-1 - -

B9 |FalhaNTC

B8 | Desvio dealta

B7 |Alta

B6 Falha de fase de entrada aberta
BS Falha de fase de saida aberta
B4 Falha de falta de
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B3 Falha E-Thermal

B2 | Falha de sobrecarga no inversor
Bl | Falha de baixa carga

BO | Falha de sobrecarga

BI5 | Reservado

Bl4 | Reservado

Saida do inversor blogueada pela entrada do
BI3 |bloco de terminais devido opgdo de seguranca
aplicado acima de 90kW)

BI2 | Mau contato na placa de expansao do Slot3
BIL | Mau contato na placa de expansao do Slot2

BI0 | Mau contato na placa de expansao do Slotl

B9 | Falha de auséncia de motor
0h0331 Informagdes de falha tipo Latch -2 - - B8 Falha no freio externo
g7 |Mau contato na placa de expansdo de IO
bésicas

B6 Falhas no Pré PID

B5 Erro na escrita de

B4 | Reservado

B3 | Falhano ventilador

B2 | Falha PTC (sensor térmico)
Bl | Falhade erono encoder
B0 |FalhaMC

B15 Reservado

B14 | Reservado
B13 Reservado
B12 Reservado
Bll | Reservado

B10 | Reservado

B9 |Reservado
’ B8 | Reservado
0h0332 Informagao de falha tipo de nivel - -
B7 Reservado
B6 | Reservado
B5 | Reservado
B4 Reservado
B3 | Perda de comando do teclado
B2 | Perda de comando
B1 Baixa Tensdo
BO BX
B15 | Reservado
B14 | Reservado
B13 Reservado
B12 | Reservado
B1l |Reservado
B10 Reservado
0h0333 Informagéo de falha e diagnéstico do . . B9 Reservado
HW B8 | Reservado
B7 | Reservado
B6 | Reservado
B5 | Reservado

B4 | Perda de poténcia do drive do gate
B3 | EroWatchdog-2
B2 Erro Watchdog-1
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Bl | Erro EEPROM
BO | EroADC
B15 Reservado
B14 | Reservado
B13 | Reservado
B12 Reservado
B11 Reservado
B10 | Reservado
B9 | FalhanoAuto Tuning
0h0334 Informagao de avisos - - B8 _|Perdadoteclado
B7 | Erro naligagao do Encoder
B6 | Erro nainstalagdo do Encoder
BS DB
B4 Ventilador em operagao
B3 | Perda de comando
B2 | Sobrecargano inversor
B1 Baixa carga
BO | Sobrecarga
0n0335~ Reservado - - -
0h033F
0h0340 Dia — inversor ligado 0 Dia__|N°total de dias em que inversor ficou ligado
0h0341 Minuto — inversor ligado 0 Min | N° total em minutos em que o inversor ficou ligado
0ho342 Dia  inversor em Run o Dia N° total de dias em que inversor estava em Run
0h0343 Minuto - inversor em Run 0 Min ?fpéﬁ's;m minutos em que o inversor estava em Run
0h0344 Dia - ventilador ligado 0 Day | NCtotal de dias do ventilador ligado
0h0345 Minuto — ventilador ligado 0 Min | N° total em minutos do ventilador ligado
0h0346 Reservado - - -
0h0347 Reservado - - -
0h0348 Reservado - - -
0h0349 Reservado - - -
0h034A Opgdo 1 - - 0: Nenhum 1: Reservado
0h034B Opcéo 2 - - 2: Reservado 3: Profibus,
4: Reservado 5: Reservado
6: Reservado 7:RNet,
0ho34c Opgéo 3 8: Reservado 9: Reservado
10: CLP 20: 10 Externo -1
23: Encoder
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(2) Area de parametros de controle do inversor (Disponivel leitura e
ecrita)

0h0380 ™Y Comando de é 0.01 Hz Ajuste de comando de

0h0381 Comando RPM 1 rpm__ | Ajuste de comando de RPM
B7 | Reservado

B6 | Reservado

B5 | Reservado

B4 | Reservado

B3 | 09 1: parada por i
B2 |09 1: reset de falha

0: comando reverso
|~ | 1: comando de avango
0: comando de parade
1: comando run

ércia

0h0382 Comando de Operagédo - -

B0
Ex) comando de operagZo de avango: 0003h,
comando de operagao reversa: 0001h
0n0383 Tempo de & 0.1 seg | Ajuste do tempo de &
0h0384 Tempo de desaceleragéo 01 | seg |Ajustedotempo de desaceleragio
BI5 | Virtual DI 16 (COM85)
BI4 | Virtual DI 15 (COM84)
Virtual DI 14 (COM83)
Virtual DI 13 (COM82)
BIL | Virtual DI 12 (COM81)
| BIO| Virtual DI 11 (COM80)
| B9 | Virtual DI 10 (COM79)
onozgs | COntrole de entrada virtual digial | i Virtual DI 9 (COM78)
(0:Off, 1:0n) B7 | Virtual DI 8 (COM77)
B6 | Virtual DI 7 (COM76)
BS5 | Virtual DI 6 (COM75)
B4 | Virtual DI 5 (COM74)
| B3 | Virtual DI 4 (COM73)
| B2 | Virtual DI 3 (COM72)
B1 | Virtual DI 2 (COM71)
BO | Virtual DI 1 (COM70)
| BIS | Reservado

@
@

@
s

@

@
&

Bl4 | Reservado

BI3 | Reservado

BI2 | Reservado

BI1 | Reservado

BIO | Reservado

B9 | Reservado

Digital output
0n0386 control - -
(0:Off, 1:0n)

B8 | Reservado

B7 |Reservado

B6 | Reservado

B5 | Q4 (/O extendido, OUT36:Nenhum)
B4 | Q3 (IO extendido, OUT35: Nenhum)
B3 | Q2 (IO extendido, OUT34: Nenhum)
B2 | Q1 (IO basico, OUT33: Nenhum)

| B1 | Relay2 (1/0 bésico, OUT32: Nenhum)
0 | Relay1 (I/O basico, OUT3L: Nenhum)
0n0387 Reservado - - |Reservado

@
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0n0388 Referéncia PID 01 % | Liberagéo de comando de referéncia PID
0n0389 Valor feedback PID 01 % | Valor de feedback do PID

0no3sA Reservado - -

~0h038F

0h0390 Ref. Torque 01 % | Comando de torque

0h0391 Limite de torque Fwd Pos 01 % | Limite de torque sendido de avango

0h0392 Limite torque negativo Fd 01 % | Limite de torque ivo no sentido de avango
0n0393 Limite de torque Rev Pos 01 % | Limite de torque sendido reverso

0h0394 Limite torque negativo Rev 0.1 % | Limite de torque regenerativo no sentido reverso
0h0395 Torque Bias 01 % _|torque Bias

0n0395

—onzse Reservado - -

0h039A Anytime Para - - | CNF-20 valor ajustado (see page 13-40)
0h0398 Monitor Line-1 - - |CNF-21 valor ajustado (see page 13-40)
0h039C Monitor Line-2 - - |CNF-22 valor ajustado (see page 13-40)
0h039D Monitor Line-3 - - |CNF-23 valor ajustado (see page 13-40)

notal) O parametro para salvar fungdes nao funciona em frequéncias que forem ajustadas através de
comunicacao (0h0380, 0h0005) na area comum de enderegos de frequéncia do iS7. Se a frequéncia na qual
foi configurada pela comunicagédo mantém a operagéo apés desligar e ligar o inversor, configure como o
procedimento abaixo.

= Fonte Ref Freq (DRV-07, 0h1107): Ajuste para Teclado-1.

= Comando de Frequéncia (DRV-01, 0h1101): Ajuste a frequéncia no endereco de frequéncia na area de
teclado do iS7 0h1101 através da comunicag&o.

= Salvar Para (OhO3EOQ): Ajuste para ‘1’ antes de desligar o inversor.
= O ajuste de frequéncia pela comunicacéo sera exibida apés desligar e religar o inversor.
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12. Problemas e Verificacoes

12.1 Funcgoes de Protecao

(1) Protecao da corrente de saida e tensao de entrada

Tipo

Sobrecarga

ategoria

Latch

A falha ocorre quando a falha de sobrecarga no motor e a carga
excede o valor configurado. A operagao voltara a funcionar apés
PRT-20 for ajustado para o valor diferente de 0.

Baixa carga

Latch

Afalha ocorre quando vocé seleciona a fungéo de protecao de baixa
carga e a carga do motor esta dentro do nivel de baixa carga
configurado. A opera-G&o voltara ao normal ap6s PRT-27 ser ajustado
para o valor diferente de 0.

Sobrecorrente 1

Latch

A falha ocorre quando a saida do inversor excede 200% da corrente
nominal.

Sobretensao

Latch

A faha ocorre quando a tensdo do circuito DC excede o valor
configurado.

Baixa tensao

Level

A falha ocorre quando a tensdo do circuito DC fica abaixo do valor
prescrito.

Falha de terra

Latch

falha ocore quando a corrente acima do montante
estabelecido flui para terra avavés da saida do inversor. O
aterramento causa variagoes de corrente de acordo com a
capacidade do inversor.

E-Thermal

Latch

A falha ocorre para evitar superaquecimento durante a operagéo de
sobrecarga de acordo com a caracteristica térmica inversa do tempo.
A operagdo continua, se vocé definir PRT-40 com valores diferentes
deo.

Fase de saida
aberta

Latch

A falha ocorre quando uma das trés fases de saida do inversor
estiver aberta. A operagdo continuaré se vocé ajustar PRT 05 bits 1
1.

Fase de entrada
aberta

Latch

A falha ocorre quando uma das trés fases de entrada do inversor
estiver aberta. A operagao continuara se vocé ajustar PRT 05 bits 2
para 1.

Sobrecarga no
iversor (OLT)

Latch

Esta é a protegdo contra aquecimento da caracteristica térmica
inversa de tempo entre 150% de 1 minuto a 200% 0,5 segundos
baseado na corrente nominal do inversor. 200% 0.5 segundos podem
diferir de acordo com a capacidade do inversor.

(2) Protecao de circuito

terno anormal ou sinal externo

Tipo Ob:
Fusivel aberto A falha ocorre quando o fusivel do inversor responda a correntes |
somente acima de 30KW.
Afalha ocorre quando a temperatura o inversor aumenta acima do
Sobreaquecimento | Lach | /A core E
A falha ocorre quando a parte DC do inversor detecta corrente de
Sobrecorrente 2 Lach |4 falha ocorr E
Esta ¢ uma falha de sinal através da selegao da fungao do terminal
Falha externa Latch  |de multi-fungdo. Fungdes de ING5-75, N°3 Selegio de Faha| -
Externa.
Asaida do inversor & blogueada pela fungao selecionada através dos
BX Level  [terminais de muli-funcdo. Funco de IN65-75, N° 4 BX Esta| -
Problema com endereco de meméria dentro do inversor (EPP Rom),
HW-Diag Fatal  |chaveamento de saida analogico-digital (ADC Off Sef) ou mau| -
funcionamento da CPU (Watch Dog-1, Watch Dog-2).
Afalha ocorre quando uma anormalidade ¢ detectada pelo sensor de
NTC Aberto Latch da chave de poténcia (IGBT). -
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Tipo Detalhes Obs
Aplicado
A falha ocore quando uma anormalidade ¢ detectada com o | SOMe®
Falha no ventilador Latch  |ventilador de refrigeragdo. A operagdo continuaré se vocé ajustar | P2
poténcias
PRT-79 para 0. °
abaixo de
2kW
Somente
Falha no ventilador Latch Detectado quando produtos com IP54 apresentam falha no circuito | para
- IP54 do ventilador. produtos
com IP54
Afalha ocorre quando a resiténcia vai além do valor prescrito apés o
sensor de temperatura for conectado a0 bloco de terminal. A
Falha toPTC Lateh | Cheragdo continura se PRT-34 for ajustado para um valor diferente de
o.
R Trouble during parameter writing with the inverter's main body from
Falha Esc Para Latch the keypad. -
Afalha ocorrera quando a velocidade do motor for acima do nivel de
Falha Sobre Veloc. | Latch | deteccao de sobre velocidade. A nivel de detecgo & ajustado em .
PRT-70.
A falha ocorre quando a velocidade que indicada pelo feedback do
Falha Dev Veloc. Lach  |encoder vai acima do valor de variagdo ajustado. A operagdo E
continuaré se PRT-73 for ajustado para 1.
Fha no encoder Lach Uma falha ocorre quando PRT-77 Verif. lig. Enc for ajustado para 1 e :
uma for detectado pelo peri6do de tempo ajustado.
Uma falha ocorre quando o montante de controle (feedback do PID)
Falha Pré-pID Latch | for continuamente inserido abaixo do valor durante a operagao de i

Pré-PID pela fungio ajustada entre APP-34 ~36, que ¢ considerado
com um estado anormal do sitema.

(3) Protecao pelo teclado e opcionais

Tipo Categoria

Perda do teclado Nivel

Detalh

Uma falha ocorre quando o comando de operagao vindo do teclado

ou ha algum problema com a comunicagéo entre o teclado e o

inversor. A operag&o continuaré se PRT-11 for ajustado para um valor

diferente de 0. (ocore 2 segundos apds a interrupcdo da
icagao)

Perda de comando Nivel

Ocorre quando houver um problema com o comando de frequéncia
ou comando de operagdo dado pelo bloco de terminais ou
comunicagao, além do teclado. A operagdo continuara se PRT-12 for
ajustado para um valor diferente de 0.

Falha opgdo-1 Nivel

Ocorre quando o médulo for retirado do slot n°1 com o equipamento
energizado ou quando a comunicagao nao estiver disponivel com o
inversor.

Falha opgdo -2 Nivel

Ocorre quando o modulo for retirado do slot n°2 com o equipamento
energizado ou quando a comunicagao no estiver disponivel com o
inversor.

Falha opgéo -3 Nivel

Ocorre quando o médulo for retirado do slot n°3 com o equipamento
energizado ou quando a comunicagao ndo estiver disponivel com o
inversor.

histérico de falhas.

Latch: finalizado quando o sinal de reset for inserido ap6s solucionar a falha.

Nivel: finalizado automaticamente quando a falha for resolvida. N&o sera salvo no

Fatal: o estado de falha seré finalizado quando vocé desenergizar o inversor e religa-lo
novamente, para isso o led interno indicativo de carga devera estar apagado e com
problema causador da falha resolvido.
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12.2 Funcoes de alarme

Tipo ‘ Descrigdo

Um sinal de alerme é liberado em caso de sobrecarga no motor. A
operagdo continuara se vocé ajustar PRT-17 para 1. Se os sinais forem
necessarios para o ponto de contato de saida, n°4 sobrecarga sera
selecionado entras as fungdes OUT31~33.

Sobrecarga

Ajuste PRT-25 para 1 se uma alarme for necessario para uma situacdo de
Baixa carga sobrecarga. Com o sinal de saida, n° baixa carga, sera selecionado
entre as fungbes OUT31~33.

Um alarme sera liberado se um tempo igual a 60% do nivel na qual a
Sobrecarga no inv |funcéo IOLT do inversor estiver acumulado. Como a saida do sinal, n°5
0L esta selecionado entre as fungdes OUT31~33.

Um sinal de alarme pode ser liberado quando PRT-12 Perda de cmd for
0. O alarme sera liberado em uma certa condi¢do entre PRT13 ~15.
Como a saida do sinal, n° 12 Perda de comando esta selecionado entras
as fungdes OUT31~33.

Perda de comando

Um alarme serd liberado se um problema for detectado com o ventilador
de resfriamento com PRT-79 Modo de falha no ventilador ajustado para 1.
Como o sinal de saida, n° 8 Aviso ventilador esta selecionado entre as
fungdes OUT31~33.

Aviso ventilador

Um alarme sera liberado se o consumo nominal da resisténcia DB for

i o
DB AViso %ED | 2paixo de valor prescrito. O nivel de detecgdo & ajustado em PRT-66.

Um alarme sera liberado se n°3 Teste Enc for selecionado para BAS-20
Auto Tuning e nenhum sinal for inserido durante o teste do encoder.
Sinais sdo liberados se ENC Tune for ajustado entre as funcdes
0OuUT31~33.

Ver conex&o Enc

Um alarme serd liberado se n° 3 Teste Enc for selecionado para BAS-20
Auto Tuning e o ajuste for modificado erroniamente entre a fase A e B do

Ver Dir Enc encoder durante o teste ou se a rotagdo do encoder estiver invertida. Os
sinais serdo liberados se Dir Enc for ajustado entre as funcdes
0OuUT31~33.

Um alarme tera significado se o comando de operacéo for teclado ou
algum problema com a comunicagé&o entre o teclado e o inversor no modo
Perda do teclado | de operagéo JOG com PRT-11 Perda Tec ajustado para 0. Como a saida
do sinal, n® 29 Perda do tec estd selecionado entre as fungdes
0OuUT31~33.
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12.3 Solucao de Problemas

Tipo Causa do Probler Solucéo

A carga é maior do que a carga = Aumente a capacidade do inversor e
nominal do motor. do motor.

Sobrecarga A carga configurada para nivel de = Aumente o valor configurado.
falha de sobrecarga (PRT-21) é
pequena.
Ha um problema com a conexdo entre (=  Aumente a capacidade do inversor e
o motor e a carga. do motor.

Baixa carga O nivel de baixa carga (PRT-29,30) = Aumente o valor configurado.

esta menor do que a carga minico do
sistema.

Sobre corrente 1

Tempo de Acel/Desac é muito curto
coparado com a inércia da carga
(GD2).

A carga do inversor é maior do que a
carga nominal.

A saida do inversor esté ligada durante
operagéo do motor em marcha lenta.

A frenagem do motor € muito rapida.

Aumente o tempo Acel/Desac.

Troque o inversor por um de maior
capacidade.

Opore o inversor apds o motor parar
ou utilizar busca por velocidade (CON-

Verifique o freio do equipamento.

Sobretenséo

O tempo de desaceleragédo é muito
curto comparado com a inércia da
carga (GD2).

Carga regenerativa esta localizada na
saida do inversor

Atensdo de alimentagdo é muito alta

Ajuste um tempo de desaceleragéo
maior.

Utilize resistor de frenagem.

Verifique se a fonte de tens&o esta
acima do valor prescrito.

Baixa tenséo

A tensdo de alimentag&do é muito
baixa.

A carga é maior do que o fornecimento
de energia

Né&o conformidade do contator
eletronico, etc. No lado do
fornecimento de energia.

Verifique se a fonte de tenséo esta
acima do valor prescrito.

Aumente a capacidade de fonte de
alimenteagéo.

Troque o contator eletronico.

Terra de saida de terra do inversor

Verifique a distribui¢édo do teriminal de

configurado muito baixo.

O inversor estd operando por muito
tempo em baixa velocidade.

Falha de saida do inversor.
aterramento . N . N
Deteriroragéo da isolagéo do motor = Troque o motor.
Sobreaquecimento no motor. * Reduza a carga ou a frequéncia.
A carga do inversor € maior do que a|*= Aumenta a capacidade do inversor.
carga nominal. = Ajuste corretamente o nivel do térmico
E-Thermal O nivel do térmico eletronico esta eletronico.

Substitua o motor por um que pode
separadamente fornecer energia para
o ventilador.
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Causa do Problem:

Problema no contato do contator
eletrdnico no lado da saida.

Ma distrubuicéo de saida

Solugéo

Verifique o contator eletrénico do lado
da saida do inversor.

Verifique a distribui¢&o da saida.

Fase de entrada
aberta

Problema no contato do contator
eletronico no lado da entrada.

Ma distribuicao de entrada

O capacitor do inversor necessita ser
substituido.

Verifique o contator eletrénico da
entrada do inversor.
Verifique a distribui¢édo da entrada.

Substitua o capacitor DC do inversor.
Entre em contato com o servigo de
atendimento ao cliente.

Sobrecarga no
inversor (I0L)

A carga do inversor é maior do que
sua capacidade.

Torque boost esta muito algo.

Aumente a capacidade do inversor e
do motor.

Reduza o the torque boost.

Sobreaqueciment
o

Problemas com o sistema de
arrefecimento.

O inversor esta sendo utilizado mais
do que o ciclo de substituicdo do
ventilador.

A temperatura ambiente é muito alta.

Verifique se ha alguma substancia
estranha no ventilador, no duto de ar
ou saida de ar.

Substitua o ventilador de
arrefecimento do inversor.

Mantenha a temperatura em torno do
inversor abaixo de 50°C.

Sobrecorrente 2

Cabo de saida de terra do inversor

Problemas com o chaveamento de
poténcia do inversor (IGBT).

Verifique a dsitribui¢do do terminal de
saida do inversor.

Impossivel operar o inversor. Entre em
contato com o servi¢o de manutengéo
mais préximo.

A temperatura ambiente esta fora do
range permitido.

Mantenha a temperatura em torno do
inversor abaixo do grau prescrito.

NTC aberto )
Problemas com o sensor de Entre em contato com o servigo de
temperatura interno do inversor. manutengdo mais préximo.

=  Ha substancias enstranhas localizada Verifique o ventilador ou a saida de ar.
Falha no no ventilador.
ventilador .

Necessario substitui¢&o do ventilador
de arrefecimento do inversor.

Substitua o ventilador do inversor.

Falha Ventilador

O conector do ventilador néo esta
conectado.

O conector interno de alimentagéo do
ventilador n&o esta conectado.

O ventilador de arrefecimento
necessita ser trocado a cada de
tempos em tempos.

Conecte o conector interno do
ventilador.

Conector de aliementagéo do
ventilador esta conectado.
Ventilador de arrefecimento do
inversor necessita ser trocado.
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1)

(2)

Substituicio do ventilador de arrefecimento

P para substituicao dos produtos abaixo de 7.5kW

Pressione as travas no sentido das flechas indicados na figura abaixo e puxe
para for a. Disconect o conector do ventilador, ap6s isso sera possivel substituir
o ventilador.

<abaixo de 3.7kW> <abaixo de 7.5 kw>

Passos para substituicido dos produtos de 11~15kW 200V/400V,
18.5~22 kW 400V

Retire os parafusos e disconecte o conector do ventilador, ap6s isso sera
possivel substituir o ventilador.
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(3) Passos para substituicido dos produtos de 18.5~22 kW 200V,
30~75kW 400V (Verifique a capacidade)

Retire os parafusos e disconecte o conector do ventilador, apés isso sera
possivel substituir o ventilador.
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12.5 Lista de verificagoes diarias e regulares

Ciclo de Checkup

Pecaa 1 erific: 16
verificar Didrio Modo de verificar | Critério de dec 0 Método

Ambiente Verificar: o Através de avisos | Sem congelamento  |termometro,
temperatura,umidade, sob temperaturas | higrametro,
poeira, ETC. de

gravador
-10~+40.
Sem orvalho sob
Total umidade de 50%

Geral Ha alguma vibrag&o ou o Visualizagao ou | se nao houver
som anormal? ouvindo

Tensdo de | Esté ou nao estanormala| O Verificar tensao Mutimetro

aliemtnagdo | tenséo do circuito entre os terminais digital
principal? RS,

Total 1) Verificar a resisténcia 0 | o |1)Disconecte os |1)acima de 5MQ | DC 500V
dos cabos (entre o terminas RST,  [2) 3) sem Megger
circuito principal e UVW, em problemas
terminais conectados) seguida mega a
2) Estao todos fixados o resisténcia dos
corretamente? terminais.

3) Ha algum sinal de 2) Parafuse-os
aquecimento nos ° 3) Verificagao
terminais? visual

4) Limpeza

Condutores 1) Ha corresao nos o Verificagéo visual | Se ndo houver

conectados condutores problemas

IFios 2) Ha algum dano na °
protegao dos condutores?

Terminais Ha algum dano? o Verificagéo visual | Se ndo houver

Capacitor 1) Ha algum liquido o 1), 2) Verificagdo | 1),2) Se no houver | Medidor de

Circuito | intermediario | vazando para dentro do visual. problemas capacidade
principal inversor?
2) hé algo que proteja o o
inversor? Existe alguma
protuberancia?
3) Verificar a capacidade o
de falha de energia 3) Verifique com | 3) 85% acima da
o medidor de capacidade nominal
capaciade

Relé 1) Ha algum som batendo o 1) Verificagdo | Se néo houver
durante operagéo pela audicdo problemas
2) Ha algum dano no ° 2) Verificagao
ponto de contato? visual

Resistor 1) Ha algum dano no o 1) Verificagio | 1) Se no houver | Multimetro
método de isolagao do visual problemas Digital / tes-
resistor? 2) Disconecte um | 2) Com +10% de | tador analé-
2) Verifique com o lado e verifique | vibracdo do valor |90
equipamento o com o medidor | de resiténcia
desconectado indicado
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Pegaa Itens de

Check up Modo de verificar | Critério de decisao Método
verificar verificagao

Verificagao de | 1) Verifique o o 1) Verifiquea 1) Tenséoentre | Muliimetro
operagdo desequilibrio em tensdo de saida | fases: Digital /
cada saida de doinversor entre | para equilibar 200V | Volimetro
tenséo durante a os terminais (400V) - com retificador
Circuito de operagéo. DVW
controle : vV
Circuito de 2) sem o 2) Force de forma | 5) circyiito anormal
protegio anormalidades no afechar ou abrir | goarecers na
display apos o circuito de operacdo de acordo
executar a protegéo do com a sequéncia.
sequéncia de inversor.
testes de protecdo
Ventilador de | 1) Ha alguma o 1) Aperte com as | 1) Ocorre
arrefecimento | vibragdo ou som méos com o uniformemente
anormal? equipamento
Sistema de 2) Ha alguma folga desligado
refrigeragdo nas conexdes? o 2) Prenda-o
novamente. 2) Nenhuma
anormalidade
devera ser
Medidor 0 valore exibido o |o Verifique a valor | Verifique a Voltimetro /
Display esta normal? exibido na regularidade o | Amperimetro
superficie do valor administrativo
painel
Total 1) Ha alguma o 1) Verificagdo | Nenhuma
vibragao ou som visual, pela anormalidade
anormal? audicdo ou toque | devera ser
2) Haalgum cheiro | © 2) Verifique encontrada
anormal? anormalidade
assim como
Motor aguecimento,
danos, etc.
Isolagdo da Verificar com O |Desconectea |até 5MQ Classe do
resisténcia megometro (entre conexdo de megometro
oterminal de saida UVW e os fios 500V
& conexdo do do motor.
terminal)
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13. Tabela de Fungdes

13.1 Modo de Parametros- Grupo DRV (>DRV)

Grupo DRV (PAR = DRV)

"2 Modo de controle

o Mudan-
N Xi cana .
ccn.:wgg\r ) Nome Range de ajuste | Valorinicial | (50 | Pagina
cao F
00 - Codigo Jump | Cédigo Jump 0-99 9 o olo|o|o| o
Frequéncia | 0~Frg. maxima 3
01 | Oh1101 | CmddeFrq Onjetivo i) 00 o 71 |o|o|o|x]| x
02 | oh1102 cmdde | o geTorque | -180~180[%] 0.0 o 831 |X|x|[x|o| o
Torque
Até
20.0
03 | 0h1103 | TempoAcel Tempo de 0-600[sec] KW o 720 |[ojo|o|o| o
aceleragio ‘Acima
ol | 600
Até
g Zoaw | 300
empo de - g
04 | oOm104 |TempoDesac| o itOCE, | 0-G00[sec] | Acima o 720 |olo|o|o]| o
de |90.0
90kW
lo| Teclado
1| FxRxl
Métodode |5 |  FuwRx2
06 | Oh1106 F"g::d“ comando de LFX/Rx-1 X 71 |olo|o|o| o
operagio | 3| Int485
| 4| Field Bus
5 cLp
Métodode | -O| Teclado-1
07 0h1107 Fonte Ref Frq ajuste de (1] Teclado -2 X 7-1 0|0 |0 (X X
frequencia [,y |
3 1
4 v2 0:Keypad-1
Métodode |5 2
o8 | ontos | FOMERE | comandode x 832 |x|x|x|o| o
q torque 6| Int4ss
7| Encoder
8| FiedBus
0 VIF 7-20
1| viFpG 8-20
09 Modode | 2| Comp. desli 811
0h1109 | Modo de Ctrl -  ovF X olo|lo|o| o
Norat) controle 3 | Sensorless-1 8-21
4| sensorless-2 8-23
5|  Vector 8-27

« T 05 codigos cinzas séio referentes a cédigos escondidos, liberados quando outros cdigos 540 ajustados.
Nota 1) Funcionamento de cada c6digo de acordo com o Modo de controle ajustado

VIF: modo V/F (Incluido PG), SL: Sensorless-1, 2, VC: Modo vetorial (Vector mode), SLT: Sensorless-1, 2 Modo de torque,
VCT: Modo de torque vetorial (Vector Torque mode)
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Grupo DRV (PAR < DRV)

Modo de controle

N Mudan-
Comuni- Nome Range de ajuste | Valorinicial | 2" | pagina
9 opera- | 29
céo
Controle de 0 No .
10 | Oh110A | Crtdetorg Toraue T e 0:No X 831 [X[x|x|o]| o0
. 0.5~frequéncia
1 | 01108 | Frqdog | Frequénciajog i 4] 10.00 o 84 |o|o|o|o]| o
Tempo de
12 | 0h110C | TpAcelJog |aceleracao oper.|  0~600[seg] 20.0 o 84 |o|o|o|o]| o
iog
Tempo de
13 | onop | TP | desaceleracdo 0-600[seq] 30.0 o 84 |o|o|o|x]| x
oper. jog
0:0.2kW, 811
1:0.4kW
Depende da
Capdo | Capacidade do
14 | oh110E T g capacidade X e17 |0]0|0]|0] 0
10:18.5kW,
11:22kW 12:30KW,
13:37kW 14:45KkW,
15:55kW 16:75kW,
17:90kW
18:110kW,
19:132kW
20:160KW,
21:185KW
6 0| Manual
15 | Oh110F |Torque Boost| Metod torque ‘ 0:Manual X 722 |o| x| x|x| x
boost 1| Awo
ae [0
16 AT 75w | 2
oy | OPI110 | Fwd Boost e 0-15[%] o, X 722 [of x| x|x]| x
de 90kw | 10
Até
20
75kW
17 | oOh1111 | RevBoost Re"egs‘“""‘"e 0-15[%)] £ X 722 |of x| x| x| x
00st Acima
de 90kw | 10
18 | ohi112 Frq Base F'ES::;‘“E‘ 30-400[Hz] 60.00 X 720 |o|lo|o|o]| o
19 | Oh1113 | Frq Inicial F““Iﬂ“é‘e;‘f'a 0.01~10[Hz] 0.50 X 720 |Oof x| x| x| x
20 | oOh1i14 Frq Max Frequéncia 40~400 60.00 X 726 |o|o|o|o]| o
méxima
Selecdo de | _0_| Exibir em Hz
21 | 0h115 | SelHz/Rpm | unidade de Exibir em 0:Hz o 94 |o|o|o|o]| o
velicidade 1 Rpm

Os c6digos cinzas sdo referentes a codigos escondidos, liberados quando outros cédigos sao ajustados.
Nota 2) O codigo DRV-16~17 & exibido somente quando o valor do codigo DRV-15 (Torque Boost) for “Manual”.
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13.2 Modo de parametro- Grupo de Func¢des Basicas
(<>BAS)

Grupo BAS (PAR =» BAS)

N Mudan-
Exibicao da . . o inicial | €2na s|v
Comuni- furggo Nome Range de ajuste Valor inicial | 207 | Pagina Cle
cagéo ok
i T|T
00 - Codigo Jump | Cédigo Jump 0-99 20 o olofofolo
0 Nenhum
Meétodo de 1 Vi
o1 | onizor | FomeRel | austede |, i1 0:Nenhum X 81 [o|o|o|x|x
Aux comando
auxiliar | 3 v2
4 12
0 M+(G*A)
1 M*(G*A)
2 MI(G*A
TipoCale | Métodode (SA)
02 de | 3| Ms(M(GR)
0h1202 Aux 0: M+(G*A) X 81 |o|o|o|x|x
Notd) comando | 4 | M+G*2(A-50%)
auxiliar
5 | mr(cr2(a50%)
6 | micr2(a-50%)
7 | MrmrGr2(a50%)
Ganho de
03 | oh1203 Ga",;‘.?xRef comando -200.0 ~ 200.0[%] 100.0 o 82 |o|o|o|x|x
auxiliar
0 Teclado
1 Fx/Rx-1
Fomeze | Metodode | FXIR2 )
04 | on1204 Pt comando de 1 FfRx1 X 728 |o|o|o|o|o
2fungao | 3 Int 485
4 FieldBus
5 PLC
Método de
05 | 0h1205 | Fonte22Frq | ajustede2® |0 Teclado-1 OTeclado-l | © 728 |o|o|o|x|x

+ 0 05 codigos cinzas séo referentes a cédigos escondidos, liperados quando outros c6digos 20 ajustados.
Nota 3) O c6digo BAS-02 sera exibido quando o codigo BAS-01 (Fonte Ref Aux) for diferente de "Nenhum".
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Grupo BAS (PAR =» BAS)

Modo de controle

Mudan-
Nome Range de ajuste | Valorinicial | 2" | pagina
o 9 opera-
cacdo
1| Teclado2
2 vi
3 [
4 V2
5 12
Métoda de 6 Int 485 [
06 | 0h1206 | Fonte2°Torg | comando de 2° o 728 |x|x|x|o|o
torque 7 | Encoder Teclado-1
8 | FieldBus
o PLC
10 | sincronismo
11 | Tipo Binario
12 | Teclado-2
0 Linear
1 | Quadratica )
07 | 0h1207 | Padréo VIF Padrao VIF ; O:Linear X 721 |o|o|x|x|x
2 Usuério V/F
3| o
08 | ohizos | ModoRampa| Frg.padrdode | O Méx Fry 0:Méx Fr X 715 |0|0|0|Xx|X
T acel/desac 1 Frq Delta g a
0| ooiseg
Ajuste da unidade M o1eon | 1
09 | 0h1209 | EscaladeTp e tompo 1 0.4 seg 1:0.1 sec X 716 |o|ofo|x|x
2 1seg
Frequénciada | 0 60Hz x
10 | 0n120A | Sel60/50Hz | alimentagao de 0:60Hz 843 |o|o|o|o|o
entrada 1 50Hz
11 | 0h1208 | N°depélos | Polos do motor 2-48 X ololololo
Desiiz Velocidade
12 | oh120c o deslizamento 0~3000[rpm] X olo|ofo|o
nomina nominal Dependeds
- o
13 | 0h120D | Corr nominal | COrrente nominal 1-200[A] inversor X olo|lo|o|o
14 | 0n120E | Corravazio | COente do motor 0.5~200[A] X s11 |o|o|o|o|o
sem carga -
15 | oh120F Tensdo | Tenséo nominaldo| 154 4a01y) 0 X olo|o|o|o
nominal motor
16 | 0h1210 | Eficiencia Ef'cr'f\ggfd" 70~-100[%] X olofo|o|o
Taxa de inércia da Depende da
17 | ohien Inércia P 0-8 capacidade do| X olo|ofo|o
9 inversor
Poténcia | Ajuste da exibigdo _ )
18 | oh1212 o s potentn 70~130%] o 93 |ofo|o|o|o
3 - 220v | 220
10 | ontzss | TensdeEnt | Tensdode envada|  170-2301V [ o | sas lololololo
AC de alimentagdo 380~480[V] 440v | 380
0| Nenhum
1 Tudo
e 2 | Tudo(stdst)
uto
20 - ) Autotuning | 3 | RstLsigma | 0:Nenhum X 817 |x|o|o|o|o
Tuning
4 Enc Teste
5 ™
6 | Ti(sust)
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Grupo BAS (PAR = BAS)

Modo de controle
No
Comuni- | Exibigdo da fungao Nome Range de ajuste

cagéo

Mudan-
can

Valor
inicial | opera-
cao

Pagina

Resisténcia do
2 - Rs i Depende do motor | - X 819 |x|o|o|o|o
22 - Lsigma Fuga de indutancia | Depende do motor | - x 819 [x|[ofo|ofo
23 - Ls Indutanciado | ponende do motor | - X 819 |x|o|o|o|o
estator
24 Constante de
ot - ™ (b0 doroter | 25-5000[mseq] - X 819 |x|o|o|o|o
2| omzee Frq usudriol Frq usuario 1 O-maxima 1500 | X 721 |o| X |X|x|x
Notas) q q frequéncia[Hz] g
42 | Oh122A | TensdoUsudriol Tensdo de 0~100[%] 25 X 721 |o|x|x|x|x
usuériol
43 | ohi2ze Frq usuério 2 Frq usuério 2 U".“a""“[:zl 30.00 X 721 [o|x|x|x]|x
44 | oh122c | TensdoUsudrio2 TE“SE“’UZE”SUE‘”” 0~100[%] 50 X 721 |o|x|x|x|x
45 | oh122p Frq Usuério 3 Frq usuério 3 U".“a""“[:zl 45.00 X 721 [o|x|x|x]|x
46 | 0h122E | TensaoUsuario3 | Tensdo de usuério 0-100%] 7 X 721 [ofx|x|x[x
47 | ohi2zF Frq usuério 4 Frq usuario 4 aama 60.00 X 721 |o|x|x|x[x
frequéncia [Hz]
48 | 0h1230 | TensaoUsuériod Te"sa"df"s““”“ 0-100[%] 100 X 721 [o|x|x|x]|x
50 Velocidade multi- dima
g | On1232 SepFAl | sep- frequencial | frequenciaHz) | 10 | © | 79 0]0 )0 XIX
Velocidade multi- 0-méxima
51 | oh1233 SPFIA2 | o - requencinz bl | 200 | o 79 |o|o|o|x|x
Velocidade multi- &ima
52 | oh1234 SePFIa3 | gon - frequencias | frequensializ | ¥ | © 79 |o|o|o|x|x
53 | 0h1235 Step Frg-4 el mufil- Ogmaial 2000 | O 79 |o|olo|x|x
step - 4 4]
54 | 0h1236 Step Frg-5 Velocidade muli- naxima 50.00 o 79 |o|lo|o|x|x
step - frequéncia5 | _frequéncialHz]
55 | 0h1237 Step Frg-6 elimalikt mufl> Ogmaial 6000 | O 79 |o|olo|x|x
step- 6 ]
56 | 0h1238 Step Frg-7 Velocidade muli- nepdma 60.00 o 79 |o|lo|o|x|x
step - frequéncia7 | _frequéncialHz]
57 | 0h1239 Step Frg-8 el mufils Ogmaial 5500 | O 79 |o|olo|x|x
step- 8 ]
Velocidade multi- e
- it &
58 | Oh123A Step Frq-9 step foqubnialz | % | © 79 |o|o|o|x|x
frequéncia 9
Velocidade multi- -
59 | oh1238 Step Frg-10 step- feQUencia | yroquanciaiz | 4500 | © 79 |o|o|o|x|x
60 | Oh123C Step Frg-11 Ve"m'dad,em”'gi Ogmaial 2000 | O 79 |o|olo|x]|x
]
Velocidade multi- i
" 0-méxima
61 | 0h123D Step Frq-12 step- EQUeNCa | froquanciy) | %0 | © 79 |o|o|o|x|x
Velocidade multi- 0-méxima
62 | Oh123E SepFra-13 | o a1 A R 79 |o|o|o|x|x
63 | Oh123F Step Frq-14 Velocidade muli- nepdma 15.00 o 79 |o|lo|o|x|x
step frequéncia 14 | _frequéncia[Hz]
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Modo de controle

o Mudan-
y . - valor | cana ,
Comuni- | Exibigéo da fungéio Nome Range deajuste | ol | S0 | pagina M
.
Velocidade multi- éxima
64 | oh1240 SepFrats | JooRoae T | remmnimig | 5% | © 79 |ofo|o|x|x
70 | oh1246 Temp Acel-1 'g:""s'ep'el“”f 0~600[seg] 20.0 o 717 |o|o|o|x|x
Multi-step tempo
71 | 0h1247 | TempDesac-1 | dedesaceleracio |  0-600[seq] 200 | o | 717 |o|o|o|x|x
1
2 Multi-step tempo
woan | ON1248 | TempAcel-2 | YUSER RS 0-600[seg] 300 | o | 717 |o|ofo|x|x
Multi-step tempo.
73 | 0h1249 | TempDesac-2 | dedesaceleracio |  0-600[seq] 300 | o | 717 |o|ofo|x|x
2
74 | oh124A Temp Acel -3 "‘j:""mptel“"; 0-600[seg] 40.0 o 717 |o|o|o|x|x
Multi-step tempo.
75 | 0h124B | TempDesac-3 | dedesaceleracio |  0-600[seq] 00 | o | 717 [o]o]o|x]|x
3

T 05 cadigos cinzas sk referentes a codigos escondidos, liberados quando outras codigos sé ajustados.
Nota 4) BAS-24 serd exibido somente quando DRV-09 Modo de controle for “Sensorless-2" ou “Vetorial"

Nota 5) BAS-41~48 seré exibido somente quando for ajustado como * Usuério V/F" mesmo se houver somente um BAS-07 ou M2-V/F
Patt (M2-25).

Nota 6) IN-50~64 sera exibido somente quando for ajustado como *Velocidade multi-step"(Velocidade-L.M.H,X) mesmo se houver
somente uma entrada de multi-fung&o IN-65~72.

Nota 7) Exibido somente quando for ajustado como “multi-step Acel/Decsac”(Xcel-L,M,H) mesmo se houver somente um IN-72~75
entrada de multi-fungéo
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13.3 Modo de Parametro - Grupo de funcoes
extendidas (PAR->ADV)

(PAR 9 ADV)
Ne v
Comuni- | Exibigdo da fungéo Nome Range de ajuste pagina
il inicial Llc
F T|T
00 - Codigo Jump Codigo Jump 0-99 24 o - |lololo]ofo
01 | onhi3or Acel Padrdo | Padréo de aceleragdo | 0 | _Linear x 718 |0|o0|o|x|x
A OLinear
02 | 0h1302 | Desac Padrao Padrdo de 1| S-curve X 718 |0|0|0|X|x
03 | on1303 InicioAcel s |!nicio dainclinagéoda | ;04 40 X 718 |o|o|o|x|x
acel da curva S
Fim da inclinagéo da
04 | oh1304 Fim Acel S aceleragdo da curva 1-100[%] 40 X 718 |o|o0|o|x|x
s
05 | 0h1305 | InicioDescs |'Miciodainclinagdodal 4004 40 X 718 |o|o|o|x|x
desac da curva S
Fim da inclinagéo da
06 | 0h1306 | FimDesacS desaceleragéo da 1-100[%] 40 X 718 |0|0|0|X|x
curva s
0 Acel
07 | 0h1307 | Modo partida Método de partida 0:Ace X 724 |0|0|O|X|X
1 Partida-DC
0| Desac
| 1 | Frenagem-Dc
08 | 0h1308 | MododeParada | Método de parada |- Inérica 0:Dec X 725 |o|o|o]|x|x
3 | Flux Braking
4| Power
Braking
[o| Nenhum
09 0h1309 | PrevengioRun | Prevencdoderotacdo Ty o o avanco | o:Nenhum | X 714 |o|o|o|x|x
na selegao de rotagdo
2 | Prev Revergo
Iniciar opercao 0 Nao g
10 | on130A | ComandoRun | o ESRREES <m o:No o 714 |0|0|O|X|X
12 Tempo de frenagem
oy | ON130C | Temp de partdC e 0~60[seg] 0.00 X 724 |0|o0|o|x|x
13 | 0h130D Nivel ijn Dc Fonte DC 0~200[%] 50 X 724 |o]o|o|x|x
14 Tempo de blogueio da
\ouy | ONI30E | TempBIg:-DC | saidaparafrenagem |  0-60[seg] 010 X 725 |0|0|0|X|x
DC
15 | Oh130F | TempFrenagDC Te’“p"d%'c'e"age"" 0-60[seg] 1.00 X 725 |o|o|o|x|x
16 | 0h1310 | NivelFrenagC Frenagem-DC 0~200[%] 50 X 725 |0]0|o[X|x
Frequéncia da »
17 | 0h1311 | FrqFrenagemDC enagee frq inical~60[Hz] |  5.00 X 725 |0|0|0|X|x
Erequéncia de Acel | Trequéncia inicial
20 | 0h1314 | FrqAcel Dwell SN ~maxima 5.00 X 80 |0|0|0|X|x
i7)
Tempo de aceleragdo | )
21 | ohsls | Tpacel Dwel | T CE ACEeet 0~60.0[seg] 000 X 89 |o|o|o|x|x
Frequencia de desac | reduénciainical
22 | 0h1316 | FrqDesac Dwell S ~maxima 5.00 x 80 |0|0|0|X|x
frequéncia[Hz]
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[ Exibigéo da fungdo | Nome | Range de ajuste | Valor | Mudan- | Pagina | Modo de Controle
Tempo de
23 | 0h1317 | TpDesacDwell | desaceleragdo da 0~60.0[seg] 0.00 X 89 [0|0|0|x|X

operagao dwell

*E— 05 cadigos cinzas s referentes a cadigos escondidos, liberados quando outros comgus s ajustados.
Nota 8) ADV-12 sera exibido somente quando ADV-07 “Modo de parada” for ajustado para “Partida-DC".
Nota 9) ADV-14~17 sera exibido somente quando ADV-08 “Modo de parada’ for ajustado com “Frenagem-DC”.
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Grupo de Fungdes Extendidas (PAR  <» ADV)

Modo de Controle

T Mudan-ca
N Comuni- E" igo da Nome Range de ajuste | Valor inicial | na opera-
0 uncao
Limite de 0 Nao
24 on31s | LimitdeFra | it po 0:No X 727 [o|o|o|x|x
2 Limit min | Limite inferior de i
oy | 01319 & Hequana | 0~ limite minimo Hz] | 0.50 o 727 |o|o|o|x|x
Limit max | Limite superior 0.5~maxima
2 | oh131A e e ! ] 60.00 X 727 [o|o|o|x|x
6 0 Nao
27 0h1318 | Frqdesalto | Freduénciade | 0:No X 727 |o|o|o|x|x
salto 1| Sim
28 Frequéncia jump | 0~ salto da Frq p/
e [ ON131C Saltoinf1 |\ ive inferior 1 limit inferior [Hz] 6D @ 7| @@ @ X
. Salto da Frq p/limit
29 0h131D | SaltoSup1 i’:ﬂ:z’l‘f':#“;:“f superior 1~ maxima | 15.00 o 727 |o|o|o|x|x
P frequéncia[Hz]
30 | On3E | Saoinrp | Freduénciajump | O-saodaFrap | o g0 o 727 |o|o|o|x|x
Limite inferior 2| limit superior 2[Hz] -
Frequéncia jump | Salto da Fra pflimit
31 0h131F Salto Sup 2 "mlqlesupe#‘m; inferior 2 ~méaxima 25.00 o 727 |o|o|o|x|x
]
Frequénciajump | 0~ salto da Frq p/ )
2 0h1320 | Saltoinf3 | \imite inferior3 | fimit superior 3Hz] | %0 ® = |©]|@]@]x]x
Frequéncia jump | Salto da Fra pflimit
33 0h1321 saltosup3 | &4 JUMP- | inferior 3 ~maxima 35.00 o 727 |o|o|o|x|x
limite superior 3 :
]
41 Corrente de
wurn | On1320 | ComAbFre |  comentece 0-180.0[%] 50.0 o 852 [0[0|0|x|[x
Tempo de atraso
2 0h132A Tpgz‘\b da abertura do 0-10.00[seg] 1.00 X 852 |o|o|o|x|x
freio
Frequéncia em
FrqAvan Ab | sentido avango ima g
& EiLEe Fre paraaabertura |  frequéncialHz] gy X B2 | @)@ @ X
de freio
Frequéncia em
FrqRevAb | sentido reverso 0~ méxima
4 | ohi3p Fre paraaabertura | frequéncia [Hz] L0 X e |@|@| ]|
de freio
Tempo de atraso
6 0h132E Tp‘;‘fe““ do fechamento 0-10[seg] 1.00 X 852 |0|0|o|x|x
do freio
Frequénciade |, 4yima frequencia
a7 0h132F | Frq FchFre | fechamento de T 2.00 X 852 |0|0|0|x|x
freio
Modo e operagio |0 Nenhum
50 0n1332 e economiade | 1 Manual 0:Nenhum X 834 [ofo|x|x|x
energia B Ao
Somatério de
51 Econ
oty | 01333 Enoga | cconomiade 0~30[%] 0 o 834 [0[0|0|x|[x
energia
Tempo de
XcelMud | AcelDesac p/ axima
60 | Oni33c Frq mudanga de frequéncia [Hz] 0.00 X 7 |ojo0o XX
frequéncia
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- os codigos cinzas séo referentes a cédigos escondidos, liberados quando outros c6digos so ajustados.
Nota 10) ADV-25~26 seré exibido quando ADV-24 (Limite Frq) fora ajustado para se for ajustado como*Limite Fr".
Nota 11) ADV-28~33 serd exibido somente quando ADV-27 (Frq Jump) for ajustado para “Sim’”.
Nota 12) ADV-41~47 sera exibido somente quando um cédigo de OUT-31~33 for ajustado como “Controle BR”.
Nota 13) ADV-51 ser4 exibido somente quando ADV-50 (Modo E-Save) for ajustado com valores diferentes de “Nenhum’.

Grupo de Fungdes Extendidas (PAR  <» ADV)

Mode de controle

No Exib Mudanca
° Comuni- Xibi
cacdo funao Nome Range de ajuste Valor inicial na opera- Pagina
céo
61 - Ganho de Vel Ex'bé°a°d°9f‘"“° 1~6000.0[%] 1000 o 93 |o|o|o|x|x
e rotagao
0 x1
1 x0.1
Exibigdo da escala .
62 - Escala de Vel erotmene 2 x0.01 ox1 o 93 |o|ofo|x|x
3| xoo001
4| x0.0001
3 0 pm
63 0h133F Unidade Vel _Exbiggoda L 0O:rpm o 93 |o|o|o|o]|o
unidade da rotago | 1 mpm
0 Durante Run
Controle do 0: Durante
64 | Oh1340 Ctrl do Vent Tt 1] sempreon i o 842 |0|0|0|x|x
2| crideTemp
Operagao up/down | 0 Nao _
65 | 0h1341 | Salvar ModoU/D N 0:Ngo o 86 |0|o|o|x|x
Salvar frequéncia | 1 Sim
o| Nenhum
1 Vi
66 | oni3az | Fontecuionofr | Fonede Santole [ i1 0:Nenhum X 855 |o|o|o|o|o
3 v2
4 12
67 | oh1343 Nivel On-C Nivel do ponto de 10~100[%)] 90.00 X 856 |0|0|0|0|0O
saida em ON -
) -100.00~nivel de
68 | Oh13as Niveloft-c | Niveldoponto de | oonoig de saidaem | 10.00 X 856 |0|0|0|0O|0O
saida em OFF
ON [%]
Selegiode | 0 | Sempre habilit |
70 | 0n1346 | ModoRunhab |  Operagdo de 0: Sempre x 898 |0|o|o|o|o
1 | DI Dependente | habilitado
0 Inércia
71 | Meétodo de parada | ; Q- Parada .
nowsy | ON1347 | ParadaRunDis | de operacéo de O:Inércia X 88 |0[(O|O|O|O
seguranca 2 Q-Parada
Resume
Tempo de
72 | 0m1348 | TpQParada | desaceleragioda |  0~600.0[seg] 50 o 88 |o|o|o|o|o
oper. de
Selego de evasdo | 0 Nao
da fungao de
74 | onsea | selRegentws | SOTEEOCE | am No X 860 |0|0|0|0|O
prensas
Nivel 200V: 300~400 350V
75 | 0n134B | NivelAvan Rege | d€evasdode X 860 |0|o0|o|x|x
regeneracdo p/ | 400v: 600-800 700V
prensas
Restrigao de
76 compensacéo de
\ods | Oh134C | LimtFrqcomp | Frq de evasdo de 0~ 10.00Hz 1.00[Hz] X 860 |0|0|0|X|x
regeneracao p/
prensas
Ganho P de
77 | onisap | CGanhoPRege evasdo de 0-~100.0% 50.0[%] o 860 |0|0|o|x|x
pl
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prensas
Ganho P de
evaséo de
regeneragéo p/
prensas

78 | Oh134E | Ganhol RegEvs 20~30000[mseg] | 500[mseg] o 860 [0|0|0|X|x

" 05 codigos cinzas séio referentes a codigos escondidos, liberados quando outros c6digos S0 ajustados.
Nota 14) ADV-71~72 sera exibido somente quando ADV-70 (Modo Run habilitado) for ajustado com DI Dependente”.
Notal5) ADV-76~78 sera exibido somente quando ADV-75 (RegenAvd Sel) for ajustado para “Sim".
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13.4 Modo de Parametros - Grupo Funcao de
Controle(>CON)

Grupo Funcé&o de Controle (PAR  =» CON)

Modo de
" Mudanca controle
Col - P Nome Range de ajust Val cial na S|V
omun FeA ome ange de ajuste alorinical | 18 5|y
T|T
00 - Codigo Jump | Cédigo Jump 0-99 51 o olololo
Até22kW_| 0.7-15[kHz] | 50
30-45kW_| 07-10[kHz] | 5.0
04 | 0n1404 | FrqPortadora | FrqPortadora | 55-75kW | 0.7-7(kHz] 50 o 838 olo|o|o
90~110kW_| 0.7-6{kHz] 30
132-160kW | 0.7-5[kHz] 3.0
Modo d ] PWM Normal oN "
odo de :Normal
05 | 0h1405 |  Modo PWM chaveamento | 1 B fugade v X 838 olo|o|o
Tempo de - )
09 | oh1409 Tp PreEx exitagho inicial 0~60[seq] 1.00 X 827 x|o|o|o
10 | ohidoa Flux Force Drtacao incia) 100~500[%) 1000 X 8-27 x|o|olo
Tempo de
11 | oh1408 Tp Perm sustentagéo de 0-60[seg] 1.00 X 8-27 x|o|x|x
operagdo
Periodo de
ASRP controle de
12 | ohidoc camno1 | velosidags ganho 10~500(%] 500 o 827 x|o|x|x
1
Periodo de
ASRI controle de
13 | oh140D velocidade 10~9999[mseg] 300 o 827 x|o|x|x
Ganho 1 calculo integral
ganho 1
Periodo de
ASR P
15 | oh14oF controle de 10~500[%] 50.0 o 8-27 x|o|x|x
Ganho2 | velocidade ganho
proporcional 1
Periodo de
ASRI controle de
16 | 0h1410 velocidade 10~9999[mseg] 300 o 827 x|o|x|x
Ganho 2 calculo integral
ganho 2
18 | oh1412 | Ganhosw Frq | G2nho exchange 0-120[HZ] 0.00 X 8-27 x|o|x|x
19 | 0n1413 | Ganho SwDelay Ga"""“f:ec“a"ge 0-100[sec] 0.10 X 8-27 x|o|x|x
SL26 Sensorless22° |0 Nao
20 | onh1414 exibigdo do ] 0:Ngo o 823 x| x [ x| x
Selvisual ganho de ajuste sim
21 | oh141s ASR-SL P Sensarless1,2 0~5000[%] Depende o 823 ofx|x|x
Ganhol controle de da
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Nom: Valor inicial
velocidade capacidade
ganho do motor
proporcional 1
Sensorless1,2 Depende
ASR-SLI controle de iy
22 | ohia16 St céi‘ﬁ’\fj'f;"niu 10-9999(mseg] coposiade | © 823 [x[o|x|x|x
do motor
integral 1
Modo de
- Mudanca controle
Comuni- E‘,‘““‘“ﬁ’ da Nome Range de ajuste Valor inicial
cagdo ungao opera-
a0
Sensorless2
2 ASRSLP controle de PEID
oy | ON1417 e velocidade 1-1000%] | © 823 |x[x|x|x|x
g do motor
Sensorless 2 —
PERGEL controle de B
24 | ona1s velocidade 1-1000%] o 823 |x[x|x|x|x
Ganho2 ) capacidade
célculo ganho SRk
integral 2
26 | 0n141A | ObserverGanhot | _Sensoress2 0-30000 10500 o 823 |x[x|x|x|x
medidor ganhol
Sensorless?
27 | oniie |ObsenverGanhoz | | SCTSOTESZ 1-1000%] 1000 o 823 |x[x|x|x|x
28 | 0n141C | ObserverGanhog | _Sensoriess2 0-30000 13000 o 823 |x[x|x|x|x
medidor ganho3
Sensorless2 Depende
29 | 0n141D | S-EstP Ganhoy |  EStimadorde 0~30000 da o 823 | X|X|X|X|X
velocidade ganho capacidade
1 do motor
Sensorless2
Estimador de Depende
30 | On41E | SEstiGanhol |  velocidade 0-30000 copamade | © 823 |x[x|x|x|x
célculo ganho apacicad
integral 1

+ 0s codigos cinzas sdo referentes a codigos escondidos, liberados quando outros codigos sao ajustados.

Nota 16) CON-23~28, 31~32 serdo exibidos somente quando DRV-09 (Modo de Controle) for “Sensorless2” e CON-20 (SL2 G Sel
Visual) for ajustado para “Sin".
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Grupo Controle de Fungéo (PAR  =» CON)

Exibiczo da

fungéo

Nome

Valor inicial

Mudanga

Pagina

Sensorless2
r Depende da
S-Est Ganho Estimador de P
31 | oh14iF s velovidade ganho 1~1000[%] cg%arzxgg?e o 823 | X|X|X|X|X
proporcional 2
Sensorless2
" Depende da
S-Est Ganho Estimador de
32 | oh1420 ' e 1~1000[%] czzarcnlgg::e o 823 | X|X|X|X|x
ganho integral 2
Sensorless2 ajuste
SL2 OVM de range de 18019 Y
34 | oh1422 o modulnggo de 100~180[%] 120 X 825 | X|O|X|X|X
sobretensdo
45 Operagéo PG ganho
toarn | 01420 | PG Ganho P | OPERRC RC EE 0-9999 3000 o 820 |O|X|X|X|X
Operagéo PG
46 | Oh142E | PG Ganho! | calculo do ganho 0-9999 50 o 820 |O|X|X|X|X
integral
) PG operagdo de
47 | onaze | PO Deslz deslizamento 0-200 100 X 820 [O|x|x|x|x
méximo
8 . ACR Ganho | Periodo atual de 0-10000 1200 ° a2 |xlolololo
P controle de ganho P
Perido atual de
49 - ACR Ganho | o0l o | 0~10000 120 o 821 |x|o|o|o|o
ASRRef | Perido de controle
51 | 0h1433 o de velocidade do | 0~20000[mseg] 0 X 821 |x|0|0|X|Xx
filtro de referéncia
Perido de controle
i de torque dofiltro d
52 | on143a Sa‘f;g"'“ ¢ torque GO TIOde | 4 s000mseq) 0 X 827 |x|x|x|olo
0| Teclado-1
1| Teclado-2
2 vi
3 i
4 v2
53 | 0h1435 | LmtTorque | Método de ajuste do | 5 12 0:Teclado-1 X aor | X|X|X[0]0
limete de torque | ¢ RS485 -
7 Encoder
8 FiedBus
9 cLp
10| Sincronismo
11| Tipobinario
54 FWD +Torq | Compensagéo do
oty | ON1436 ot BB A 0~200[%] 180.0 o 827 |x|x|x|o|o
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55

0h1437

Limite de torque
regenerativo no
avanco

0~200[%]

180.0

56

0h1438

REV +Torg
Lmt

Compensacéo de
limite de torque no
sentido reverso

0~200[%]

180.0

8-27

57

0h1439

REV —Torq
Lmt

Limite de torque
regenerativo no
sentido reverso

0~200[%]

180.0

o

8-27

“E 65 cadigos cinzas sao referentes a cédigos escondidos, iberados quando outros cadigos sao ajustados.
Nota 17) CON-45~47 sera exibidos quando o cartdo de encoder for inserido e o mode de controle for V/F P

Nota 18) CON-54~57 sera exibidos quando o cédigo DRV-09(Modo de Controle) for ajustado para “Sensorless-1, 2" ou “Vector”. Além

disso, o valor inicial o limite de torque ser modificado para 150% quando ADV-74 for ajustado.
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Grupo Funcdes de Controle (PAR < CON)

Modo de controle

Exibioo d Mudanga
; iGao da Nome Range de ajuste | Valor inicial Pagina
ungéo
0 | Teclado-1
1| Teclado-2
2 Vi
3 1
| Método de ajuste .
58 | oh143A | FonteTorggias | MO MES OIS | 4 v2 0:Teclado-1 X 827 |x|x|o|x|x
5 12
6| Rsass
7 | FiedBus
8 cLp
50 | 0h143B | Torque Bias torque bias -120~120[%] 00 o 827 |x|x|o|x[x
Compensagao de ~ y
60 | on14ac | Torque Bias FF | COIPEIETEE0 0~100[%] 00 o 827 |x|x|o|x]|x
0 | Teclado-1
1| Teclado-2
2 v1
Método de ajuste |- 1
62 | 0h143D | MetodoLmtVel | dolimitede | 4 v2 0:Teclado-1 o 831 |x|x|x|x]|o
velocidade
5 12
6| Intass
7 FiedBus
8 pLC
Limite de i
63 | Oh143F | LimitVel FWD | velocidade no O-méxima 60.00 o 831 |X|[x|x|[x|o
frequéncialHz]
sentido de avango
Limite de O-méxima
64 | Oh1440 | LimitVelREV | velocidade no i 60.00 o 831 |X|x|x|x|0
sentido reverso | _freduéncialiiz]
Ganho da
65 | Ohl44l | GanhoLmtVel |operagio dolimite| 100~5000[%] 500 o 832 |x|x|x|[x|o
de velocidade
66 | O0h1442 | DroopPerc | Valor derampa 0~100[%] 00 o 833 |x|x|x|x|o0
67
\oney| 01443 | Droop St Torq Torque incial da 0~100[%] 100.0 o 833 |X|x|x|x|o
a rampa
Modo torque
mudanca no
68 | Oh1444 | Vel/TorgAcel T modo de 0~600[seg] 20.0 o 833 |X|X|Xx|x|o
velocidade no
periodo de
Modo torque
69 | 0n1445 | VelTorgDescT | >mudancano 0-600[seg] 30.0 o 833 |X|[x|x|[x|o
modo de
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| Exibicéo da Nome ge de ajuste | Valorinicial | Mudanga | Pagina | Modo de controle
velocidade no

periodo de

< 05 codigos cinzas sao referentes a cédigos escondidos, liberados quando outros cédigos sdo ajustados.
Nota 19) CON-67 sera exibido quando o cartdo de encoder for instalado.

Grupo de funcdes de controle  (PAR =» CON)

Modo de controle

Mudanca
N° Exibicéo da
No Comuni- ”, ¢c0 da Nome Range de ajuste Valor inicial Pagina
g uncao
cagdo
Selegdodo | 0 | Flying Start-1
70 | ona46 ModoSS | modo Speed 0 X - |o|o|o|x|x
search 1 | Flying Start - 2
Bit 0000~1111
Selegao da
1 | aceleragdo do
Busca Veloc
, | Resetde parida
Selegao da apés falha
7L | OM4e7 | Buscaveloo | operacdo Re-start apts 0000 X 835 |0|0|0|x|X
3| interrupcao
instantanea
Partir
4 imediatamente
apos
Abaixo
150
Corrente de 75kw
72 | 0h1448 |SS SupCorrente | padrdo Busca 80~200(%] Acima o 835 |0|0|x|x|x
Velocidade dede | 100
90kW
Ganho
73 0h1449 | SSP-Ganho | Proporcional 0-9999 100 o 835 |00 |Xx|x|x
Velocidade
Ganho do
74 | onasa | sSi-Ganho | CACUOINegrEl 0-9999 200 o 835 |0|0|Xx|X]|X
Velocidade
Tempo de
blogueio da g g
75 | 0h144B | SSTempoBlog | 20%U%0se 0-~60[seg] 10 X 835 |0|0|x|x|x
speed
Selegdo do o [ Nao
77 | 0h144D | Selecionar KEB | actmulo de 0:No X 834 |0|0|0|Xx|X
energia 1 Sim
Somatdrio
=) . inicial do
78 Oh144E | Nivel In KEB i 110~140[%] 125.0 X 834 |0|0|0|X|X
acamulo de
energia
Somatério final
79 | Oh144F | Nivel Fin KEB | doactmio de 130~145(%] 130.0 X 834 |0|0|0|X|X
energia
Ganho de
80 | Oh1450 | GanhoKEB | acumulo de 1-2000 1000 o 834 |0|0|0|X|X
energia
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Nome Mudanca | Pagina | Modo de controle
Detecgéo

82 M2l [ Oh1452 Frq ZSD permanente de 0~10[Hz] 2.00 o 912 [x|x|o|x|o
frequéncia
Detecgéo

permanente da

83 0h1453 Banda ZSD 0~2[Hz] 1.00 o 912 |X|X|O|X|O

frequéncia

“C 05 cadigos cinzas s referentes a cadigos escondidos, liberados quando outros cadigos sdo ajustados.
Nota 20) CON-78~80 serdo exibido somente quando CON-77 (Selegao KEB) for ajustado para “Sim".
Nota 21) CON-82-83 serdo exibido somente quando DRV-09 (Modo de Controle) for ajustado como “Vetorial”.

13.5 Modo de Parametro - Grupo de funcgoes do bloco
de terminais de entradas (2IN)

Grupo de funcdes dos blocos de terminais de entrada (PAR = IN)

Modo de controle

Mudanca v
Comuni- @ Nome Range de ajuste na opera- | Pégina

cacéo L|C

T|T

00 - Cédigo Jump Cédigo Jump 0-99 65 o - |ololololo
Frequéncia méxima | Frequéncia inicial

o1 0h1501 | Frqa100% da entrada ~maxima 60.00 o 72 |o|o|o|x|x
analdgica frequéncialHz]

02 0h1502 | Torque a 100% Z‘;’l‘::sa’giﬁ"g;g: 0-200[%] 100.0 o 72 [x|x|o|o|o
05 0h1505 | Monitor V1 [V] E";‘:““"a;:“\’/'l"a 0-10[V] 0.00 o 72 |o|olo|ol|o
Selagdo da 0 | Unipolar o
06 0h1506 | PolaridadeV1 | polaridade da e x 72 |o|o|o|o]o
entrada V1 1| Bipolar | Unipolar
o7 0h1507 Fitrovy | Sonstante de tempo 0 10 o 72 |o|o|o|o|o

defiltro de entrda V1|  ~10000[mseg]
08 0h1508 | TensdoV1xl Te“:ﬁ"ﬂ’;‘,’:'\'}ada 0-10[V] 0.00 o 72 |o|o|o|o]|o
09 0h1509 Perc V1yl Te”i:?d':‘”{;"fda 0-100[%] 0.00 o 72 |o|o|o|o]|o
10 0h150A | TensdioV1x2 Te"sei‘l’r;“;:'\',“fda 0-10[V] 10.00 o 72 |o|o|o|o]|o
1 0h150B | PercViy2 Tes’;g:’e“:wi:e 0~100{%] 100.00 o 72 |o|olo|ol|o
12 . V1(-) tens&o minima
ey | ON150C | Tensdo() Vix1 e -10~0[v] 0.00 o 74 |o|o|o|o]o
13 0h150D | Perc()V1yl Vl"L‘;Q:;‘;'E)‘:"‘m -100~0[%) 0.00 o 74 |o|o|o|o]|o
14 ONISOE | Tensdo() Vix2 | o) mAxma ~10-0[v] -10.00 o 74 |o|olo|olo
15 Oh150F | Perc(-)V1y2 ‘erysla(;)d:‘:;",’;‘:% -100~0[%) -100.00 o 74 |o|o|o|o]|o
" Modificar sentido de | 0 | Nao
16 0n1510 | Inverso de V1 rotogdo po— 0:No o 72 |o|o|o|o]o
17 0h1511 | Quantizagao V1 Nivel de 0.04-10[%] 0.04 X 72 |o|o|o|o]|o
quantizagao V1 - -
20 0h1514 | Monitor I1 [mA] | Exibi somatério de 0-20[mA] 0.00 o 76 |o|ololo]o
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Exibig&o d: Nome
entrada 11
Constante de tempo |, _ )
22 | onisie Fitro1 | Sonante detemp | o -10000mseg] | 10 o 76 |o|o|o|o|o
Corrente minima de
23 | on1s17 | Corente I xi e 0-20[mA] 4,00 o 76 |o|o|ofo|o
2 0h1518 Perc 11yl Saida |1 corrente 0~100[%] 0.00 o 76 |o|olo|ol|o
minima %
Corrente méxima da
25 | ons19 | Corilxe T 4-20[mA] 20.00 o 76 |o|o|o|o|o
Saida I1 corrente
2 | ohi51A | Percily? ! 100.00 o 76 |o|o|o|o|o
axima
0
a1 0n151F | Inversdo de 1 | Modificar sentido de 0:No o 76 |o|o|o|o|o
agio 1
32 0h1520 | Quantizagao I1 Nivel de 1 0.04~10[%] 0.04 o 76 |o|o|o|o|o

Nota 22) os c6digos IN-12~15 serdo exibidos somente quado IN-06 (Polaridade V1)
Grupo de fungdes dos blocos de terminais de entrada

(PAR > IN)

or ajustado para “Bipolar”.

N N Mudanca
Comeni. | Exibicdo da Nome Range de Valor pagin
>omu fungao o ajuste inicial | N opera- | Pagina
cagao pins
35 Exibie valor da
rry | Oh1523 | Monitor v2 V] e vl . 0-10[v] 0.00 77 |o|o|o|o|o
Selecdoda | 0 | Unipolar 1
36 | Onis24 | PolaridadeV2 | polaridade da ) - 77 |o|o|o|o|o
entadavi | 1| Bipolar | Bipolar
) Constante de 0-10000
37 | oniszs Filtro V2 tempo do filtro da 10 77 |o|o|o|o|o
entrada V2 [mseg]
N V2 input minimum .
38 | onis26 | Tensdovaxi = 0-10[v] 0.00 77 |o|o|o|o|o
39 | ohis27 Perc V2 yl QUi el 0~100[%] 0.00 77 |olo|o|olo
minimum voltage
. Tensao méxima da
40 | 0n1528 | Tensdovzx2 A 0-10[v] 10.00 77 |o|o|o|o|o
41 | ohis20 PercV2y2 Saldad% para V2 0~100[%] 100.00 77 |olo|o|olo
tensdo maxima
L V2 - tensao
42 | onis2A | Temsdo()vaxi | V2-temsEo | i0-gpv) 0.00 77 |o|o|o|o|o
43 | onis2B | Perc(yvayr | Saldaveparava- | o4 g0 0.00 77 |olo|o|olo
tensdo minima
. V2 - tensao
44 | onisaC | Tensdopvaxz | M2TIEMSEO | 10-01v) -10.00 77 |o|o|o|o|o
45 | Ohis2F | Perc()V2y2 ﬁ:::;/gpmaé';xi’ -100~0[%] | -100.00 77 |olo|o|olo
o] nNao
46 | Oh1530 | Inversdodevz | Muda sentidode 0:No 77 |o|ofojo|o
rotagao 1 Sim
47 | oh1532 | Quantizagdo V2 N"’E"?EVZ 0.04~10[%] 0.04 77 |o|o|o|o|o
50 | 0h1534 | Monitor 12 [mA] E:::rea;:“"lga 0-20[mA] 0.00 78 |o|o|o|o|o
0-10000
52 | onisss Filtro 12 Filtro da constante 15 78 |o|o|o|o|o
de tempo de 12 [mseg]
Corrente minima
53 | Onis3s Corri2x1 e 0-20[mA] 400 78 |o|o|o|o|o
54 | 0Oh1537 Perc 12yl Salda% para [2 0~100[%] 0.00 78 |ololo|olo
corrente minima
Corrente méxima
55 | ohisas Corr 12 x2 e e 0-20[mA] 20,00 78 |o|o|o|o|o

LSis | 1319




Erro! Use a guia Pagina Inicial para aplicar S 1 ao texto que devera aparecer aqui. . Erro! Use a guia
- Pagina Inicial para aplicar  ®S 1 ao texto que devera aparecer aqui.

Modo de controle

Saida% para 12 wy g
56 | Oh153D Perc 12 y2 comente maxima 0~100[%] 100.00 o 78 |ofo|ofo|o
Mudar sentido de | O Nao ’
61 | Oh153E Inverséo 12 e A 0:No o 78 |of(o|o|o0|O
P Nivel de
62 | 0h153F | Quantizagdo 12 quantizagio 12 0.04~10[%] 0.04 o 78 |ofo|ofo|o

“C 05 cadigos cinzas s referentes a cadigos escondidos, liberados quando outros cadigos sao ajustados.
Nota 23) os cédigos IN-35~62 sero exibidos somente quando o cartdo de expansao de /O for instalado.

Grupo de fungBes dos blocos de terminais de entrada (PAR 2 IN)

Modo de controle

No Mudanga
Comuni- . Nome Range de ajuste | Valor inicial | na opera-
cagao cao
Ajuste da fungao | 0 NENHUM ; g
65 | ohisal | DefinirP1 |fSe SR I o LFX X 712 |o|o|o|o|o
66 | Ohisaz | Definirpp | AuStedafuncaol , RX 2RX X 712 |x|x|o|o|o
do termianal P2
Ajuste da fungao ]
67 | onisa3 | Definip3 |Ausie daluetol o RST 58X X 1013 [o|o|o|o|o
Ajuste da fungao .
68 0h1544 Definir P4 do termianal P4 4 Falha externa 4Ext X 10-7 o|o|O0|0O0|O
Ajuste da fungao .
69 | onisas | Definirps |AuSie o8 uelol g BX 7:5p-L X 1013 [o|o|o|o|o
Ajuste da fungao .
70 | onisas | Definipe |4luSie dauctol g J06 8:5p-M X g4 |o|o|o|o|o
71 | onisa7 | Definirpy |Alustedafuncéo| o Vel-Baixa 9:sp-H X 79 |o|lo|o|o|o
do termianal P7
Ajuste da fungao . ) .
72 | onisss | Definipg |4l daNRO | g | velmedia 630G X 79 |o|o|o|o|o
7 oo | Aluste da funcao o
wouy | ON1549 | Definir Py [AluSie 0 lueto| o Vel-Alta . X 79 [o|o|o|o|o
n Ajuste da funcdo
74 | onis4A | Definir pao [AlSte dafuncdo] Vel-X NENIUM X 79
Aito da fonca olo|o|o|o
. juste da fungdo
75 | ohis4 | Definip1n Al CaMGEOl 41 | xcELL . X 717
12 XCEL-M 7-17
13 | RUN Habiltado 88
14 3-Fios 87
15| 2efonte 7-28
16 | Mudanca 841
7 Up 86
18 Down 86
19 | -reservado- -
20 | Limparu 86
21 | Analog Hold 78
22 | I-Term Clear 812
23 | PID LagoAberto 812
24 | GanhoP-2 812
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Exibigdo da Nome Range de ajuste | Valor inicial | Mudanca | Pagina | Modo de controle

25 | XCEL parar
26 2° Motor
27 | T OffsetLo
28 | Trvoffset Hi
29 | Interlock 1
30 | Interlock 2
31 | Interlock 3
32 | Interlock 4

“E 65 cadigos cinzas sao referentes a cédigos escondidos, iverados quando outros cédigos sao ajustados.
Nota 24) Os c6digos IN73~75 seréo exibidos somente quando o cartao de expanso de I/O for instalado.

Grupo de fungdes dos blocos de terminais de entrada (PAR 2 IN)

Modo de controle

NOC Exibicdo d val Mudanga
o |Ne Comuni- | Exibicéo da e o aiicte alor
N cardo oo Nome Range de ajuste inieial | na opera-
cdo
33 | -Reservado- -
34| PreExcia 830
35 | velmorque 831
36 | ASRGanho2 827
37| AsRPPI 827
38|  Timerin 912
39 | Termicoin 105
40 | Dis AuxRef 81
a SEQ-1 849
a2 sEQ-2 849
3] Manua 8-49
44|  Gostep 849
45 | Hold Step 849
46 FWD JOG 8-5
47| Revios 85
48 | Torque Bias 830
Terminal de
85 | Oh1555 | DIOnDelay | entradademulti- |  0-10000[mseg] 10 o 729 |o|o|olofo
fungao filro ON
Terminal de
86 | Oh1SS56 | DIOff Delay | entradade muli- |  0-10000[mseg] 3 o 729 |o]o|o|o|o
fungao fitro OFF
Selagdo da Pg - P1
irada d
o7 | oniss? | seipinema| SRdade o T contaoa(va) oo X 729 |o|o|olofo
1 ‘ Contato B (NF)
on com Comando de
88 | Ohisss P operacdo apos 0-100[sec] 0.00 x 711 |olo|o|o]o
atraso "
periodo de tempo
Tode Comando
89 | onsse | | 1B9 | sequencialapss |  1-5000[mseg] 1 X 710 |o|o|olofo
periodo de tempo
P8Pl
9 | Onis5A | Distaws | Stalus doterminal 0000 o 729 |o|o|olofo
deentradade | 0 | Aberto (Off) 0000
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Exibigao da Nome
| | ‘ multi-fungdo

Valor | Mudanga | Pagina | Modo de controle

Conectado (On)

13.6 Modo de Parametro - Grupo de funcoes do bloco
de terminais de saida (®0UT)

Grupo de fungdes dos blocos de terminais de saida ( PAR < OUT)

Modo de controle

Mudanga
Nome Range de ajuste | Valor inicial | na opera- | Pagina e
céo
F T| T
00 - Codigodump | _Cédigo Jump 0-99 30 o - |olololo]o
0 | Frequencia
1| corente
2 Tenséo
5 | Tensionc
Link
4 Torque
5 Poténcia
6 ldss
§ o
01 | Oh1601 | AO1Modo a‘:,ea”‘gz‘ac‘gal 7 lass Frequéncia o 95 |o|ofofofo
8 | Far Objetivo
9 | FgrRampa
10 | Fdb velocidade
11 | Dev velocidade
[ 12 | Valor Ref PID
13 | Valor Fdb PID
14| saidaPiD
15 | constante
02 | 0h1602 | AOganhol iﬁ';:’;’;gdf ~1000~1000[%] 100.0 o 95 |o|ofofo|o
03 | oh1603 | AO1Bias Sai”aa’::;ég‘“ -100~100[%] 00 o 95 |o|o|o|of|o
04 | oh1604 AO1 Filtro Saidi:"‘lf(')bg‘ca 0-10000[mseg] 5 o 95 |o|o|o|o|o
05 | 0n1605 | AOLConstge | S@idaanalégica 0~1000[%] 00 o 95 |o|lo|o|olo
constante 1
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Nome

M

06 | 0h1606 | AOL Monitor | Saidaanalogica 0~1000[%] 0.0 - 95 [o|o|lo|o]|o
1 monitor

Frequencia
Corrente

Tenséo

Tensdo DC
Link

Torque
Poténcia

Idss.

o

lass :
Frequéncia

07 | 0h1607 AO2 Modo | Safdaanalégica
2item
Far Objetivo

Far Rampa
Fdb velocidade
11 | Dev

12 | Valor Ref PID
13 | Valor Fdb PID
14 Saida PID

15 | Constante

Grupo de funcdes dos blocos de terminais de saida (  PAR = OUT)

Modo de controle
Mudanga
Val

Nome Range de ajuste
ange de ajust inicial

naopera- | Pégina
cao

08 | 0h1608 | AO2Ganho Sa'dasaa”nﬂ‘ég‘caz ~1000~1000[%] 100.0 o 97 |ololofo|o
09 | 0h1609 | AO2Bias | Saidaanalégicazbias |  -100~100[%] 00 o 97 |o|olo|o]o
10 | 0h160A | AO2Filter | Saida analégica2 filter | 0~10000[mseg] 5 o 97 |o|olo|o]o
Saida analgica ~

11 | on160B | AO2Const% pliene 0~100[%] 00 o 97 |o|o|o|o]o
12 | ohi6oc | AOZMonitor | SAldaanadgicaz 0-1000[%] 00 o 97 |o|o|o|o|o

0 | Frequéncia

1 Corrente

2 Tensdo

3 | Tenséo DC Link

4 Torque

5 Poténcia

6 Idss
14 i O 7 Igss 0:

Oh160E | AO3Modo Saida analogica 3 d . o 97 |ofo|o|o]|o

Notazs) item 8 Fgr Objetivo | Frequéncia

9 | FarRampa

10 | Fdb velocidade

11 | Dev velocidade

12 | Valor Ref PID

13 | Valor Fdb PID

14 Saida PID

15 Constante
15 | Oh160F | AO3Ganho Sa"’aGa;‘i:gg‘ca3 ~1000~1000[%] 100.0 o 97 |o|o|o|o|o
16 | 0h1610 | AO3Bias | Saidaanalégicadbias |  -100~100[%] 00 o 97 |ofolo|o]o
17 | Oh1611 | AO3Filro | Saidaanalgica3fiter | 0~10000[mseg] 5 o 97 |olololo]o
18 - AO3Consty, |  Saidaanaldgica 0~100[%] 0.0 o 97 |o|o|o|o|o

constante 3
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Exibig&o d: Nome
19 | on1613 | AO3 Monitor Sa'“f;ai‘gf"““ -1000~1000[%] 00 o 97 |olo|o|o|o
Frequencia
Corrente
Tenséo

Tens&o DC Link

0
1
2
| 3|
4 Torque
5 Poténcia
6 Idss
20 | oh1614 | AO4 Modo Saida analgicad | 7 |q5§ o 98 |o|lo|o|o|o
item 8 | FarObjetivo | Frequéncia
9 | FarRampa
| 20 | Fdb velocidade
11 | Dev
12 | Valor Ref PID
13 | Valor Fdb PID
14 Saida PID
15| Constante

Grupo de funcdes dos blocos de terminais de saida(  PAR = OUT)

N eiesod va Mudanca
xibigdo da ) ] alor
Comuni- | X0 EE0 Nome Range de ajuste nicial | na opera- | Pagina N
cagéo céo
.
AO4 | Saida analogica2
2 | omeis | SO0 il -1000~1000[%] 100.0 . 98 [o|o|o|ofo
2 0h1616 | AO4 Bias Sa'dazl”:s'"g‘caz -100~100[%] 00 o 98 |o|o|olo|o
23 0h1617 | AO4 Filtro Sa'da;:‘[f‘[')"g‘caz 0-10000[mseg] 5 o 98 [o|o|o|ofo
AO4 | Saidaanalgica ~
2 . sy || TAhaEk 0-1001%] 00 o 98 [o|o|o|ofo
AO4 | Saida analogica2 ~
25 | one1s | AOH Al 0-1000[%] 0.0 o 98 [o|o|o|o|o
Bit 000~ 111
1 Baixa-tensdo
. 910
30 ohie1E | Fahade | copodesaida | , | Ourafahaalémde | o1 o o|lojo|o|o
saida baixa-tens&o 9-16
5 | Fanafinaldore-
start automatico
31 | omerF | Relen | MutfuncdoRelé | o Nenhum 20:Falha | O 910 |o|o|ofo|o
2 | ohie2o | Retep | MutluncdoRele| FDT-1 14Run o 910 |o|o|ofo|o
Multi-fungdo .
38 | onte2r | pefinrQr | MRIMTERS | 2 FDT-2 LFDT- o 910 |o|o|ofo|o
q | Multifungdo Relé '
rmy | ON1622 | Relé3 s 3 FDT-3 2FDT-2 o 910 [o|o|ofo|o
a5 | onezs | Reles | MutfuncAoRelé |, FDT-4 3FDT-3 o 910 [o|o|ofo|o
% | ohiee | Retes |MutfuncdoRelé| Over Load 4FDT-4 o 910 |o|o|ofo|o
6 oL
7 Baixa Carga
8 | Avisode Vent
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Exibic: Nome

9 Parada
10 Sobretens&o
1 Baixa-tensdo
12 | SbrAquecimento
13 | ComandoPerdido
14 Run
15 Parada
16 Constante
17 Linha do INV
18 | Comandolinha
19 Busca Veloc
20 Pulso Step
21 Pulso Seq
22 Pronto
23 Trv Acel
24 Trv desac
25 MMC
26 2ZVel Dect
21 Torque Dect
28 Timer Out

Nota 25) os codigos OUT 14~25 serao exibidos somente apds a instalagdo do cartéo de expansao de I/ ser instalado.

Grupo de funcdes dos blocos de terminais de saida (  PAR = OUT)

Modo de controle

Ne Exibicio d val Mudanga
No C:mul;\r ’}‘S‘:(:ﬂa Nome Range de ajuste el | naopera- | Pagina
0 cdo
29 Falha
30 | PerdaDoTeclado
31 DB Aviso %ED
32 ENC Tune
3 ENC Dir
34 | onoff Control
35 BR Control
41| onh1629 | DOstaws | Monitor de saida . 000 X o8 |- |-|-]-]-
de multi-fungdo
Tempo da saida
50 | 0h1632 | DO ONDelay | de multi-ungdo 0~100[sec] 0.00 o 913 |o|o|o|o|o
ON
Tempo da saida
51| 01633 | DO Off Delay | de multi-ungdo 0-100[sec] 0.00 o 913 |o|o|o|o|o
OFF
- ) Q1Relé2 Relé1
52| oness | DONGNO | Selacdo dasalda| o T conaro a(na) 000 X 914 |o|o|o|o]|o
1 | contatoB (NF)
FalhaOut | Tempo para falha -
53 | On1635 oDy gt 0-100[sec] 0.00 o 913 |o|o|o|o|o
FalhaOut | Tempo para falha ~ )
54| On1636 Pk PN 0-100.00sec] 0.00 o 913 |o|o|o|o|o
55| 0h1637 | AtrasoTpOn T‘*'“WSZ’“"“S’ 0-100.00[sec] 0.00 o 912 |o|lo|o|o]|o
56 | 0h1638 | Atraso Tp Off Te’“""gé‘?“"‘e’ 0~100.00[sec] 100.0 o 912 |o|o|ofo|o
57 | 0h1639 Fqr FDT Deteccdode | o 4vima frequéncialHz] | 30.00 o 910 |o|o|o|o]|o
58 | Oh163A | BandaFDT | Deteccdoda | 0~méxima frequéncialz] | 10.00 o 910 |ofofofo]o
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Nome
largura de

Detecgdo de
torque
Deteccdo da
largura do torque

59 [ 0h163B Nivel TD 0~150[%] 100 o 9-12 X|X|O|[X|O

@
3

0h163C Banda TD 0~10[%] 5.0 o 9-12 X|X|O|[X|O

<\ 05 codigos cinzas s referentes a cadigos escondidos, liberados quando outros cadigos sao ajustados.

13.7 Modo de parametros - Grupo de funcoes de
comunicacao (COM)

Grupo de funcdes de comunicagéo (PAR < COM)

Modo de controle

Exibico da Mudanga
funodo Nome Range de ajuste | Valor inicial | na opera- | Pagina ; e
cao
F T| T
00 - Cédigo Jump | Cédigo Jump 0-99 20 o - |olololo|o
o1 | on7or | Rsagsstp | Enderecodo 0-250 1 o 13 (oflolo|o|o
0 | ModBus RTU 0:
02 | o0n1702 | RS485 Proto Protocolode ') T peservado - | ModBus o 13 (oflolo|o|o
2 LS Inv 485 RTU
0| 1200 bps
Taxade 1| 2400 bps
03 | 0h1703 |RS485BaudR encia/ |2 4800 bps > o 13 (oflofo|o|o
velocidade de |3 | 9600 bps | 9600 bps
comunicagao [T oo
5| 38400 bps
0| DePNSL
Ajusto de frame de | 1 | D8/PN/S2 0:
04 | 0n1704 | ModoRsass | MERIEEEE 2T oaress | papNisL - us (oflolo|o|o
3| pspois
Tempo de
05 | 0h1705 | RespDelay | transmicdo apos 0~1000[ms] 5ms o 13 [ofo|ofo|o
06 | 0h1706 | FBusSMW Ver | Versio do SW de - 1.00 o option [0|o|oo]o
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a2y comunicacao
07 | ohi7o7 FBuUS ID ;';C‘I’:ng‘l’m‘:"'\f/:ffgr 0-255 1 o opton |0 |0|0|0|0O
08 | oni708 B;?;Sam FB‘éir‘:‘eu'ﬁgg?gz de - 9600 bps. opton |0 |0|0|0|0O
Status do LED da.
09 | 0h1709 | FieldBusLED |  comunicagdo . . o | opion [0|0|0|0|0O
opcional
30 | on7ig | Paastts 0-8 3 o 1u7 |o|ofo|o]o
Num
31 | 0h171F | Status Para-1 |Enderego desaidal| 0000~FFFFHex | 000A o 17 |olololo]o
32 | 0h1720 | Status Para-2 |Endereco desaida2| 0000~FFFFHex | 000E o 1u7 |ololofofo
33 | 0n1721 | Stats Para-3 |Endereco de saida 3| 0000~FFFF Hex |  000F o 17 |ololofofo
34| 0n1722 | Status Para-4 |Endereo de saidad| 0000~FFFFHex | 0000 o 1u7 |olololofo
35 | 0n1723 | Status Para-5 |Enderego desaida’5| 0000~FFFFHex | 0000 o u7 [ololofofo
36 | 0h1724 | Status Para-6 | Endereco de saida 6| 0000~FFFF Hex | 0000 o 17 |ololofofo
37 | 0n1725 | Status Para-7 |Endereo de saida 7| 0000~FFFF Hex | 0000 o 1u7 |olololofo
38 | 0n1726 | Status Para-8 |Endereco de saida 8| 0000~FFFFHex | 0000 o 1u7 |olololofo

" 05 codigos cinzas séio referentes a codigos escondidos, liberados quando outros codigos sao ajustados.
Nota 27-1) Os c6digos COM 06~17 seréo exibido somente quando o cartdo opcional de comunicago for instalado.
Verifique o manual do cartéo opcional.

Grupo de fungdes de comunicagéo (PAR < COM)

Modo de controle

No Mudanca

. 0 \ s|v
Comuni- oo Nome Range de ajuste | Valor nicial | na opera- | Pégina | | e
cagao

F T|T
50 | 0h1732 | ParactlNum - 0-8 2 o 17 |ololofo|o
51| 0n1733 | ParaContro-1 | Endereco de entradal | 0000-FFFF Hex 0005 x 17 |o[o[ofo]o
52 | 0h1734 | ParaControl-2 | Endereco de entrada2 | 0000-FFFF Hex 0006 x 17 |ololofo]o
53 | 0h1735 | ParaControl-3 | Endereco de entrada3 | 0000-FFFF Hex 0000 x 17 |olo[oo]o
54 | 0n1736 | ParaContro-4 | Endereco de entrada4 | 0000-FFFF Hex 0000 x 17 |o[o[ofo]o
55 | 0n1737 | ParaContro-5 | Endereco de entrada’ | 0000-FFFF Hex 0000 x 17 |olo[ofo]o
56 | 0h1738 | ParaControl-6 | Endereco de entrada 6 | 0000-FFFF Hex 0000 x 17 |ololofofo
57 | 0h1739 | ParaControl-7 | Endereco de entrada7 | 0000-FFFF Hex 0000 x 17 |olo[oo]o
58 | 0h173A | ParaContro-8 | Endereco de entrada8 | 0000-FFFF Hex 0000 x 17 |o[o[ofo]o

) Entrada de multi-uncéo ) .
70 | on1746 | Virtual DIt e it 0 Nenhum | O:Nenhum | O 14 |o|o|o|olo
71| onza7 | viaipiz |EVadademuitingio FX 0:Nenhum o 1u4 |o|o|ofo|o
) Entrada de multi-fungao )
72| on174s | VirualDI3 iy 2 RX ONenhum | O 1u4 |o|o|o|olo
73| on7ag | viuaipia |ENUadademuitiungio RST 0:Nenhum o u4 |o|o|ofo|o
74| oh174a | vVinuaiprs | EMradademultifungdol , pop eyierma | 0:nenhum o 14 |o|o|ofo|o
comunicagdo 5
75 | on74s | viuaipig |EMadademuitiungio| g BX oNenhum | O u4 |o|o|ofo|o
76 | oh17ac | Vinuaipr7 | Entadademultifungio | g J06 0:Nenhum o 14 |o|o|ofo|o
comunicagdo 7

77 | 0h174D Virtual DI 8 Entrada de multi-fungdo 7 Vel-Baixa 0:Nenhum o 11-4 olo|o|o|O
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Nom: Valor inicial
a0 8
78 | oh174E | Vinuaipre | EMadademultifungdol g yenagia | 0:Nenhum o u4 |o|o|o|o|o
comunicagéo 9
79 | Oh174F | Virtual DI 10 E""ad“e'““l"";’gcm 9 Vel-alta | 0:Nenhum o 14 |ololo|o|o
80 | on1750 | Vinualpiy | ENadademultifunciol Vel-X 0:Nenhum o u4 |o|o|o|o|o
comunicagéo 11
81| Oh1751 | Virtual DI 12 E""ad“e'““l"";’gcm 1 XCEL-L | O:Nenhum o 14 |ololo|o|o
82| on752 | vinaipiig |EMMEdademuliiinciol y, | ycem | oNenhum o u4 |olo|o|o|o
83 | 0h1753 | Virtual DI 14 E""ad“e'““l""fgcm 13 | RUN Habilitado | 0:Nenhum o 14 |ololo|o|o
84| on7ss | Viaipigs |ENVadademuliiuncio) 3-Fios 0:Nenhum o u4 |o|o|o|o|o

Modo de controle

N . Mudanca

Comuni- | EXbicc Nome Range de ajuste | Valor inicial | naopera- | Pagina v
cagao o Lic
T|T
15 | 2Fonte | O:Nenhum | O u4 |ololoo|o

16 | Mudanca

1718]  Up/Down

19 | Reservado

20 | /D Limpar

21 | Analog Hold

22 | I-Term Clear

PID

28 | |agoAberto

24 | PGanho2

tifuncao |25 | XCEL Parar

85| 0h1755 | Vinuaipi1e | ENtadade mul .

26 2° Motor 0:Nenhum o - o|o|o|ofo

27 Trv Offset Lo
28 Trv Offset Hi

29 Interlock 1
30 Interlock 2
31 Interlock 3
32 Interlock 4
33 Reservado

34| Pre Excitagdo
35 | Velrorque
36 | ASRGanho2
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37 ASR P/PI

38 Timer In
39 | Termicoln
40 | Dis Aux Ref
a1 SEQ-1
42 SEQ-2
43 Manual
44 Go Step

45 | Hold Step

46 FWD JOG

47 REV JOG

48 | TorqBias

ao texto que devera aparecer aqui.. Erro! Use a guia Pagina Inicial para aplicar M= 1 ao texto que devera -

Modo de controle

Monitoragao da entrada

2r2)

86 | ON1756 | VirtDIStawus | decomunicagdoda | - - 0 X us |ofo|o|o|o
Multi-fungdo
- 0 RS485 N
90 | 0n175A | SelComMmon | Selevdodotipode 1 Teclado R85 o us |o|olo|o]|o
2 Field Bus
91 | 0h1758 | Nim Frame Reb| NOmero de frames . 0 . us |o|o|ofo|o
recebidos
92 | 0h175C |Num Frame erro N“'“e"’d;'r;a'“esm'“ - 0 - 1s |ofolo|o]|o
] Ntmero de frames
93 | 0n175D | Nam Frame Nak [ Narmero 4@ frame - 0 - us |ofo|o|o|o
% izaco d 0 N&o
o Atwalizar Com Alalizagdo de 0 . us |o|o|ofo|o
Comunicacio 1 Sim

Nota27-2) COM 94 sera exibido quando o cartéo opcional de comunicago for instalado.

13.8 Mode de Parametros - Grupo de Fungoes
Aplicadas (9 APP)

Grupo de Funcgdes Aplicadas(PAR = APP)

Modo de controle

N© val Mudanca
. alor U s
c‘n::::;\ Nome Range deajuste | ;o) | naopera- | Pégina | e
) F T|T
00 - Cédigo Jump Cédigo Jump 0-99 20 o - |ololololo
0 | Nenhum
1 | Transversal
Selagdodas | 2 | Proc PID o
01 | ohisol Modo Ay . X - Jo|ofo|x|x
odo App funcdes aplicdas |3 | Reservado | Nenhum
4 Au}o
% | ohisos TrvApmiitoe | Renge de operagao 0-20[%)] 0.0 o 851 |o|o|o|x|x
Nota28) trasversal -
Magnitude de - .
09 | oh1809 | TrvScrambos | MAINMEELE 0~50(%) 00 o 851 |0 |0|0|x|x
Tempo de
10 | on180A | TrvTpAcel aceleragdo 0.1~600.0[seg] 20 o 851 |0 |0|0|x|x
11 | oh18oB | TrvTpDesac Tempo de 0.1~600.0[seg] 30 o 851 |0|0|0|x|x
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Exibi¢do da Nome
desaceleracdo
Limite superior de
12 | 0h180C | TrOffsetAlto | compensagdo 0~20.01%] 00 o 851 |0|0|0|x]|x
tranversal
Limite inferiro de
13 | 0h180D | TnOffsetBaixo |  compensagdo 0-20.00%] 00 o 851 |0|0|0|x|x
tranversal
16 2
sz | ON1810 | Saida PID Monitoragéo da 0 0.00 - 812 [o|o|o|x|x
17 | oni81l | valorRefpip | Monitoragéo da %] 50.00 - 812 [o|o|o|x|x
referéncia PID
Monitoragéo do
18 | ons12 | valorFdbpip | Momloracdodo %] 0.00 - 812 |0|0|o0|x|x
19 | 0n1813 | Ajuste RefPID A“Js‘af‘?:g”e“c‘a -100~100[%] 50% o 812 [o|o|o|x|x
0 | Teclado
1 vi
2 i1
3 v2
4 12
Selegdo da ;
20 | omsia | FonteRefpiD |  SEGA0da 5 [ Rosgs | oTeclado |  x 812 |0|0|o0|x|x
6 | Encoder
7 FieldBus
8 cLp
9 | Sicronismo
10| Binario

“C 05 cadigos cinzas s referentes a codigos escondidos, liberados quando outros codigos so justados.
Nota 28) Os codigos APP 08~13 seréo exibidos somente quando APP-01 (Modo App) for ajustado para “Transversal’.
Nota 29) Os cédigos APP 16~45 serdo exibidos somente quando APP-01 (Modo App) for ajustado para “Proc PID” ou APP-01(Modo
App) for ajustada como “MMC” e Requl Bypass(APO-34) for ajustado com "NA&o".

Grupo de Fungdes Aplicadas (PAR = APP)

Modo de controle

N Valor | Mudanca
Comuni- | Exi Nome Range de ajuste ao) | naopera- | Pagina
0
1 11
2 v2
3 12
A 4 RS485
21| 0n1815 | FonteRefpip | Selacdo de Feedback ov1 X 812 (0|0 [0|X|X
D 5 Encoder
6 | FieldBus
7 CLP
8 | Sincomismo
9| Binaio
PID Ganho
22| 0h1816 | GanhoP-PID sroporsional 0-1000[%] 50.0 o 812 |o|o|o|x]|x
23| oh1817 Tempo I-PID. P'Dcm;‘[‘é‘;,"a‘i'e'“p" 0~200.0[seg] 10.0 o 812 |0|0|0|x|x
24| 0h1818 | TempoD-PID | PID tempo diferencial | _0~1000[mseg] 0 o 812 |ofofo[x]x
25 | oh1819 Ganho F-PID FDEED G 0~1000.0[%] 00 o 812 |0|0|0|X|x
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Modo de controle

Nome

26 | Oh181A | EscalaGanho P Escala do ganho 0~100.0[%] 100.0 X 812 |o|o|o|x|x
Proporcional
27 | 0h181B | SaidaLPFPID | Filtro dasaidaPID 0~10000[ms] 0 o 812 |o|o|o|x|x

PID inferior da

20 | oh181p | Limitatopip | PIPfrequéncialimite | oo o ciatia) 60.00 o 812 |0|0|0|x|x
superior e
PID frequéncia limite | 300~ PID limite
30 | ON181E | Limit BaixoPID AR superior da -60.00 o 812 [o]|o|o|x|x
1
i i 0|  Nao
31 0h181F Saida Inv PID PID saida reversa 1 Si 0:No X 8-12 0O|0|O0|X|X
im
32 | 0h1820 | EscalaSaidaPID Esca‘a‘;elga'd“d" 0.1~1000[%)] 100.0 X 812 |o|o|o|x|x
PID movimento da )
. " d 0-méxima
34| 01822 | FreqPré-PD | frequénciado perido | o BECTE 0.00 X 812 (0|00 |x|x
de controle
PID controle do
35 | 0h1823 | SaidaPré-PID | periodo do nivel de 0-100(%] 00 X 812 [o]|o|o|x|x

PID controle do
36 | 0h1824 | AtrazoPré-PID | periodo do tempo de 0~9999[seg] 600 o 812 |0|0|0|Xx|X
atraso do movimento

PID tempo de atraso

37| 0h1825 | PID Sleep DT e 0~999.9[seg] 60.0 o 812 |0|0|0|X|X
PID frequéncia do 0~-méxima

38 | 0h1826 | Frq Sleep PID iollSien (o) 0.00 o 812 |0|0|0|X|X

39 | 0h1827 | PIDNivelWakeUp | PID nivel Wake up 0~100[%] 35 o 812 |0]|0|0|X|X

0_| Abaixo doNivel
1 | Acima do Mivel

0: Abaixo
doNivel

40 | on1828 | PIDModowakeup | PP @uste do modo

~

Além do Nivel

Modo de controle

N Mudanca
Ne | Comuni | Exibigao da fungdo Nome Range deajuste | VA |1 opera | Pégina
cagao ca
0
i
2 mBar
3 Pa
4 KPa
5 Hz
42| 0h182A |  Sel Unid PID ApebEh g pm 0% o 812 (0|00 |x|x
7 \
8 |
9 w
10 HP
1 c
12 F
|43 | on1828 | GanhoUnidPID | Ganho unidade PID 0-3001%] 10000 | © 812 [oofo[x[x
o[ xom
44 | ontszc | EscalaunioPiD | EscalawnidadePID [~ 2x1 o 812 |o|o|o|x|x
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Nome Pagina | Modo de controle

4 X0.01

PID 2nd proportional 0-1000[%] 100.0 X 812 |0 |O|O|X|X

a
&

0h182D Ganho P2-PID

Nota 29) APP 16~45 serd exibido somente quando APP-OL (App Mode) se for ajustado como'Proc PID” or APP-01(App Mode) se for
ajustado comoMMC" and Requl Bypass(APO-34) se for ajustado como*N

13.9 Parameter mode - Grupo de operacao Auto
sequéncia (9AUT)

Grupo de operagéo Auto sequéncia ( <»AUT)

Modo de controle

No Exibico d Mudanga v
xibigao da i
N | Comuni- m:‘;éﬂ [ Range de ajuste | Valor inicial | na opera- | Pégina | e
cagao o
F T|T
00 - Cédigo Jump | Cédigo Jump 10 o - lololo[x[x
Tipo de operagao | 0 Ao g
01 | 0h1901 | ModoAuto automation [ 0:AUto-A X 85 |0|0|0|x|x
Tempo do
02
romoy | ON1902 | Auto Check (ol 0.02~2.00[seg] 0.10 X 850 |00 |o|x|x
operagdo
automatica
03 | 0h1903 | Selegao Seq S:f@a“d,‘”‘p" 1-2 1 o 850 |o|o|o|x]|x
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- . Ntmero de
oy | ON1904 | PASSOAMETO | soqugncia 1-8 2 o 850 |0 0|0 |x|x
Passo 1
05 Passontmero | NUmerode
ey | ON1905 . sequencia — 1-8 2 o 850 (0|00 |x|x
Passo 2
10 1/1 passo de 0.01 ~méaxima
sy | ONI90A | Seq 11 Far e s TR 11.00 o 850 (0|00 |x|x
1/1 tempo .
1| 01908 | Seq1ixcel [ ARISTPO. 0.1-600.0[seg] 50 o 850 (0|00 |x|x
1/1 tempo de
12 | oh1goc ngaég "f:;i‘fg:dd: 0.1-600.0[seg] 50 o 850 |o|o|o|x|x
constante
4 0 | Reverso
13 | on19op | sequapir | U1 operagdode [ 1: Avango o 850 |0 |00 |x|x
diregao 1| Avango
14 | ohigoe | sequzFqr | W2passode (ER-EHITEL 21.00 o 850 |0 |o|o0|x|x
]
1/2 tempo . )
15 | Oh190F | Sequ2Xcell | A210mPO. 0.1-600.0[seg] 50 o 851 (0|00 |x|x
12 tempo de
Seq 12 operagdo de - ¥
16 | oh1910 = i 0.1-600.0[seg] 50 o 851 (0|00 |x|x
constante
a 0 | Reverso
17 | onto1r | sequzpir | Y2operagdode 1: Avango o 851 |0 |0 0O |Xx|x
diregdo 1 Avango
18 | ohiooE | sequarqr | L3passode Qe ! 31.00 o 851 |0 |o|o0|x|x
frequéncia frequéncialHz]
1/3 tempo
19 | On190F | Seq1/3Xcell |  o7378mPO 0.1~600.0[seg] 50 o 851 (0|00 |x|x
/3 tempo de
Seq 13 operacdo de . y
20 | oh1910 S SEEt 0.1-600.0[seg] 50 o 851 (0|00 |x|x
constante
a 0 [ Reverso
21 | onw915 | sequapir | Y3 operagdode | 1: Avango o 851 |0 |o|o0|x|x
diregdo 1] Avango
1/4 passo de 0.01~méxima
22 | 0h1906 | Seq1/4Far s I 41.00 o 851 (0|00 |x|x
1/4 tempo
23 | 0M907 | Seq/aXcell |  ,7478MPO 0.1-600.0[seg] 50 o 851 (0|00 |x|x

Ne Exibico d Mudanca
Comuni- ”"“'n"a;‘a" [ Valor inicial | na opera- | Pagina
cagéo G2 cho
1/4 tempo de
Seq 14 operacio de .
24 | oh1018 Sk SEEt 0.1-600.0[seg] 50 o 851 (o |o|o|x|x
constante
4 0 | Reverso
25 | ohio19 | sequapir | Y4 operagdode ‘ 1: Avango o 851 |0 |o|o|x]|x
ecdo 1| Avanco
26 | oh191A | sequsEgr | USPpassode (ER-AYEHITEL 51.00 o 851 [0 |0 |0 |x]|x
]
1/5 tempo .
27 | on191B | SequsXce | M5 feMPO 0.1-600.0[seg] 50 o 851 [o|o|o|x]|x
1/5 tempo de
Seq 1/5 operagao de . y
28 | ohioic S e 0.1-600.0[seg] 50 o 851 (o |o|o|x|x
constante
29 | 0h191D | Seq1/5Dir | 1/5operagiode | 1 | Avango | LAvango | O 851 [0 oo [x][x

LSis | 133




Erro! Use a guia Pagina Inicial para aplicar S 1 ao texto que devera aparecer aqui. . Erro! Use a guia
- Pagina Inicial para aplicar  ®S 1 ao texto que devera aparecer aqui.

N Ne Exibigao da Range de ajuste | Valor inicial | Mudanga
Auto-B
1/6 passo de 0.01-méxima
30 | ohiolE | Sequeryr | RPeSSO0 roubneialri] 60.00 o 851 [o|o|o|x|x
1/6 Tempo
31 | OM9IF |SequexcelT | a0 78TO 0.1-600.0[seg] 50 o 851 [o|o|o|x|x
1/6 tempo de
Seq U6 operagio de . ,
32 | oh1920 et s 0.1-600.0[seg] 50 o 851 [o|o|o|x|x
constante
4 1 | Avanco
33 | oh1921 | Seq/6Dir 1’6‘2‘?5'353"“ 01 3:Avango o 851 |o|o|o|x|x
jrecdo 1
34 | oh1922 | Seq /7 Far Bib=ssollS (i 51.00 o 851 (0|0 |0 |x|x
]
35 | 0h1923 |Sequ7XceT | M7 Tempo 0.1~600.0[seg] 50 o 851 |o|o|o|x|x
Acel/Desac
1/7 tempo de
Seq 17 operagao de » '
36 | Oh1o24 SeL e 0.1-600.0seg] 50 o 851 [o|o|o|x|x
constante
" 0 | Reverso
37 | oh1925 | sequ7pir | L7 operacdode 1:Avango o 851 (0|0 |0|x]|x
egao 1 Avango
38 | oh1926 | sequgFgr | UBPpassode @i 21.00 o 851 |o|o|o|x|x
i2]
39 | 0h1927 | Seq 1/8 XcelT SEempg 0.1-600.0[seg] 50 o 851 (0|0 |0 |x|x
. Acel/Desac - el -
1/8 tempo de
Seq U8 operagao de » ;
40 | oh1928 0L SRl 0.1-600.0[seg] 50 o 851 [o|o|o|x|x
constante
2 0 | Reverso
41 | oh1929 | sequspir | U8 operacdode 1:Avanco o 851 (0|0 |0 |x|x
egdo 1 | Avanco
43 2/1 passo de 0.01-méxima
vy | 01928 | Seq2/iFar | ZPESSOd requeneialiia 12.00 o 851 [o|o|o|x|x
2/1 Tempo B
44 | 0m92C | sSeq21xcer | 2 TeMPO 0.1-600.0[seg] 50 o 851 [o|o|o|x|x
201 tempo de
Seq2/1 operagio de . ,
45 | ohie2p SeE s 0.1-600.0[seg] 50 o 851 [o|o|o|x|x
constante
. 0 | Reverso
46 | oh192e | seqziipir | 21 operacdode 1:Avango o 851 [o|o|o]|x]|x
ega0 1 Avango

Ne . Mudanca
Comuni- funedo Nome Range de ajuste | Valor inicial | na opera- | Pagina N
cagdo cdo
.
47 | oh192F | Seq2/2 Far 22Dzssolls (ER-EHITEL 22.00 o 851 (0|0 |0 |x|x
]
48 | 0n1930 | Seq2xcer | 22 Tempo 0.1-600.0[seg] 50 o 851 |o|o|o|x]|x
AcellDesac
212 tempo de
Seq 2/2 operagao de ~ ’
49 | oh1931 e Lt 0.1~600.0[seg] 50 o 851 |o|o|o|x|x
constante
4 0 | Reverso
50 | 0h1932 | Seq2/2 Dir 2/2";’5'353”“ | 1:Avanco o 851 (0|0 |0 |X|x
regdo 1 | Avango
51 | 0n1933 | Seq2/3Far 2EDzssolls (ER-EHITEL 32.00 o 851 |0 |0 |0 |x]|x
]
52 | 0h1934 |Seq2/3xcelr | 23 Tempo 0.1-600.0[seg] 50 o 851 |o|o|o|x|x
AcellDesac
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Nome
2/3 tempo de

Range de ajuste

Seq 213 operacao de . ’
53 | 0h1935 s e 0.1-600.0seg] 50 o 851 |o|o|o|x|x
constante
2/3 operagéo de 1 ‘ Avanco .
54 | 01936 | Seq2/3Dir < LAvango | O 851 [0 |o|o|x|x
1 direcdo 1 \ Auto-B “
24 passo de 0.01-méxima
52 | 0h1937 | Seq2/4 Far oo AR 42.00 o 851 (o |o|o|x|x
2/4 Tempo
56 | 001938 | Seq2/dxcem | A% 7STPO 0.1-600.0seg] 50 o 851 |0 |o|o|x|x
2/4 tempo de
Seq 2/4 operagao de . ’
57 | oh1939 e Lt 0.1-600.0[seg] 50 o 851 [0 |o|o|x|x
constante
4 1 | Avanco
58 | oh193A | seqziapir | 24 operagdode ‘ €01 1:Avango o 851 |0 |o|o|x]|x
diregdo 1 ‘ Auto-B
59 | 0h193B | Seq2/5 Far A2 [EE0ER (UPRE VL 52.00 o 851 |0 |0|0|x|x
]
60 | 0h193C | Seq2/5 XcelT | 23 Tempo 0.1~600.0[seg] 50 o 851 |0 |o|o|x]|x
AcellDesac 17600 -
215 tempo de
Seq 2/5 operagao de . ¥
61 | 0h193D e e 0.1-600.0[seg] 50 o 851 (o |o|o|x|x
constante
A 0 | Reverso
62 | Oh193E | seqz/spir | 25 operagdode ‘ 1:Avanco o 851 (0|0 |0 |Xx|x
ecéo 1 | Avanco
63 | ohio3F | seqaiergr | 2/0Ppassode OO 60.00 o 851 |0 |o|o|x]|x
]
64 | 0h1940 | Seq 2/6 XcelT Zoempg 0.1-600.0[seg] 50 o 851 |0 |00 |x|x
4 Acel/Desac - el ;
26 tempo de
Seq 2/6 operagao de . ’
65 | Oh1o41 ek caE oLt 0.1-600.0seg] 50 o 851 |0 |o|o|x|x
constante
a 0 | Reverso
66 | oh1942 | seqz/epir | 2O operagdode | 1:Avanco o 851 |0 |00 |x|x
egéo 1 | Avanco
67 | oh1943 | seqa7rgr | 27Passode @O 52.00 o 851 |0 |o|o|x]|x
frequéncia frequéncialHz]
27 Tempo ~
68 | 0n1944 | Seq2/7xcelT | M7 1STPO 0.1-600.0[seg] 50 o 851 [0 |o|o|x|x

Modo de controle

Ne xibicao d Mudanga
Comuni- | EXibicdo da Nome Range de ajuste | Valor inicial | na opera- | P4gina
omu funcéo 9 P 9
cagdo
217 tempo de
Seq 217 operagdo de . .
69 | Oh1045 Sek oo 0.1-600.0seg] 50 o 851 (o |o|o|x|x
constante
4 0 | Reverso
70 | ohios | seqzi7pir | ¥8operagdode [ 1:Avango o 851 |0 |0 |0 |x]|x
ecao 1 | Avanco
71 | oh1947 | Seq2/8 Far Ak (UPRE VL 22.00 o 851 |0 |0 |0 |x|x
]
72 | oh1948 | Seq2/8xcelr | 28 Tempo 0.1~600.0[seg] 50 o 851 |0 |o|o|x]|x
AcellDesac -1-600 ;
seq 28 218 tempo de
73 | oh1oa9 ek operacdo de 0.1-600.0[seg] 50 o 851 [o|o|o|x]|x
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Nome Range de ajuste
constante
3 0 | Reverso
74 | on194a | seqaispir | 2/8operagdode ‘ 1:Avango o 851 [o0|o|o|x|x
direcao 1 | Avano

<\ 05 cadigos cinzas s referentes a codigos escondidos, liberados quando outros codigos so justados.

Nota 30) Grupo AUT sera exibido somente quando APP-0 1(Modo App) for ajustado como “Auto Sequéncia”
Nota 31) AUT-04 sera exibido somente quando AUT-03 (Selecionar Seq) se for ajustado como*1"
Nota 32) AUT-05 sera exibido somente quando AUT-03 (Selecionar Seq) se for ajustado como"2".
Nota 33) AUT-10~41 sera exibido somente quando AUT-03 (Selecionar Seq) se for ajustado como*1”.
Nota 34) AUT-43~74 sera exibido somente quando AUT-03 (Selecionar Seq) se for ajustado como*2".

13.10 Modo de Parametros - Grupo de Funcdes do
Cartao Opcional (9APO)

Grupo de Fungdes do Cartdo Opcional (

SAPO)

Modo de controle

o Exibicdo da Mudanga
Comuni- | Z{PE50 42 Nome Range de ajuste | Valor inicial | na opera- | Pagina
omu ungao P L
cagéo céo
.
Cédigo L -
00 - T Cédigo Jump 0-99 20 o olo|o|o|o
o 0| Nenhum
Modo Enc | Item de fungao do '
sy | ON1AO1 e Eeins 1| Feed-Back | ONenhum | O 817 |o|o|o|o|o
2 | Referéncia
Tipo Sel Selegdo dotipo | O | Line Driver O:Line
04 | o104 X 819 |o|ofo|ofo
Enc encoder 1] Totemou Driver
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Nome Modo de controle
2 | Coletor Aberto
o @m .
Sel Pulso | Diregao de puiso :
05 | ontaos | SePul cchodepuiso | 1] (avm) ) 819 [o|o|ofo|o
2 A
Ném Pulso | Ndmero de pulsos -
06 | onzace | MM P ero de b 10-4096 1024 819 [o|o|ofo|o
08| 0n1A08 | Monitor Enc | Monitor Feed Back - - 819 [o|ofofo]o
Monitor " P
09 | ohaace | MOMIOT | yonitor referencia - - 77 |o|olo|olo
Filtro de entrada do
10 | 0h1A0A | EncFilro de entra 0-10000[mseg] 3 77 |o|olo|olo
Enc Pulso | Pulso minimo de
1 | ontaoe iso | Pulso minmode | o-100ikkz] 00 77 |o|x|o|x|o
EncPerc | Pulo minimo de
12 | ontacc B | oo te | 01001 0.00 77 |o|x|o|x|o
Enc Pulso | Pulso méximo de
13 | ontaoo pulso | Pulso maximode | 0~200(kHz) 100 77 |o|x|o|x|o
EncPerc | Pulomaximo de
14| ontace 5 | oo de | 01001 100 77 |o|x|o|x|o
- Exibigao do ntmero
g | O1AL4 | ABMOOT | e movimentos do 0-4 0 855 (0|0 [0|x|x
motor auxiliar
Selegao de partido - i
21 | oh1A1s | PartidaAux | SEIEGA0 de partd 1-4 1 855 [o0[o|o|x|x
Tempo de operagdo
22 | On1Al6 |TpAutoOp| demudanca XXX{Min] 0:00 855 [o0[o|o|x|x
automatica
ot Frequéncia de
23 | oniaw7 o partida do motor 0-60[H2] 49.99 855 [o0|o|o|x|x
Partida «
auxiliar 1
a2 Frequéncia de
24 | onats | P92 | partida do motor 0-60[H2] 49.99 855 [o0fo|o|x|x
auxiliar 2
s Frequéncia de
25 | oniate o partida do motor 0-60[H2] 49.99 855 [o0[o|o|x|x
Partida pr
auxiliar 3
Fara Frequéncia de
26 | omata | FES | parida do motor 0-60[Hz] 49.99 855 0|0 |0 |x|X
auxiliar 4

Ne

Modo de controle

Exibigo da ; ,
Comuni- | BEE0 S Nome Range de ajuste | Valor inicial Pagina
cagao
Far Frequéncia de
27 | omats | FOL | paradado motor 0-60[H7] 15.00 855 |0 |0 |0|x|x
auiliar 1
a2 Frequéncia de
28 | onAlC q parada do motor 0-60[Hz] 15.00 855 |0 |0 |0|x|x
Parada {
awiliar 2
Fas Frequéncia de
29 | onap | 9% | paradado motor 0-60[Hz] 15.00 855 |o|o|o|x|x
auiliar 3
Fraa Frequéncia de
0 | onAle q parada do motor 0-60[H7] 15.00 855 |0 |0 |0|x|x
Parada {
awiliar 4
31 ohiarr | PatidaAux | Tempodeatrazo | o 5604 groeq) 60.0 855 |0|o|o|x|x
para partida do
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Nome Range de ajuste | Valor inicial

motor auxiliar
Tempo de atrazo
32 | onazo |PAABAN| o parada do 0-3600.0[seg] 60.0 o 855 (0 [0|0|x|x
motor auxiliar
NGm de | Seleao do nimero ~
33 | ohiA21 o b 0-4 4 X 857 |o|o|o|x|x
Selecao « 0 Néo
3 | onaz2 | R | Selegiobypass [ o 0:No X 857 |00 [0|x|x
0 | Nenhum
Modo Auto | Selegdo do modo .
35 | ohiA23 Dl | B o 1 Aux 1: Aux X 857 |o|o|o|x|x
2 | Principal
36 Oh1A24 | TpAutoch | Tempodatroca 0~99:00[min] 72:00 o 857 (0|0 |0|x|x
B 0 N&o
3 | On1A26 | Interlock | Selegdo interiock |— S 0:No o 857 oo fo|x|x
im
Tempo de atrazo 0.1-360.0
39 | 0h1A27 |Interlock DT | do acionamento e 50 o 857 |00 |o|x|x
interlock [seq]
Diferenca de
40 | ohiazs |Awalprpif| Pressdodo 0~100[%] 2 o 857 |0 [0|0|x|X
acionamento do
motor auxiliar
Tempo de
aceleragao do
41 | 0n1A29 |TpAuxAcel| motor principal 0-600.0[seg] 20 o 861 |00 |0|x|x
quado o nimero de
bombas diminuirem
Tempo de
desaceleragdo do
Tp Aux motor principal » g
a2 | oz | mimero | 0-6000lseq] 20 o 857 |o|o|o|x|x
de bombas
aumentar
58 LED Status | LED de status do
oy | Oh2A3A | FERPE s - - o |opion|0|0|0|O]|O
Vers&o do software
59 0h1A3B CL\P,S/W do carto opcional - 1.X o opton |0 |0 |0|0|0O
er
de CLP.
60 0h1A3C CDL;E‘"{' - 0~FFFF[Hex] 0000 o opton |0 |0 |0 |00
61 | onasp | GRUT . 0-FFFF[Hex] 0000 o |opion|0|0|0|0]|0O
62 0h1A3E %L;a"‘g' - 0~FFFF[Hex] 0000 o opton |0 |0 |0|0|0O

Ne Mudanga

a a N \%
Comuni- E";‘“?ﬂ"“ Nome Range de ajuste | Valor inicial | na opera- | Pagina
omu uncéo P c
cagao cHo

.

63 Oh1A3F CDLP o - 0~FFFF[Hex] 0000 o opton |0 |0 |0 |00
ata 4

64 oh1ago | CLPWr - 0~FFFF[Hex] 0000 o opton |0 |0 |0|0|0
Data 5

65 oh1a41 | CLPWr - 0~FFFF[Hex] 0000 o opton [0 |0 |0|0|0O
Data 6

66 Oh1A42 %";av‘é' - 0~FFFF[Hex] 0000 o opton |0 |0 |0 |00

67 oh1a4z | CLPWr - 0~FFFF[Hex] 0000 o opton [0 |0 |0|0|0
Data 8

76 Oh1A4C CDL;;RI“ - 0~FFFF[Hex] 0000 o opton |0 |0 |0 |00
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77 oh1a4p | CLPRd - 0~FFFF[Hex] 0000 o opton |0 |0 |00 |0
Data 2

78 ohia4e | CLPRd - 0~FFFF[Hex] 0000 o opton [0 |0 |0 |0 |0
Data 3

79 Oh1A4F %"a':ﬁd - 0~FFFF[Hex] 0000 o option |0 |0 |00 |0
a4

80 0h1A50 CDL:ERS" - 0~FFFF[Hex] 0000 o opton [0 |0 |0 |0 |0

81 oh1asy | CLPRd - 0~FFFF[Hex] 0000 o option |0 |0 |00 |0
Data 6

82 | ohiasz | CLPRY - 0-FFFF[Hex] 0000 o | opion|o|0 0|00
Data 7

83 0h1A53 %La':aﬂad - 0~FFFF[Hex] 0000 o opton [0 |0 |0 |0 |0

“E 65 cadigos cinzas sao referentes a cédigos escondidos, liverados quando outros cédigos sao ajustados.
Nota 35) APO-01~14 ser4 exibido somente quando o carto de encoder for instalado.

Nota 36) APO-20~42 sera exibido somente quando APP-01 (Modo App ) se for ajustado como*MMC”.

Nota 37) APO-58~83 sera exibido somente quando o cartao de CLP for instalado.

13.11 Modo de Parametros - Grupo de Funcoes de
Protecao (9 PRT)

Grupo de Funcgdes de Protecéo ( <»PRT)

Modo de
Mudanca controle
Ne EX Valor
Comunicagéo Funcéo Nome Range de Ajuste Inicial Pagina (V v
/ Lle
F T(T
00 - Codigo Jump | _Cédigo Jump 0-99 40 o ololololo
0 | Nomalbuy | 1Hea
04 0h1B04 CargaDuty | Aluste total da Y W X 102 |o|o|o|o|o
carga 1| Heavy Duty Duty
Proteco de fase | Bit 00-11
05 0h1B05 | Chk Perda Fase | de entrada/saida Fase desaida | 00 x | 106 |o|o|o|o|o
aberta 1 aberta
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N | Comunicacio P Nome Range de Ajuste
2
entrada aberta
Banda de tenso
06 0h1B06 Banda IPO V da fase de 1~100[V] 40 X 106 |0|o|o|o|o
entrada aberta
Tempo de
o7 0n1B07 | TpDesacFalha | desaceleragio 0~600[seg] 30 o 109 |o|o|o|o|o
em caso de falha
Selegiode | 0 | Nao
08 0h1B08 RSTRestart | partida em caso onNe o 837 |o|o|o|o|o
de reset de falha | 1 Yes
o Namero de auto ~
09 0n1B09 N de restart rostarts 0~10 0 o 837 |o|o|o|o|o
10 Periodo de
o) Oh1BOA | TpPerdrestart | tempo paraAuto 0~60.0[seg] 10 o 837 |o|o|o|o|o
estart
0 Nenhum
em
1 Aviso
1 0h1BOB | ModoPerdaTecl | €350 de perdado oNenhum | o | 108 |o|o|o|ofo
comandodo | 2 Inércia
teclado
3 Desac
0 Nenhum
1 Inércia
Acionamento em | 5 Desac
Modo Perda | caso de perda do
12 oh180C iy it Sl 3 | Retem entrada | O:Nenhum | O 109 |o|o|o|o|o
velocidade | 4 | Retem saida
5| Perdade
Preset
13 Tempo de ajuste
ons9) 0h1BOD | TpperdaCmd | p/perdadecmd |  0.1~120[seg] 10 o 109 |ofo|o|o|o
de veloci
Operagédo de
frequénciaem | Frequéncia inicial
14 Oh1BOE | Perda PresetF | caso de perdado ~méxima 0.00 o 109 |0fo|o|o|o
cmd de frequéncia[Hz]
Nivel de ajuste p/ | 0 | Metadedexl | q.galf of
15 0h1BOF Nivel perdaAl | perda da entrada o 109 |o|o|o|o|o
analdgica 1| Abaixoxi X1
Selegiode | 0 Ndo
17 0h1B11 | Selec AvisoOL alarme de onNe o 102 |o|o|o|o|o
sobrecarga 1 Sim

Modo de

Mudanca controle
na

opera-

Exibicdo da
Fungéo

Nome Range de Ajuste

Pagina

Nivel para
18 0h1B12 | Nivel AvisoOL alarme de 30~180[%] 150 o 102 |o|o|o|o|o
sobrecarga
Tempo para
19 0n1813 TpAviso OL alarme de 0~30.0[seg] 10.0 o 102 |o|o|o|o|o
sobrecarga
; em O | Nenhum
20 0h1B14 | Selec FalhaOL | caso de falhade | 1 Inércia Liinércia | O 102 |o|o|o|o|o
sobrecarga | Desac
k Nivel de falha de
21 01815 | Nivel Falha o | WO 8 B8 30~200[%] 180 o 102 |o|o|o|o|o
22 0h1B16 | OL FalhaTime | Tempo parafalha 0~60[seg] 60.0 o 102 |o|ofo|o]o
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Selagiode | 0 N&o
25 0h1B19 | SelecavisoUL | alame para 0:N&o o |1012|olo|olo|o
carga leve 1 Sim
Tempo de alarme -
2 0h1B1A TpavisoUL | TR0 T e 0-600.0[seg] 100 o |1012|olo|olo|o
Nenhum
27 0h1B1B | Selec fahauL | Selegdo defaha Iy Inércia ONenhum | © 1012 |o|o|o|o|o
de carga leve
Desac
28 oh1B1C Tpfahaul | 1emPode faha 0-600[seg] 300 o |1012 |o|o|o|o|o
de carga leve
Nivel de limite
29 0h1B1D Nivel ULLF | inferior de carga 10-30[%] 30 o |1012|olo|olo|o
leve
Nivel de limite
30 Oh1B1E Nivel ULBF | superior decarga|  10~100[%] 30 o |1012|olo|olo|o
leve
em| 0] Nenhum
31 Oh1BIF  |FahaSem Motor | €250 de deteccao 0: Nenhum o 1016 |o|o|o|o|o
de motor 1 Inércia
desacoplado
2 Nivel de corrente
s | OM1B20 | NivelSemMotor | para motor 1-100[%] 5 o |1016 |o|o|ojo|o
Tempo de
33 oh1B21 Tp Sem Motor de'efrf;‘;r”“ 0.1-10.0[seg] 30 o 10-16 [0 |0|0|0 |0
Selegiode | 0 | Nenhum
acionamento 1 Inércia
34 0h1B22 | SelTérmicoT | em casode ONenhum | O 106 |o|ofo|o|o
aquecimento no | , Desac
motor
Selagioda | 0 | Nenhum
envradapara [ | Vi
Térmico In sensor de
35 0h1B23 p |2 1§ 0:Nenhum X 106 |0|o|O|O|O
Sre detecciode | 3 V2
motor 4 12
Nivel de falha no
sensor p/
36 0h1B24 | NivelTérmicoT | deteccdo de 0-100(%] 50.0 o 106

aquecimento no
motor

Modo de
Mudanga controle
Ne. Ne dbigdo da Nome Range de Ajuste valor na
Comunicagdo | Funcao inicial | opera-
céo
areadefalhado | 0 Baixo
sensor de
37 0h1B25 | TérmicoTArea | detecgdo de 0:Baixo o 106 |o|o|o|o|o
aquecimentono | 1 Alto
motor
Selegdo de falha | 0| Nenhum
40 0h1B28 | SelfalhaETH nosensor | 1 Inércia___ | O:Nenhum | O 101 |o|o|o|o|o
térmico B Desac
4 0h1B29 | Motor Cooling Tipo de 0 Auto 0:Alto o 101 [ofoofo]o
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Modo de
controle

Valor | Mudanga
Inicial na

Nome Range de Ajuste Pagina

Comunicagdo

ventilagao do
motor 1| Forgado
Taxa de 1 minuto
a2 oh1B2A ETHimn | TR de L 120-200[%) 150 o | 101 |o|o|o|o|o
Taxa consecutiva
a3 oh1828 ETH Cont @ consec! 50-200%] 120 o | 101 |o|o|o|o|o
Bit 0000~1111
Acionamento de | 1 5
50 0h1B32 | Paradade Prev f0da 0000 x | 103 [o|o|x|o|x
parada 2 [ vel constante
3lo a
Frequéncia de
. partida
51 0h1833 StallFrq1 | stall frequéncia 1 i 60.00 o | 103 |o|o|o|o|o
~stal frequéncia
1[Hz]
52 0h1834 Stall Nivel 1 stall Nivel 1 30-2501%] 180 x| 103 |o[o[x|o[x
stall frequéncia 1
53 0h1835 StallFrq2 | stallfrequéncia2 | -stall frequéncia | 60.00 o | 103 |o|o|x|o|x
2[Hz)
54 0h1836 Stall Nivel 2 stall Nivel 2 30-2501%] 180 x| 103 |ofo[x]o[x
stall frequéncia 2
55 0h1837 StallFrq3 | stallfrequéncia3 | -stall frequéncia | 60.00 o | 103 |o|o|x|o|x
4[Hz)
56 0h1838 Stall Nivel 3 stall Nivel 3 30-250(%) 180 x| 103 |olo[x]o[x
stall frequéncia 3
57 0h1839 Stall Frq4 | stall frequéncia 4 | -méxima frequéncia|  60.00 o | 103 |o|o|x|o|x
[Hz]
58 0h1B3A | StallNivel 4 stalllevel 4 30-250(%] 180 x| 103 o[o[x]o[x
) Nivel de aviso da
66 0n1B42 | DB aviso %ED | Mo oe &°0 0-30%] 0 o |1010|o|o|ofo|o
70 0h1B46 Frq Sobre vel | Aluste da Frq de 20~130[%] 1200 o 1012 | x|x|o|x|o
Tempo de ajuste
72 0h1B48 | Tp Sobre Vel de 0.01-10.00[seq] 0.01 o |12 |x|x|o|[x|o
sobrevelocidade
Falha de errode | 0 | Néo N
73 0h1B49 Falha Err Vel velocidade 1| Sim 0:Nao o 10-12 | X[ X |[O|X | X
74 0h1B4A Mrg Err Vel Md"‘S’ge'“de erro Z'M“‘mal 20.00 o 1012 | x| x|0|x|x
quénciall
Tempo de
75 0h1B4B Tp Det Err Vel “‘E';‘,‘gf‘;:"de 0.1~1000.0[seg] 1.0 o 1012 | x| x|o|x|x
velocidade
Verificagao na | 0 | N&o
7 0h1B4D | VerConxEnc | conexdo do 0:Ndo o |12 |x|x|o[x|o
encoder 1 Sim

Modo de
Mudanga controle

Ne xibi: Valor

Nome Range de Ajuste

Comunicagéo Inicial

Tempo de
78 Oh1B4E | TpVer Conxenc| verficagdoda | o, 1400 grseq) 10 o 1012 | x| x|o|x |0
conexdo do
encoder
79 Oh1B4F | Mode Fahavent | SSlacdo de erro .0 Flva o:Falha o 1012 |00 |00 |0
do ventilador | 1 Aviso -
80 0h1B50 | Modo Opc Falha| seleciode | 0|  Nenhum uinércia | 0 | 1013 |0|o|o|o|o
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Modo de

acionamento em | 1 Inércia
casode falha
nomedulode | ,

" Desac
expansao
Tempo adiado
81 0h1B51 Tp Adiar LVT antes de 0~60.0[seg] 0.0 X 1013 |o|o|o|o|o

determinar falha
de baixa-tensao

“C 05 cadigos cinzas sao referentes a cédigos escondidos, iberados quando outros cédigos sao ajustados.
Nota 38) PRT-10 sera exibido somente quando PRT-09(N° tentativas) for diferente de “0".

Nota 39) PRT-13~15 sera exibido somente quando PRT-12(Modo Perda Cmd) for “NENHUM"

Nota 40) PRT-32~33 seré exibido somente quando PRT-31(Motor Falha) se for ajustado como‘inércia’.

13.12 Modo de Parametros - Grupo de Fungoes do 2°
Motor (*M2)

Grupo de Funcdes do 2° Motor ( <»M2)

Modo de controle
Mudanga
Nome Range de Ajuste | Valor Inicial [ na opera- | Pégina
cao

Ne Exibigzo da

Comunicagéo Fungéo
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Pagina | Modo de controle

00 - Cédigo Jump | _Cédigo Jump 14 o - lololx[o]x
Abaixo
200
04 0h1C04 M2-Temp Acel Tempo de 0-600[seg] de 75kW o 840 [0|0|x[0[x
aceleragdo ‘Acima
de 90kw | 500
Abaixo
300
05 0h1CO5 | M2-Temp Desc |  1empo de 0-600[seg] de 75kW o 840 [0|0|x[0[x
desacelragio ‘Acima
de 90kw | %0
Capacidade do | 0-] _ 0.2kw
06 | 0h1CO6 | M2-Capcidade - X 840 |0|O|x|0|x
motor 21| 18skW
07 0h1C07 M2- Base Frq F'eg:;"”a 30~400[HZ] 60.00 X 840 [0|0|x|0|x
0 VIF
1 VIF PG
2 | slip Compen
Modo de .
08 | 0h1CO8 | M2-Modo Cul e 5 | sensoress- ovIF X 840 |0|0|x|0|x
1
4 | sensortess-
2
10 0h1COA M2-Nam Polo N“?jg‘;de 2-48 X 840 |0|0|x|0|x
1| ohcos | p M2 Taxa de desliz | 0~3000(rpm] X 840 |0|0|x|0|x
Corrente
12 | onicoc  |mM2-Cormominal| - SOTeMtS 1-200[A] X 840 |0|0|x|0|x
13 | 0n1coD | M2-Cor Vazio | Corrente avazio|  0.5-200[A] X 840 [ofo|x[o]x
M2- L
14 | ONCOE | % | Tenséonominal | 180~2201v] X 840 |0|0|x|0|x
15 | Oh1COF M2-Eficiencia | Eficiencia do 70~100[%] Depends on X 8-40
motor motor capacity
16 | onicio M2-Inércia__| Inércia da carga 0-8 X 8-40
Resisténcia do 0|0|X|0o|X
17 - M2-Rs estator 0~9.999[Q] X 8-40
] Inductancia de
18 - M2-Lsigma p 0~99.99[mH] X 8-40
uga
Inductancia do
19 - M2-Ls P 0-999.9[mH] X 840 |0|0|x|0|x
20 - M2-Tr Costante de | o g0q5imeeq) X 840 |o|o|x|o|x
tempo do rotor
o] Linear
25 | 0hIC19 | M2-V/FPadido | PadrdoV/F | 1 | Quadrético |  OiLinear X 840 |0|0|x|0|x
2| userviF
M2- Avanco torque e Abaixo de g
26 | OhiClA R 0~15[%] ool X 841 |0|0|x|0|x
Reverso torque - Acima de
27 OhiC1B M2-Rev Boost boost 0~15[%] 90KW: 1.0 X 8-41 OflOo|X|O|X
o Sibica Mudanga
Comuﬁmcéﬂ E‘;T:;:;;a Nome Range de Ajuste | Valor Inicial nagg:ra— Pégina
Nivel de
28 | onicic M2-NivStall | prevengaode |  30-150(%] 150 X 841 |o|o|x|o|x
stall
20 | 0hiCID | M2ETHImin | Térmicol 100~200[%) 150 X 841 |0|o|x[0|x
30 0h1C1E M2-ETH Cont | 1€rmico taxa 50~150[%] 100 X 841 |0|o|x|o|x
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Nome
o exibigdo do
40 | ohic2s Ganhovelcar | ganho por 0.1~6000.0% 100.0 o 841 |o|o|o|o|o
revolugao
0 x1
exibigioda |- x0.1
41 | 0h1C29 |M2-EscalVelCar| escalapor |2 | x0.01 ox1 o 841 |o|o|o|o|o
revolugao [ 5 [ 0.001
4 | x0.0001
4 0 rpm
42 0h1C2A M2-Unidvelcar | ©Xibedoda | D 1 P O:rpm o 841 |o|o|o|o|o
revoluggo | 1 mpm

13.13 Modo de Falha (Corrente TRP (ou Last-x))

Modo de Falha (TRP Last-x)

Pagina
00 Nome Falha () tipo de falha a ser exibida - - 94
o1 Frq de saida Frq de operagdo em caso de falha - - 94
: corrente de saida em caso de
02 Corr de saida pirive - - 94
0 Status do INV Estatus de acel/desac em caso de i i 04

falha
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Pégina
04 Tens DCLink Tenséo DC - - 94
05 Temperatura Temperatura NTC - - 9-4
06 Status DI Status dos terminais de entrada - 0000 0000 94
o7 Status DO Status dos terminais de saida - 000 94
08 Falha On Time Tempo de falha apos energizado - 0/00/00 00:00 94
09 Falha Run Time | Tempo de falha apés partir o motor - 0100/00 00:00 94
i o | Nao -
10 Falha Delete Apagaristrioso dealhas [~ - o:Ngo 94

13.14 Modo de Configuracao (CNF)

Modo de Configuragdo (CNF)

Nome Pégina
00 Cédigo Jump Cédigo Jump 1 -
0. Inglés
N 1. Russo
o Sel Idioma Selegio do dioma do 2. Espanhol 0. Inglés 915
3. aliano
4. Turco
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02 LCD Contraste Ajuste do brilho do LCD - - 8-48
10 Inv SIW Ver Vers&o do SW do inversor - 1.XX 8-48
11 TecladoS/W Ver Vers&o do SIW do teclado - 1.XX 8-48
12 KPD Titulo Ver Vers&o do SW do teclado - 1.XX 8-48
N:\gw Anytime Para Status de exibigdo de itens 0 Frequéncia 0: Corrente de saida 93
21 Monitor Linhal Modo monitor exibigao 1 Velocidade 0: Frequéncia 91
22| Monitor Linha | Modo monitor exibicaotem |-, Cor de saida 2: Corrente de saida o1
3 Tens de saida
4 Potén de Saida
5 Contador WHour
6 Tensé&o DCLink
7 Status DI
8 Status DO
9 V1 Monitor[V]
10 V1 Monitor{%]
1 n ] ~ )
3: Tensé&o de saida 91
12 11 Monitor{%]
2 Monitor Linhag | Modo monimr3 exibigao item | 13 V2 MOH}“OVM
14 V2 Monitor[%]
15 I12Monitor[mA]
16 Monitor 12 [%]
17 Saida PID
18 Valor PID Ref
19 Valor PID Fdb
20 Torque
21 Limite de Trq
22 Ref Trq Bias
23 Limite de Vel
24 Vel da carga
24 In ModoMonitor Incializar Modo Monitor g ';i“o 0:N&o 91
30 Tipo Opgéao-1 Exibir opcional do slot 1 [ Nenhum 0:Nenhum Opcional
31 Tipo Opgao-2 Exibir opcional do slot 2 1 cLp 0:Nenhum Opcional
2 Profi
32 Tipo Opgéo-1 Exibir opcional do slot 3 3 Ext. 110 0:Nenhum Opcional
4 Encoder
0 Néo
1 Todo Grp
2 DRV Grp
3 BAS Grp
4 ADV Grp
40 In a &o de paral - 8-43
5 CON Gip
6 INGrp
7 OUT Grp
8 COM Grp
9 APP Grp
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10 AUT Grp
1 APO Grp
12 PRT Grp
13 M2 Grp
aviod Exibir 0 Ver todos vieualizar od
a Para Mods o paramel n v 0: Visualizar todos 846
0 Nenhum
. 1 Tecla JOG
42 Sel TeclaMult ftem da tecla de mult 0:Nenhum 845
fungdo 2 Local/Remoto
3 UserGrp SelKey
0 Nenhum
43 Sel Macro Item da funao macro 1 Draw App 0:Nenhum 847
2 Tranversal
) 0 N&o ,
44 | ApagarFalhas | apagar historco defabhas [ S 0:Ndo 848
im
- ) 0 NEo
45 | GrpUsiDelTodos | apagar codigo do usudrio [— S 0: Ndo 845
im
. 0 N&o )
46 Leitura Para Leitura de 0: Nao 8-43
1 sim
o ) 0 NEo
a7 Escrita Para Escrita de p 0: Ndo 843
1 Sim
A 0 Nao
48 Salvar Para Salvar ros de 0: Nao 843
comunicaao 1 Sim
50 Ver Config Blg Modo de Parametros 0-9999 Desblogueado 8-44
51 Ver PW Blg Senha do modo de 0-9999 Senha 8-44
Parametros escondidos
52 Edit Blq Tecla Edtar bloquelo de 0-9999 Desblogueado 8-44
53 Pw Blg Tecla Editar bloqueio de 0-9999 Senha 844
parametros
y Atualizar titulo do teclado 0 Nao -
60 Ade Titulo PNV . o 0:Ndo 848
i A 0 Nzo
61 Inicio rapido Ajuste de parametros Easy 0: Ndo 847
(incializagao répida) 1 Sim
do somatério 0 Nao .
62 In cont HW s o . po 0: Ndo 848
) Tempo acumulado do !
70 On-time v e oo mmidd/aa hh:mm E 914
Tempo de operacéo !
7 Run-time 0 de ope mm/dd/aa hh:mm E 914
Tempo de operagéo 0 N&o
72 Inicializar tp ap6s 0: Ndo 914
inicializagdo 1 sim
Tempo de operagao do ] | .
7 Tp Op Vent  de opera mm/ddlyy hh:mm 914
a0 de Tempo de | Nao
s InTp Vent operagZo do ventilador | Sim - 914

Nota 35) Item 7 e 8 serdo existirdo no item Anytime Para
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13.15 Modo Usuario/Macro - Grupo de Funcoes
Operacao Draw 2 MC1

U&M = MC1

Nome Valor Inicial
00 Cédigo Jump Cédigo Jump 0~99 1
Abaixo de
. 20
o1 Tp de Acel Tempo de aceleragao 0~600[seg] 75kW 7-15

Acima de 60
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Valor
90KW
e |
02 Tp de Desac Tempo de desaceleragdo 0-600(seg] 715
Acimade | g0
90KW
03 | FontedeCmd Método de comando de operagdo 05 LFXRx-1 711
04 Ref Frq Método de ajuste de frequéncia 0-9 2v1 71
05 Modo de Crl Modo de controle 05 o:vIF 7-20
06 Ref Aux Método de ajuste do comando aux. 0-4 211 81
o7 | Tiocalcau | Seea0 de aconamento do comando -7 o o1
08 | GanhoRef Aux Ganho do comando auxiliar -200-200[%] 100.0 81
09 | ViPolaiidade | Selecdo da daentrada V1. 01 0:Unipolar 72
10 V1 Filtro Constante de tempo dofilro de 0-10000[mseg] 10 72
u V1 Tensdo x1 Tensao minima da entrada V1 0-10[v] 0.00 72
12 V1 Percyl % da saida em relaclo a tenséo 0-100[%] 0.00 72
13 | ViTensiox2 Tensao méxima da entrada V1 0-10[v] 10.00 72
14 V1 Percy2 %da Sai‘r’:éi:'r:\;e;fﬁ" atenséo 0~100[%] 100.00 72
15 | ViTensdoxt V1 - Tensao minima de entrada -10-0[v] 0.00 72
16 Vi-Perc y1' % da saida de V1 - tenso minima -100-0[%] 0.00 72
17 | Vi-Tensaox2 V1 - Tensao maxima de entrada -10-01v] -10.00 72
18 Vi-Perc y2 % da saida de V1 - tensao méxima -100-0[%] -100.00 72
19 V1 inversao Mudanga no sentido de rotagao 0-1 0:Nao 72
20 [ 1 ] Exibicéo do valor da entrada I1 0-20[mA] 0.00 75
21 11 Polaridade | Exibicdo da da entrada 1 0-1 0 75
» 1 Filto Constante de tempo de o da 0-10000[mseg] o 5
23 11 Corr x1 Corrente minima da entrada 11 0-20[mA] 4.00 75
24 11 Perc y1 % da saida de I1 - corrente minima 0-100(%] 0.00 75
25 11 Corr x2 Corrente méxima da entrada 11 4-20{mA] 20.00 75
2 11 Perc y2 % da saida 11 - corrente méxima 0-1001%] 100.00 75
27 11 Corr x1' 11— corrente minima de entrada -20-0[mA] 0.00 75
28 11 Perc y1' % da saida 11 - corrente minima -100-0[%] 0.00 75
2 11 Corr x2' 11 - corrente méxima da entrada -20-0[mA] -20.00 75
30 11 Perc y2' % da saida 11 - corrente méaxima -100-0[%] -100.00 75
31 1L inversdo Mudanga no sentido de rotagao 0-1 0:Nao 75
32 Definir P1 Ajuste da fungao do terminal P1 0-48 0:FX 711
33 Definir P2 Ajuste da funcéao do terminal P2 0~48 1LRX 7-11
34 Definir P3 Ajuste da fungao do terminal P3 0-48 5:8X 1013

13.16 User/Macro mode - Grupo de fungoes da
Operacao Traverse (& MC2)

Grupo de fungdes da Operagdo Traverse (U&M = MC2)

Cédigo Jump
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Abaixode |,
N 75kW
o1 Tp de Acel Tempo de aceleragéo 0-600[seg] 851
Acmade | oo
20kW
Abaixo de
75k 30
02 |  TpdeDesac Tempo de desaceleragdo 0-600[seg] 851
Acmade | oo
S0KW
Método de comando de .
03 Fonte Cmd operandi 0-5 LFXRx-L 851
Método de ajuste de - .
04 Ref Frq frequénsia 0~9 0:Teclado-1 851
05 | Modode ctrl Modo de controle 05 oviF 851
06 Modo App Selegao das fungdes 0-4 1:Traverse 851
aplicadas
07 | TrvApmit% Range de operagdo traverse 0-20[%] 0.0 851
Magnitude da subida -
08 | TrvScramb % e 0-50[%] 00 851
09 | TrvTempAcel Tempo de acel. traverse 0.1~600[seg] 20 851
10 | TrvTempDesac | Tempo de desacel. traverse 0.1-600[seg] 20 851
Limite superior do offset ~
U | TrOffset Ao s 0-20[%] 00 851
12 | TroffsetBaixo Limite inferior do offset 0-20[%] 0.0 851
traverse
3 Deinir PL Auste da fungéo do termina 0-a8 0FxX 51
14 Definir P2 Ajuste da '”"g;“’ doterminal 0-48 1RX 8-51
s Deinic P3 Auste da fungéo do termina 0-a8 . 51
16 Definir P4 Ajuste da '”"gj" doterminal 0-48 27:Trv 8-51
17 Definir PS Ajuste da '“"gg" do terminal 0-48 28Trv 851
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Appendix A Marca UL

A1

A.2

Tenséo de

entrada

Classe
200V

Range de Curto Circuito

Adequado para uso de circuitos capazes de fornecer ndo mais do que o valor
especificado na Tabelal, corrente RMS, 240V para inversores de 240V e 480V,
para inversores de 480V no maximo.

Tabelal. Corrente RMS Simétricos para séries iS7

Modelo JEVE

Todos os modelos, exceto para os modelos especificados a seguir 5,000A
SVOASO?S?, SVOSSO?S?, SV0750iS7, SV0900iS7, 10.000A
SV1100iS7 ,SV1320iS7 ’

SV1600iS7, SV1850iS7, SV2200iS7, SV2800iS7 18,000A
SV3150iS7, SV3750iS7 30,000A

Dispositivo de Protecao de Circuito

Lista de fusivel classe H ou K5 UL e somente disjuntores UL. Verifique tenséo e
corrente na tabela abaixo para especificacéo de fusivel e disjuntor.

Mot Fusivel Externo Disjuntor Fusivel Interno
Motor
Inversor Corrente | Tenséo | Corrente | Tensdo | Corrente | Tensdo
Fabricante Modelo
[V]
0.75 0008iS7-2 10 250 15 230
15 0015iS7-2 15 250 15 230
22 0022iS7-2 20 250 30 230
37 0037iS7-2 30 250 30 230
55 0055iS7-2 50 250 50 230
75 0075iS7-2 60 250 60 230
1 0110iS7-2 80 250 100 230
15 0150iS7-2 100 250 125 230
18.5 0185iS7-2 125 250 150 230
22 0220iS7-2 175 250 175 230
30 0300iS7-2 200 250 225 230 250 250 Hinode 250GH
250SUL
250GH
37 0370iS7-2 250 250 300 230 350 250 Hinode
350SUL
250GH
45 0450iS7-2 350 250 350 230 350 250 Hinode
350SUL
250GH
55 0550iS7-2 400 250 500 230 250x2 250 Hinode
250SUL
75 0750iS7-2 450 250 600 230 250x2 250 Hinode 250GH
250SUL
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N Fusivel Externo Disjuntor Fusivel Interno
Sa otor
TZ:[:";:G \[;Nu] Inversor | Corrente | Tensdo | Corrente | Tensdo | Corente | Tensgo | .. f
[A] [V] [V]
0.75 | 0008iS7-4 10 600 15 460
15 | 0015iS7-4 10 600 15 460
22 | 0022iS7-4 15 600 15 460
37 | ooaris7-4 20 600 15 460
55 | 0055iS7-4 30 600 30 460
75 | 0075iS7-4 35 600 30 460
1 | ou0is7-4 50 600 50 460
15 | 0150i57-4 60 600 60 460
185 | 0185iS7-4 70 600 80 460
22 | 0220iS7-4 100 600 100 460
660GH
30 | 0300iS7-4 125 600 125 460 160 660 Hinode
160Sul
660GH
37 | 0370iS7-4 125 600 150 460 160 660 Hinode
160SUL
660GH-
45 | 0450iS7-4 175 600 175 460 200 660 Hinode 00S0L
Classe 660GH-
400V 55 | 0550iS7-4 200 600 225 460 250 660 Hinode 22080
660GH-
75 | 0750iS7-4 250 600 300 460 315 660 Hinode SesuL
660GH-
90 | 0900iS7-4 350 600 400 460 200x2 660 Hinode 20080
660GH-
10 | 1100iS7-4 400 600 500 460 2502 660 Hinode et
660GH-
132 | 1320iS7-4 450 600 600 460 315x2 660 Hinode i
660GH-
160 | 1600iS7-4 450 600 600 460 315x2 660 Hinode 2155UL
660GH-
185 | 1850iS7-4 600 600 800 460 250x3 660 Hinode 220SUL
660GH-
220 | 2200iS7-4 800 600 800 460 315x3 660 Hinode vt
280 | 2800iS7-4 | 1000 600 1000 460 800x3 690 Bussman | 170M5464
315 | 3150iS7-4 | 1200 600 1200 460 | 1000x3 | 690 Bussman | 170M5466
375 | 3750iS7-4 | 1400 600 1600 460 | 1000x3 | 690 Bussman | 170M5466

A.3 Protecao Contra Sobre Carga

IOLT: IOLT(Falha de sobre carga no inversor) a protegéo é ativada a 150% da
corrente nominal do inversor por 1 minuto ou mais.

OLT: Desligamento do inversor é acionado quando a corrente de saida do
inversor excede o nivel de falha de sobrecarga pelo tempo de falha de sobre
carga.

OLT é selecionado quando PRT17 é ajustado para “Sim” e ativado a 180% de
BAS13 [Corrente nominal do motor] para 60 seg ajustados em PRT22.
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A4

A.5

Protecao Contra Sobre Velocidade

Nao fornecido com protegéo contra sobre velocidade.

Terminal de Ligagcao em Campo

Torque de aperto dos blocos de terminais de entrada

1. Utilizar fios de cobre para 600V, 75°C Celsius, acima de 315kW, por favor conecte utilizando os dois fios.

Tamanho do

terminal
0.75 M4 7.1-12 6.2~10.6 25 14
15 M4 71-12 6.2~10.6 25 14
2.2 M4 7.1-12 6.2 ~10.6 25 14
3.7 M4 7.1-12 6.2 ~10.6 4 12
5.5 M4 24.5-31.8 6.2 ~10.6 6 10
75 M4 24.5-31.8 6.2 ~10.6 10 8
Classe 200V 1 M6 30.6~38.2 26.6 -33.2 16 6
15 M6 30.6~38.2 26.6 ~33.2 25 4
18.5 M8 61.2-91.8 53.1~79.7 35 2
22 M8 61.2-91.8 53.1~-79.7 35 2
30 M8 61.2-91.8 53.1-79.7 70 1/0
37 M8 61.2~91.8 53.1~79.7 95 2/0
45 M8 61.2-91.8 53.1~-79.7 95 2/0
55 M10 89.7-122 77.9~105.9 120 30
75 M10 89.7~122 77.9-1059 | 150 40
0.75 M4 71-12 6.2~10.6 25 14
15 M4 7.1-12 6.2~10.6 25 14
2.2 M4 7.1-12 6.2~10.6 25 14
3.7 M4 71-12 6.2~10.6 25 14
5.5 M4 24.5-31.8 6.2~10.6 4 12
75 M4 24.5-31.8 6.2~10.6 4 12
1 M5 24.5-31.8 21.2-276 6 10
15 M5 24.5-31.8 212-276 | 16 6
185 M6 30.6~38.2 26.6 ~33.2 16 6
22 M6 30.6~38.2 26.6 ~33.2 25 4
30 M8 61.2~91.8 53.1~79.7 25 4
Classe 400V 37 M8 61.2-91.8 53.1~79.7 25 4
45 M8 61.2-91.8 53.1~79.7 70 1/0
55 M8 61.2-91.8 531-79.7 | 70 1/0
75 M8 61.2-91.8 531-79.7 | 70 10
90 M12 182.4-215.0 | 158.3 ~ 186.6 100 4/0
110 M12 182.4~215.0 | 158.3 ~ 186.6 100 410
132 M12 182.4~215.0 | 158.3 ~ 186.6 150 300
160 M12 182.4-215.0 | 158.3 ~ 186.6 200 400
185 M12 182.4-215.0 | 158.3 ~ 186.6 200 400
220 M12 182.4~215.0 | 158.3 ~ 186.6 250 500
280 M12 182.4~215.0 | 158.3 ~ 186.6 325 650
315 M12 182.4-215.0 | 158.3 ~ 186.6 | 2x200 2x400
375 M12 182.4~215.0 | 158.3-186.6 | 2x250 2x500
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DECLARAGCAO DE CONFORMIDADES

N6s, que abaixo assinamos,

Representante: LS Industrial Systems Co., Ltd.

Enderco: LS Tower, Hogye-dong, Dongan-gu,
Anyang-si, Gyeonggi-do 1026-6,
Korea

Fabricante: LS Industrial Systems Co., Ltd.

Endereco: 181, Samsung-ri, Mokchon-Eup,
Chonan, Chungnam, 330-845,
Korea

Certificamos e declaramos sob nossa inteira respons abilidade que o aparelho o seguinte:

Tipo de equipamento: Inversor (Equipamento conversor de energia)
Nome do modelo: STARVERT-iS7 series
Marca: LS Industrial Systems Co., Ltd.

Esta em conformidade com os requisitos essenciais d as diretivas:

2006/95/EC Diretiva do Parlamento Europeu e do Conselho relativo a harmonizagéo das legislagdes dos
Estados-Membros respeitantes ao material eléctrico destinado para uso dentro de certos limites de tenséo

2004/108/EC Directiva do Parlamento Europeu e do Conselho relativo & aproximagéo das legislacdes dos

Estados-Membros respeitantes a compatibilidade electromagnética

Baseado nas seguinte especificagdes:

EN 61800-3:2004
EN 50178:1997

e, portanto, estd em conformidade com os requisitos essenciais e as disposi¢des da diretiva

2006/95/CE and 2004/108/CE.

Place: Chonan, Chungnam,
Korea

Lo 5 R olfos [y

Mr. Dok Ko Yong Chul/Factory Manager
(Nome completo / cargo)

(Assinatura /Data)
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Normas técnicas aplicadas

Normas aplicadas, a fim de cumprir com os requisitos essenciais das directivas 2006/95/CE "material
eléctrico destinado a ser utilizado dentro de certos limites de tenséo" e 2004/108/CE "Compatibilidade
Eletromagnética" séo os seguintes:

EN 50178 (1997)

"Equipamentos eletronicos para uso em instalagdes de energia".

EN 61800-3 (2004)

"Velocidade ajustavel do sistemas de transmissao de energia elétrica.
Parte 3: EMC produto padréo, incluindo métodos especificos "

EN 55011/A2 (2003)

"Industriais, cientificos e médicos (ISM) equipamento de radio-
freqiéncia. Distlrbios caracteristicas de radio. Limites e métodos de
medicdo "

EN61000-4-2/A2 (2001)

"Compatibilidade eletromagnética (EMC). Parte 4: Teste e técnicas de
medigdo. Se¢do 2: Teste de imunidade de descarga eletrostatica.

EN61000-4-3/A2 (2004)

"Compatibilidade eletromagnética (EMC). Parte 4: Teste e técnicas de
medicdo. Secdo 3: Radiacéo, radiofreqgiiéncia, teste de imunidade de
campo eletromagnético.

EN61000-4-4/A2 (2002)

"Compatibilidade eletromagnética (EMC). Parte 4: Teste e técnicas de
medicdo. Segdo 4: transientes elétricos rapidos / ensaio de imunidade
estourar.

EN61000-4-5/A1 (2001)

"Compatibilidade eletromagnética (EMC). Parte 4: Teste e técnicas de
medicdo. Secgdo 5: Teste de imunidade a surtos.

EN61000-4-6/A1 (2001)

"Compatibilidade eletromagnética (EMC). Parte 4: Teste e técnicas de
medi¢do. Se¢&o 6: Imunidade a disturbios conduzidos, induzidos por
campos de radio-frequiéncia.

CEI/TR 61000-2-1 (1990)

"Compatibilidade eletromagnética (EMC). Parte 2: Meio Ambiente.
Descri¢éo de ambiente de baixa frequéncia de perturbagdes
conduzidas e sinalizag&do em publico de baixas tensoes de
fornecimento do sistemas "

EN 61000-2-2 (2003)

"Compatibilidade eletromagnética (EMC). Parte 2: Meio Ambiente.
Nivel de compatibilidade de baixa frequéncia de perturbacées
conduzidas e sinalizag&do em publico de baixas tensoes de
fornecimento de sistemas "

EN 61000-2-4 (1997)

"Compatibilidade eletromagnética (EMC). Parte 2: Meio Ambiente.
Nivel de compatibilidade em instalagdes industriais de baixa
frequéncia de perturbagdes conduzidas "

EN60146-1-1/A1 (1998)

“Conversores Semiconductor. Requerimentos gerais e linha de
conversores comutados. Parte 1-1: Especificagdes dos requisitos
bésicos "

A6 | LSIS




Erro! Use a guia Pagina Inicial para aplicar S 6 ao texto que devera aparecer aqui. . Erro! Use a guia
Pégina Inicial para aplicar A% 6 ao texto que devera aparecer aqui.

LSis | A7







Garantia

Garantia
Fabricante LSIS Co,, Ltd. Instalag&o (Data)
Modelo SV-is7 Periodo de garantia
Nome
Informacdes do -,
cliente ¢
Tel.
Nome
Vendedor
I Endereco
(Distribuidor)
Tel.
Periodo de garantia de 12 meses apo6s i ou 18 meses ap6s

do servico de GARANTIA

Se for detectato que o produto apresenta defeito dentro dos termos de garantia, entre em contato com o

distribuidor autorizado.

quando fora do servigo de GARANTIA

A garantia ndo sera dada nos seguintes casos, mesmo com o prazo de garantia expirado.

Dano causado por mau uso, negligéncia ou acidente.

Dano causado por tensdo anormal e mau funcés dos dispositivos periféricos.
Danos causados por falta de aterramento, fogo, raio, ou outras causas naturais.

Quando a placa de identificagéo LS néo estiver anexada.
Quanto o periodo de garantia estivere expirado.
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Histrico de reviséo

Histérico de revisao

Ne Data Editicdo Mudanca

1 2007.11 Primeira edicao -

2 2009.02 22 Edicdo Adicionado IP54

3 2010.05 32 Edicéo Adicionado Classe 200V

4 2010.11 42 Edicao Modificag&o no exterior e dimenstes
5 2010.12 52 Edicdo Mudangca na linha de filtro EMI / RFI
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LS valoriza cada cliente.
Para LSIS qualidade e atendimento vem em primeiro | ugar.
Sempre ao seu servico, apoiando 0s nossos clientes.

www.lIsis.biz
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